Serie CT Contador/temporizador programable

Contador/temporizador DIN W48xH48mm, W72xH36mm, W72xH72mm w
ECaracteristicas actualizadas loseeees
@ Capaz de ajustar a 6 digitos(0.00001 a 999999) valor de pre escala(4 Digitos: 0.001 a 9999) (5 B)
®Funcion de comunicacion Modbus integrada(Modelo con comunicacion) e

®Capaz de ajustar el tiempo de un pulso de salida en 10ms.(0.01seg. a 99.99seg.) o
®Incrementa la capacidad de contacto a 5A(Series CTS, CTM) j‘g‘:g;ﬁ‘i
@ Capaz de ajustar Punto de Inicio de Conteo.(Valor inicial) Puertas

. . o -z (D)
®Mejorado para seleccionar la funcién de proteccion de Sensores

de proximidad

memoria en el indicador

(@ =
3] o = g5 |

(E)

®Funcién de conteo por LOTE agregada(Serie CTM)

® Modos de entrada Up-1/ Up-2 / Down-1 / Down-2 agregados en el Contador de IEZ?‘?“

® Modos de operacion TOTAL / HOLD agregados en el Contador ®

® Modos de operacion TOTAL / HOLD / On Time Display agregados en el indicador F;l‘;ﬁfiﬁf
®Modos de salida INT2 / NFD / NFD.1 / INTG agregados en el temporizador “
®Rangos de temporizador 999.999s / 9999m59 / 99999.9h agregados gg‘c‘ljgg” es/

ﬁ Lea antes del uso "Precauciones de seguridad" (H)
en el manual de operaciéon c us Controladores

de temperatura
m]Programa de administracion de dispositivos integrado(DAQMaster)

U]

®DAQMaster es un programa de administracion de dispositivos integrado para una gfﬁuf’m e
administracién conveniente de parametros y para el monitoreo de multiples datos de < Pantalla DAQMaster> de potencia
dispositivos. e z
®\V/isite nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el manual del usuario y el | - ggntadores
programa de administracion de dispositivos integrado. ‘
< Especificaciones de la computadora para el uso del software > )
Caracteristicas Especificaciones recomendadas Temporizadores
Procesador Computadora IBM compatible con Intel Pentium I1I
Sistema de operacién Windows 98 / NT / XP / Vista / 7 (L)
RAM Mayor a 256MB Nera pac
Disco duro Mayor a 1GB de espacio disponible } | {
Resolucién Mayor a 1024x768 T e RS
Puerto de comunicacion Puerto Serial RS232, puerto USB — !\Je‘d\dores de
pulsos
., . (N)
m]Informacioén para seleccionar Unidades
de display
LeT L6 l[m]|-[2r ][4 |[T]
Controladores
de sensores
% Las partes sombreadas ([__]) son actualizaciones o funciones agregadas.
L X (P)
Comunicacion Ninguno Fuentes de
T RS485 alimentacion
Alimentacion 4 100-240VCA 50/60Hz ()
2 24VCA 50/60Hz / 24-48VCC Notores apasos|
Controladores
Salid 2P Preajuste doble LJ:‘IH)(C\#HS‘I‘\TS
allaa - - (R)
1P Preajuste simple Pantallas
H gréficas
| Indicador M1/ PLC
N S DIN W48xH48mm (s)
Tamafio Dispositivos
Y DIN W72xH36mm rlo;l;c(lxi:s )
M DIN W72xH72mm de campo
. — . . (T
Digitos 4 9999(4 digitos) *El modelo de 4 digitos no Modelos
i existe en el tipo indicador. Jescontinuados
ol 6 | 999999(6 digitos) P y reemplazos
odelo
|

| CT |Contador/Temporizador
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Serie CT

mEspecificaciones

Series CTS CTY CTM
Digitos 4 6 6 6
Preajuste doble CT4S-2PL ][] CT6S-2P[ ] CT6Y-2P[ ][] CT6M-2P[ ][]
Modelo |Preajuste simple CT4S-1PL[] CT6S-1PL ] CT6Y-1PLI[] CT6M-1P[I[]
Indicador - CT6S-1L1] CT6Y-ILIL] CT6M-ILIC]
Tamafio |Valor de conteo 11mm 10mm 10mm 13mm
del digito| Valor de preajuste 8mm 7mm 7mm 9mm

100-240VCA 50/60Hz
24V CA 50/60Hz / 24-48VCC
90 a 110% de voltaje nominal(Alimentacién CA)
Max. 12VA
CA: Max. 10VA/ CC : Max. 8W
Seleccion de: 1cps, 30cps, 1keps, 5keps, 6 10keps

Alimen- | CA
tacion | ca/cc
Rango de voltaje disponible

Consumo| CA

de alimen-
tacion | CA/CC

Max. velocidad de conteo

Min. ancho| Contador Entrada de reinicio : Seleccién de 1ms 6 20ms
de sefial . . iz . - INA, INB, RESET, INHIBIT, BATCH
INA, INB, RESET : Seleccion de: 1ms 6 20ms ' J P2
de entrada | Temporizador RESET: Seleccién de: 1ms 6 20ms
Seleccion de: Entrada con voltaje o sin voltaje
Entrada -Entrada con voltaje : La impedancia de entrada es 5.4kQ, nivel 'H' : 5-30VCC, nivel 'L': 0-2VCC

-Entrada sin voltaje: impedancia de corto circuito : Max. 1kQ, Voltaje residual : Max. 2VCC
Seleccion de 0.01s a 99.99s

Salida de un pulso

« |Salida de Preajuste doble : SPST(1a) 2EA Preajuste doble : SPST(1a) 1EA, SPDT(1c) 1IEA

g‘é contacto Preajuste simple : SPDT(1c) 1EA Preajuste simple : SPDT(1c) 1EA
_ § Salida de Preajuste doble : 1INPN colector abierto Preajuste doble : 3NPN colector abierto
e estado solido Preajuste simple : INPN colector abierto Preajuste simple : 2NPN colector abiertg
5 & Salida de Preajuste doble : SPST(1a)2EA Preajuste doble : SPST(1a), SPDT(1c)
z g:g contacto Preajuste simple : SPDT(1c)1EA Preajuste simple : SPDT(1c)
'g OE Salida de Preajuste doble : - Preajuste doble : 2NPN colector abierto
= estado sélido B Preajuste simple : INPN colector abierto| Preajuste simple : 2NPN colector abierto|
© "
n § Salida de 250VCA 5A carga resistiva 250VCA 3A carga resistiva 250VCA 5A carga resistiva

S contacto

g |Salidade 30VCC Max. 100mA Max.

O |estado solido

Alimentacion de sensor extemo 12VCC +£10%, 100mA Max.

Retenciéon de memoria 10 afios(Al usar memoria de semiconductor no volatil)

Error de repeticion, error de ajuste, error de voltaje, error de temperatura - Power ON Start: Max. +0.01% +0.05 seg||
- Inicio de sefial: Max. +0.01% +0.03 seg.
Min. 100MQ(500VCC Megger)
2,000VCA 50/60Hz por 1 minuto

Precision de temporizador

Resistencia de aislamiento
Rigidez dieléctrica

Fuerza de ruido
(Alimentacion CA)

+2kV de ruido de onda cuadrada (ancho de pulso:14s) por simulador de ruido

Vibracién Mecanica 0.75mm de amplitud de frecuencia de 10 a 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 1 hora
Mal funcién 0.5mm de amplitud de frecuencia de 10 a 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 10 minutos
Chogue Mecénico 300m/s2(Aprox. 30G) 3 veces en las direcciones X, Y, Z
Mal funcion 100m/s?(Aprox. 10G) 3 veces en las direcciones X, Y, Z
Ciclo de | Mecanico Min. 10,000,000 veces
vida del — -
relé Eléctrico Min. 100,000 veces

Proteccién
Temperatura ambiente
Humedad ambiente

IP65(Solo para panel frontal)
-10 a 55°C, Temp. de almacenamiento : -25 a 65°C
35 a 85%RH, Humedad de almacenamiento : 35 a 85%RH

€ A\

Aprox. 1499

Certificacion

Peso de la unidad Aprox. 159¢g Aprox. 2539

mEspecificaciones de comunicacion

Protocolo Modbus RTU(CRC 16bits)
Método de conexion RS485
Estandar Conforme con EIA RS485
Numero de conexiones 31, es capaz de ajustar la direccion de 1 a 127
Método de comunicacion Half Duplex
Método sincrono Asincrono

Max. 800 metros
2,400/4,800/9,600/19,200/38,400bps(De fabrica : 9,600bps)
5 a 99ms(De fabrica : 20ms)

Distancia de comunicacion
Velocidad de comunicacion
Tiempo en espera de resp.

Bit de inicio 1bit(Fijo)

Bit de datos 8bits(Fijo)

Bit de paridad Ninguno, Par, Impar(De fabrica : Ninguno)
Bit de paro 1, 2bits(De fabrica : 2bits)
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Contador/temporizador programable

m]Conexiones

©CTlS-2P[]

ouT ouT2
250VCA5A  250VCC 5A
RESISTIVA RESISTIVA é (3% 1)
©CTLIS-1PL]

12VCC 100mA

NO COM
250VCA 5A
CARGA RESISTIVA

>

O©CT6S-IL]

12VCC100mA
INB / INH
INA

Tenga cuidado ya que las conexiones son diferentes entre
el modelo de comunicacién y el modelo sin comunicacion.

OCTLIS-2PLIT

0uT1 ouT2
250VCA 5A 250VCA 5A
RESISTIVA RESISTIVA ﬁ

O©CTLIS-1PLIT
12vCC 100mA

INB / INH
INA

NO COMm
250VCA 5A

CARGA RESISTIVA A

O©CT6S-ILIT

12VCC 100mA

)

Contadores

OCT6Y-2P[]
SALIDA DE
250VCA 3A 250VCA3A ESTADO SOLIDO
CARGA RESISTIVA CARGA RESISTIVA  30vCC
NC COM NO ouT 100mA

©CT6Y-1P[]
SALIDA DE
250VCA 3A ESTADO SOLIDO
CARGA RESISTIVA 30vCC

NC COM NO 100mA

O©CT6Y-2PLIT

250VCA3A 250VCA3A
RESISTIVA  RESISTIVA  A(+) B(-)

2 3
ina—] 0
INB / INH
12VCC 100mA A (1)

OCT6Y-1PLIT
SALIDA DE

250VCA 3A ESTADO SOLIDO
CARGA RESISTIVA 30VCC
NC COM NO 100mA A(+) B(-)

INA INA

INB / INH INB / INH

12VCC100mA A -1 12VCC 100mA A (1)
(¥ 1)Fuente (3x2)Sefial INHIBIT

-Alimentacion CA: 100-240VCA 50/60Hz

-Operacién de conteo: Si se aplica la sefial NHIBIT, se inhibira la entrada de conteo.

-Alimentaciéon CA/CC: 24-48VCC, 24VCA 50/60Hz -Operacion de temporizado: Si se aplica la sefial INHIBIT, se detendra el tiempo en progreso.

(HOLD)
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Serie CT

Tenga cuidado ya que las conexiones son diferentes entre
el modelo de comunicacién y el modelo sin comunicacion.

©CT6Y-IC] OCT6Y-ILIT A B

INA
INB / INH
12VCC 100mA A (1)
OCT6M-2PL] OCT6M-2PLT
(3%2) (%2)
12VCC 100mA INHIBIT REINICIO 12VCC 100mA INHIBIT REINICIO

INB POR LOTE INB POR LOTE
INA INA
SALIDA DE
ESTADO SOLIDO  Jo05n
SALIDA

COMUN OUT1 OUT2 LOTE
A(+) B(-) OUT2 LOTE

SALIDA DE ESTADO SOLIDO

out1 ouT2 ouT1 ouT2 30vce
O O 100mA

NO COM NO COM NC NO COM NO COM NC

250VCA 5A 250VCA 5A 250 VCA 5A 250 VCA 5A
CARGA RESISTIVA CARGA RESISTIVA A (3%1) CARGA RESISTIVA CARGA RESISTIVA (%1)
OCT6M-1P] OCT6M-1PLIT
(3%2) (3%2)
12VCC 100mA INHIBIT REINICIO 12VCC100mA INHIBIT REINICIO
INB RESET POR LOTE INB POR LOTE

INA INA
SALIDA DE
= 30vce
ESTADO SOLIDO 100mA
OUTPUT
COMMON OUT LOTE
A(+) B(-) OUT LOTE
SALIDA DE ESTADO SOLIDO
30vCC
ouT ouT 100mA

NO COM NO COm

250VCA 5A 250VCA 5A
CARGA RESISTIVA A (#1) CARGARESISTIVA A (%1)
OCT6eM-I] OCT6M-IJT
(%2) (%2)
12vCC 100mA INHIBIT 12VCC 100mA INHIBIT

RESET INB
INA

A(+)  B(-)

A (1)

(3% 1)Fuente (3x2)Sefial INHIBIT
-Alimentacion CA: 100-240VCA 50/60Hz -Operacion de conteo: Si se aplica la sefial NHIBIT, se inhibira la entrada de conteo.
-Alimentacién CA/CC: 24-48VCC, 24VCA 50/60Hz -Operacion de temporizado: Si se aplica la sefial INHIBIT, se detendré el tiempo en progreso.
(HOLD)
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Contador/temporizador programable

mDimensiones

©Serie CTS
®Soporte

®Corte del panel

Min. 55

(PR
455 %°

SEN

45.57%°

Min. 62

®Corte del panel

Min. 91
[+ ™
E
[¥e)
o 5
<
S = 6807
= <
©Serie CTM
86 ®Corte del panel
Min. 91
g
3 o)
Ps1e : 07 Contadores
e 0.5 50555 £ 68y
(Unidad:mm)
m]ldentificacion del panel frontal
©Serie CTS ©Serie CTY ©Serie CTM
CT6S-2P
@
oooooo
% aE8885
3] LO‘CK OJTi DU‘TZ BA‘.O C;lT TI:IR @
9 i) Modelo Cambio Nota @
CT6Y-1P Nohay PS1 @
CT6S-1P | ps2—ps | NohayPSl,
CT45-1P | OUT2—0UT EJEUJ 1
Indicador de conteo(LED Rojo) CT6M-1P S- 0
-Modo RUN CT6Y-l No hay pst, | & Tecla de modo ) o -
: Modo de conteo-Indica el valor de conteo. CTes| | PS2-PS ouT1 -A presionar la tecla @ por 3seg (gjuste de parametros) Sseg (comunicacion)
Moo fimer-ndica el fiempo en progreso. CTeM OUT?2 LEDs. en el modo RUN, se mueve a la funcién del modo de ajuste.

-Funcién de modo de ajuste
. Indica la funcién del modo de ajuste.
Indicador del valor pre establecido (LED Amarillo-Verde)
-Modo Run: Indica el valor pre establecido.
-Funcién de modo de ajuste: Indica el valor de ajuste 1.
(3)Blogueo de teclas : Se ilumina cuando se ajusta esta funcion.
[@)Indicador de la operacién de conteo
(5)Indicador de la operacion timer
El LED TMR se ilumina cuando esté operando el temporizador.
El LEDTMR se ilumina cuando se detiene el tiempo de operacion.
[6JRevision y cambio del valor pre establecido.
El LED PS1 se ilumina cuando se revisa o cambia el valor de ajuste 1.
El LED PS2 se ilumina cuando se revisa o cambia el valor de ajuste 2.
[@Indicador de salida(OUT1, OUT2)
OUTL1 se ilumina cuando la salida 1 esté encendida.
OUT2 se ilumina cuando la salida 2 esta encendida.
(8JTecla de reinicio
Presionando la tecia@ en el modo RUN, se inicializa el valor de conteo y la salida se apaga.
Presionando la teda @en el modo de conteo por LOTE, se reinicia el valor de conteo por LOTE.

CT4s.

#El tipo indicador no existe en el modelo

- Al presionar la tecla @en la funcién de modo de ajuste, seleccione la funcion

del modo de ajuste. Presionando la tecia @por 3 seg., se mueve al modo RUN|

- Al presionar la tecla @ por 1 seg. en la funcion del modo de revision de

ajuste, se mueve al modo Run.
Tecla de ajuste

(<} Para ingresar al valor de ajuste(PS1, PS2) cambie el estado y desplaza

un digito para el cambio del valor de ajuste(PS1, PS2).

w: Para disminuir el valor de ajuste en el modo de cambio del valor de
ajuste, cambie el valor de ajuste en la funcién de modo de ajuste,
muévase para revisar valores en la funcién del modo de revision de ajuste.

: Para incrementar el valor de ajuste en el modo de cambio del valor de
ajuste, cambie el valor de ajuste en la funcién del modo de ajuste,
muévase hacia arriba para revisar valores en la funcién de modo de
revision de ajuste.

Presionando la tecla @ por 1 seg. en el modo RUN, entra en la funcién
del modo de revision de ajuste.
MTeclade LOTE
Al presionar la tecla @en el modo Run para entrar en el modo de
indicacion de contador por LOTE.
12 Indicador de salida por LOTE (LED rojo)
B Revision del valor de ajuste por LOTE y cambio de indicador
(LED amarillo-verde)
llumina cuando revisa y cambia el valor de ajuste por LOTE.

Avtonics
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Serie CT

mConexiones de entrada

©Entrada sin voltaje (NPN)
®Entrada de estado solido (sensor estandar: salida tipo NPN)

Contador/Temporizador Contador/Temporizador
Sensor Serie CT Sensor Serie CT
Café Café
+12V > +12V
5.4kQ (#1) 5.4kQ
Circuito Negro Circuito
interno 6 interno 6
entrada entrada
Azul
ov ov

(NPN salida de voltaje) (NPN colector abierto)

(*1) Entrada INA, INB/INH, RESET, BATCH RESET.
(*2) Velocidad de conteo: Ajuste de 1 6 30 cps (Contador).

OEntrada de voltaje (PNP)
®Entrada de estado solido (sensor estandar: salida tipo PNP)

Contador/Temporizador

Sensor Serie CT

Sensor

Café

(*1)

Azul

Negro
R

Contador/Temporizador
Serie CT

+12V

Circuito
interno 6
entrada

5.4kQ

Café

E— +12V

N(*"I¢ 1) Circuito

egro interno 6
entrada
5.4kQ
Azul
a ov

(Salida PNP de voltaje)

(Salida PNP colector abierto)

(*1) Entrada INA, INB/INH, RESET, BATCH RESET.
(*#2) Velocidad de conteo: Ajuste de 1 6 30 cps (Contador).

r

ov

®Entrada por contacto

Contador/Temporizador
Serie CT

+12v

(#2) 5.4kQ

Circuito
interno 6
entrada

ov

®Entrada por contacto

Contador/Temporizador

Serie CT
(%2)

+12V

Circuito
interno 6
entrada

5.4kQ

ov

mlSeleccién de lalogica de entrada [Entrada sin voltaje (NPN) / Entrada con voltaje (PNP)]

1. La alimentacion debera estar desconectada.
2. Desmonte la cubierta de la caja.
(Series CTS, CTY)

*Desmontaje de la cubierta

Apriete hacia (1)y jale hacia (2) como se
muestra en el dibujo.

A Verifique si esta desconectada la alimentacion.

3. Seleccione la légica de entrada usando el interruptor

dentro del contador/temporizador

®Seleccion: entrada @

sin voltaje (NPN)

=1

NPN  PNP

<Serie CTS>

<Serie CTY>

Seleccion: entrada
de voltaje (PNP)

=

NPN  PNP

<Serie CTM>

4. Empuije el cuerpo en la direccién opuesta de 2 - (2).
5. Conecte la alimentacion al contador/temporizador.
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Contador/temporizador programable

m]Conexiones de salida

©OSalida de contacto

Contador/Temporizador
Serie CT

*# Use una carga apropiada para no exceder la
capacidad.

©Salida de estado sélido
Contador/Temporizador

Serie CT (3%1)
O l' (+) | Alimenta-
cién para
carga

7 ) (CC)

# Use una carga apropiada y alimentacion para carga para no
exceder la capacidad de conmutacion (30VCC Max. 100mA max.)
de salida de estado sélido.

% Asegurese de no aplicar polaridad inversa de alimentacion.

(3 1)Cuando use carga inductiva(Relé etc), un supresor
(Diodo, varistor etc) se debera de conectar entre ambos lados de

la carga.

mDe fabrica

Parametro De fabrica
Modo de entrada (¢ n) Ascendente/Descendente-C (Ud-[)
Modo de salida (oUt.n) FF)
CPS (LPS) 30cps (30)
Modo de indicacion (Tipo indicador)(d5F.n) TOTAL (EoktAL)
OUT2 (olt?) 100ms ({80)

5 OUTL1 (st 1) Hold (Hot d)

3 Punto decimal@?) | e

‘g Min. tiempo de reinicio (-5t ) 20ms (24)

O | Logica de entrada (5! & NPN (=FPn) W
Punto decimal de pre escala (5C.dF) 6 digitos: -.-----, 4 digitos: -.--- Contadores
Valor de pre escala (5CL 6 digitos:1.00000, 4 digitos:1.000
Ajuste de punto de inicio (5trk) 000000
Memoria de conteo (JAER) Borrar (CLr)

Tecla de bloqueo (Lol F) Desbloquear (L.ocFF)

Valor pre establecido 1 (P5 1) 1000 (/000)

Valor pre establecido 2 (F52) 5000 (5080)

Rango de tiempo (Hatr /Al n/5EL) 6 digitos: 0.001s-999.999s, 4 digitos: 0.001s-9.999s
Modo Ascendente/Descendente (L-d) Ascendente (UF)

Modo de indicacion(Tipo indicador) (d5FA) TOTAL (EakAL)

5 Proteccién de memoria(Tipo indicador) (dAEA BORRAR (LLr)

2 | Modo de salida (atit.n) OND (ond)

-g Tiempo de salida OUT2 (ol/k?) Hold (Hat d)

Q | Tiempo de salida OUT1 (ot |) 100ms ( /00)

E; Logica de entrada (51 G NPN(~FPn)

Tiempo de sefial de entrada (' nk) 20ms (20)
Bloqueo de teclas (Lol t) Desbloquear (L.ofFF)
Valor pre establecido 1 (P5 1) 1000 (/000)
Valor pre establecido 2 (F52) 5000 (5000)
Direccién de comunicacion (Addr) 01 (88 1)

:§ Velocidad de comunicacion (5F5) 9600bps (96)

_8 Paridad de comunicacion (Frt4) NON (ronE)

5 | Bit de paro de comunicacion (5tF) 2 (@)

g Tiempo en espera de respuesta (-5“t) 20ms (230)

© Escritura por comunicacion (ConY) Permite (EnA)

wError del display
Error del display Errores Estado salida Como regresar
E F P Falla en la carga de datos
— para valores de ajuste OFF Encender de nuevo
gg;g FRA! L existentes
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Serie CT

(mOperaciones y funciones

(1)
Cambio de
RESET de LOTE RESET preset
Modo de indicacion 5 1seg— | Funcion del modo
del contador por LOTE~@—> <—m 1seg—| de revision de ajuste
# % El conteo por se
GO HE LOTE
Cllan&blo 'dEIt encuentra disponible solo
valor de ajuste en CT6M-1P/2P.
de LOTE. 3seg.
- 5seg. 3seg.
(3 1)Si no se toca alguna tecla por 60 seg., el contador { |
regresara al modo RUN automaticamente. Funcién de m 3seg.: Entra en los parametros del grupo 1

modo de ajuste @ 5seg.: Entra en los parametros del grupo 2

©Cambio de preset(Contador/Temporizador)
®Aunque se cambie el valor del preset, la operacién de entrada y el control de salida continuara. Ademas, el valor del
preset se puede ajustar a 0 y el valor 0 se ENCIENDE la salida. De acuerdo al modo de salida, el valor de preset podra
no ajustarse puede ajustar a 0. (Cuando se ajuste como 0, el valor de preset "0" parpadeara 3 veces.)

1] 2] (3]

(L

(

1
ps1
P23kt
BAS

-

LOCK OUT1 OUT2 BA.O CNT TMR

1
PS138¢
ps2
BAS
N

LOCK OUT1 OUT2 BA.O CNT TMR

|
PS138t
Ps2
BAS

™~

LOCK OUT1 OUT2 BA.O CNT TMR

En el modo RUN, entra en el modo El valor de preset se ajusta a '180' El valor de preset se ajusta a '200'
de ajuste del valor de preset con la con las teclas @ @y ®después con las teclas@@, @y después

presione la tecla@ para completar el
ajuste PS2 y regresa al modo Run.

tecla @ . EI LED 'PS1' se iluminay
parpadea el primer digito del valor
del preset.

% Presione la tecla @) para salvar el valor de ajuste después de cambiar el valor de ajuste. Después, se mueve al siguiente
parametro o regresa al modo RUN. Sin embargo, si no se toca alguna tecla por 60 seg., regresara al modo RUN sin
salvarse.

©Funcion de modo de revision de ajuste
®F| valor de ajuste de la funcion del modo de ajuste se puede confirmar usando las teclas @ y .

presione la tecla @ para entrar
en el modo de ajuste PS2.

©Cambio de funcién del display de conmutacion en la indicacion del ajuste
®F| valor de ajuste 1(PS1) y el valor de ajuste 2(PS2) se muestran cada vez presionando la tecla@en el modelo de doble

preset. (En el temporizador, se encuentra disponible para los modos de salida OND, ONd1, 6 ONd2.)

OReinicio
®En el modo RUN o en la funcion del modo de ajuste, si presiona la tecla @ o aplica la sefial a la terminal de RESET en
la parte trasera, el valor del preset inicializara y la salida se mantendré en estado off.

m]Contador por LOTE(Solo para los modelos CT6M-1PLIL/CT6M-2PLIL])

En el modo de indicacion de contador por LOTE, se muestra 'el valor de conteo por LOTE' en el indicador de conteo y se
muestra 'valor de ajuste del contador por LOTE' en el indicador de preset.

©Cambio del valor de ajuste por LOTE
Si presiona la tecla @ en el modo RUN, entrara en el modo de indicacion del contador por LOTE.

(1) 2]

, Entra en el modo de , El valllor deILO sajuada 200'
roz . cambio del valor de ajuste e con las teclas (§, @y 4 despues
Bas3fe - BasH . presione la tecla @para completar

con latecla (@ . ;

(BA S se ilumina. el primer LOCK OUT1 OUT2 BA.O CNT TMR el valor de ajuste por LOTE y

digito del valor de ajuste moverse al modo de indicacion de
contador por LOTE.

parpadea.)

LOCK OUT1 OUT2 BA.O CNT TMR
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Contador/temporizador programable

©Operacion de contador por LOTE

Alimentacion ©ON |
FF

O0oonnonnriar

Q000000000 a0afr

Salida de preset

Reset de lote [7]

999999

Valor de ajuste de lote

0

LED BA.O ON

OFF

Salida de Lote  ON ]
OFF

1 1

©O0peracion de contador por LOTE

®FE| valor de conteo por LOTE va incrementando hasta que se aplica la sefial de reinicio por LOTE. El valor del conteo

por LOTE circulara cuando este sobre 999999.

1)La operacion de conteo por LOTE en el Contador: Cuenta el nimero al alcanzar el valor de ajuste de CT6M-1Pono

o al alcanzar el valor de ajuste doble de CT6M-2P[ [ ].

2)La operacion del conteo por LOTE en el temporizador: Cuenta el nimero al alcanzar el tiempo de ajuste.
(En caso del modo de salida "FLK", cuenta el niUmero al alcanzar el tiempo de ajuste T.off y el tiempo de ajuste T.on).

©OSalida de LOTE

@S se aplica la sefial de entrada mientras se carga el valor de ajuste por LOTE, se realizaran la operacion de conteo

y el control de salida.

@S el valor de conteo por LOTE es igual al valor de ajuste por LOTE, la salida por LOTE estard ENCENDIDAy se
mantendra asi hasta que se aplique la sefial de reinicio por LOTE.

W)

Contadores

®Cuando se corta la alimentacion se reabastece en estado de salida por LOTE encendido, la salida por LOTE se
mantiene encendida hasta que se aplica la sefial de reinicio por LOTE.

OEntrada de reinicio de LOTE

®Sj se presiona la tecla de reinicio o se aplica la sefial a la terminal de reinicio por LOTE en el panel trasero, se

reiniciara el valor de conteo por LOTE.

®Cuando se aplica el reinicio por LOTE, el valor de conteo por LOTE se mantendra en 0y la salida por LOTE se

mantendra APAGADA.

©Aplicacion de funcién de Contador por LOTE
®Contador

En este caso, ponga 5 productos en una caja, y enseguida empaque
las cajas cuando alcancen 200.
- Valor de ajuste de preset del Contador="5",

Valor de ajuste del LOTE="200"
- Cuando el valor de conteo del contador alcanza el valor de
preset "5", la salida de control(OUT) estara encendida, y en
este momento el valor de conteo del contador por LOTE se
incrementara por "1". La caja de control que recibe la salida
de control (OUT) controla repetidamente el conveyor para
mover la caja completa y colocar la siguiente caja vacia para
espera. Cuando el valor de conteo por LOTE alcanza "200",
se encendera la salida por LOTE. Después la caja de control
detendr& el conveyor y proveera una sefial de control para
empacar.

Entrada de conteo _ Salida de LOTE i Lampara de
v

R salida por LOTE
Salida de

i control E —> Sefial de control
e ] ara empaque
22 oun para empag

GM- Caja de control > Sefial de control
CTeM-1P4 para el conveyor
Preset value = 5 -

| &% &R H&%ﬂo

ler caja

\3er caja 2nda caja
Valor de conteo por LOTE actual = 3

®Temporizador

Llena con leche la botella por 3seg.(tiempo de ajuste) Cuando
se llenan 500 botellas, se enciende la lampara de conteo por
LOTE.

(Tiempo de ajuste : 3seg., Valor de ajuste por LOTE : 500)

BATCH output Productivity

. | _ :500bottels
Operation valve Control @~ Lamponwhen
(?gresr‘ls\éil\)/e output itis completed.
BATCH counting

finish lamp

operation valve
Control box

Bottle sensing sensor

Autonics
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Serie CT

mDiagrama de flujo parala funcion del modo de ajuste

| Modo RUN |
o 0 ® ®
3seg. 3seg. 5seg. 3seq.
3 A
Grupo de
parémpetros 1 ) _ G ,rupot de 1
GrP i parametros
LrP2)
Contador (o]} %3 Temporizador (o]
(Catn) Contador/Timer (£} RE)
r (C-E) ﬁ Comunicacion
' 3 4 3 #3
Modo de Rango ge tiempo | Direccion Com.
entrada(l n) (HoUr Al n/5ET) (Rddr)
Modo de salida @ Modo Velocidad Com.
(olE.n) Asc./Desc.(U-d) (bPS)
Modode 1 *1 l
indicacion(dSP. 7) @, #3 @
%1 ® i Modo de Paridad Com.
) 3 indicacion(d@5Pa) (Pred)
Max. vel. de conteo (o] i [io] '
CPS : -
(tF3) Memoriza o) Bit de paro Com.
@iXZ %3 el valor de (5ER)
o Tiempo de salida conteo(dREA )% . ®.
17 OUT2(slEZ) —
a i Modo de Tiempo en espera
=) @ 43 salida(oUtR) de fespuesta
o Tiempo de salida (o] s (F52k)
© l —
o OUT1(aUt 1) Tiempo de salida m '
- B OUT2(Lt 2) Escritura por
2 Punto Com. (Cant)
() decimal(dP) Tiempo de salida @
© @ OUT1(oUE 1)
o Min. tiempo de 0. o
S reinicio(- St ) Loaica de #1: Indicador
c O gd ey | #2: Tipo de salida
I = entrada(s! & #3: Si se cambia el valor de
Eo%cag(?el_ @ i ajuste de la funcion, las salidas
entrada(/ & Tiempo de sefial de OUT1,0UT2 se apagaran y
%3 entrada(l k) regresard al modo RUN, después
Punto decimal de (o] i se reiniciara el valor presente.
p(rgszc;a])a Funcion de
m‘i bloqueo(L oL F)
%3
Valor de pre ©
escala(5CL 3 Contador
m ] -El modelo de preset simple no tiene modo de funcién de ajuste “ tiempo de ajuste de salida
#3 OUT1"y se muestra "oUt.E" en el modo de funcion de ajuste "tiempo de salida OUT2 ".
Valor de punto de -En caso de los modos de entrada dn, dn- | 6 dn-2, no hay modo de funcién de ajuste
inico(5Erk) "valor de Punto Inicial".
i -En caso de los modos de salida "F" 6 "~", no hay modo de funcién de ajuste "tiempo de
o) salida OUT2". (Fijo a HOLD)
Memoriza el -En caso de los modos de salida "5","t" 6 "d", no hay modo de funcion de ajuste "tiempo
valor de conteo de ajuste OUT2".
(dRER)  Temporizador
m i - En caso de los modos de salida "FLE. {","FLEZ" 6" ntL"y los modos de salida "ond",
"and !", "andc" del modelo de preset simple, se muestra "sUtE" en el modo de ajuste
Bloqueo de de la funcién "tiempo de salida OUT2" y no hay modo de ajuste de funcién "tiempo de
teclas(Lolt) salida OUT1".
- Los modos de salida, excepto para "and", "and {", "and2" ond", "ond.1","ond.2"
m y modo de salida "Int.2" no hay modo de ajuste de funcién "tiempo de salida OUT1".

% Si se cambia el valor de ajuste de cambio del grupo de parametros 1, se inicializaran el valor del display y la salida.

# Presione la tecla@ por 3seg./5seg. en el modo RUN para entrar en el grupo de parametros 1 / grupo de parametros 2.
Presione la tecla @ por 3seg. en el modo de funcion de ajuste para regresar al modo RUN.

% La operacion de entrada y el control de salida se pueden ajustar en el modo de ajuste de funcion.

% Si se cambia el valor de ajuste de los parametros marcados 3 3 en el modo de ajuste de funcion, las salidas OUT1 y OUT2 se
apagaran y el valor actual se reinicia.

* El grupo de paradmetros 2 no se encuentra disponible en los modelos sin comunicacién.
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Contador/temporizador programable

m]Ajuste de parametros (Contador)

La teclam: Para seleccionar el modo de ajuste, la tecla é para cambiar el valor de ajuste)

Modo de ajuste Como ajustar
Contador/Temporizador | 11 «—» Ll AE s Coln: CONTADOR
(C-E) Et AE: TEMPORIZADOR
Modo de entrada  |Ud-L <> UP <> UP- | «>P-C <> dn<«>dn- | <> dn-C <> d-A <> ld-h
(4 n) t s
@ Modos de entrada "UP", "UP- 1", "UP-2" 6 "dn", "dn- 1", "dn-C"
Farrnerl  «>rerterP «rfrf
. 4 4
Modo de salida : . ) .
(alER) *En el caso de los modos de salida "F", "N", no hay modo de ajuste "tiempo de salida OUT2".
! (Fijo a HOLD) #Si gl nlwodo de sal'didz:lj sg gjusta como "D"
W oot g Wy cuando la max. velocidad de conteo se ajusta
L L.VlOdOS de entl[ada Ud-R", 'd-b F’ bd-L a 5Kcps, 10Kceps, la max. velocidad de conteo
Modo de «>narlarrerterPerGearflarSartard se ajusta automaticamente a 30cps.
indicacién 4 4 (Ajuste de fabrica)
A Em CASo. dEL. | ndl CRAdor. 3 En caso del indicador, se muestra la selecciéon del modo indicado(d5F.n).
(d5P.A) () del indicad | | del modo indicado(d5F.R)
Hol d EokAL % Se ha agregado que la funcion pueda ajustar el valor de preset al seleccionar HOLD.

(Ver pag. J-20 'mOperacion del contador del indicador'.)

) # La velocidad de conteo es que uno por uno(1:1) del ratio impuesto
Max. velocidad

| | de la sefial de entrada INA 6 INB, y se aplica en INA e INB al
de conteo T > I 43 >0 <> mismo tiempo.
( r PS) f f 3 En caso de ajustar "D" en el modo de salida, se puede elegir 1 cps,
30 cps, 6 1kcps.
. . . icid i % Ajuste del tiempo de salida de un pulso OUT2.
Tiempo de salida | @: Ala posicion del digito parpadeando : S
pOUT2 del valor del tiempo de salida OUT2. *Rango de ajuste: 0.01 a 99.99 seg. ) )
. . ) *# No aparece si se selecciona el modo de salida F 6 N.
(alkd) ®: Para cambiar el valor del tiempo de salida OUT2.
Tiempo de @: Ala posicién del digito parpadeando % Ajuste del tiempo de salida de un pulso OUT1.
salida OUT1 del valor del tiempo de salida OUT1. #Rango de tiempo: 0.01 a 99.99 seg., Hold
(odE 1) : Para cambiar el valor del iempo de salida OUT1. ¥ Hol d se muestra presionando 4 veces la tecla @. o
@Tipo de 6 digitos Contadores
w1 | - > - S Sl o K e e
Punto decimal t $
(dP) @Tipo de 4 digitos
e > e A e A e % El ajuste del punto decimal se aplica igual que al valor
4 4 continuo y al valor de ajuste.
Min. tiempo
de reinicio | «<— 20 Unidad: ms s Ajuste del ancho de la sefial de RESET externa min.
(r5E)
5qi nPr: Entrada sin voltaje
Logica d’er d ] # Revision del valor légico de entrada(PNP, NPN).
entrada (5! & PP Entrada con voltaje
@Tipo de 6 digitos
3 N -«» - R et e e o I e
Punto decimal 4 4
de pre escala ) L
(5CdP) @Tipo de 4 digitos % La posicion del punto decimal de pre escala no se ajusta
T_ e e S ‘-‘;‘ debajo de los digitos del punto decimal(DP).
) ) . * Rango de ajuste del valor de pre escala
Valor de pre @: Para cambiar los digitos parpadeando. Tipo de 6 digitos: 0.00001 a 99999.9
escala (50 L @: Para cambiar el valor de pre escala. Tipo de 4 digitos: 0.001 a 999.9
% Ver funcién de Pre escala (5).
valor de Punt *Rango de ajuste del valor del Punto de Inicio
alor de Funto @ : Para cambiar los digitos parpadeando. (Conectado con el ajuste del punto decimal)
de Inicio 20 r bi I valor del P de Inici Tipo de 6 digitos: 0.00000 a 999999
( SEr t) & @: Para cambiar el valor del Punto de Inicio. Tipo de 4 digitos: 0.000 a 9999
% Ver la funciéon del Punto (6).
Proteccion de - - #[Lr: Elvalor de conteo inicializa cuando se corta la alimentacion.
memoria Cir = EL - ; . -
~EL: Elvalor de conteo se memoriza cuando se corta la alimentacion.
(dAERA)
# LoFF: Cancelacion del modo de blogueo.
| oF F «—» Lol |
Blotg‘égosde - I I Lal. I: Tecla bloqueada .
1 r .
(LolE) L o2 Lol.2: Teclas bloqueadas @,2.0.
LoL3: Teclas bloqueadas @, @B, 2.0.

# 1) Explicacion del ajuste del punto decimal y del punto decimal de pre escala.
-Ajuste del punto decimal: Ajuste del punto decimal del valor del display en el indicador frontal.
-Ajuste del punto decimal de pre escala: Ajuste del punto decimal de pre escala del conteo sin tener en cuenta el valor del display
en el indicador frontal.
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Serie CT

mModo de operacion de entrada(Contador)

Modo de entrada Gréfica de conteo Operacion
H Sin
na LA O N
L A -+ - A - > A - > A -
H %S
' INB ! H rj, n er n *SiINAes er)tr&?d.a'tfe conteo, INB es
L Sin 7 entrada de inhibicion.
(Ascendente) conteo 5 6 Si INB es entrada de conteo, INA es
3 4 entrada de inhibicion.
Valor de 1 2
conteo 0
0
H I
INA
A f
N »A -—
H " - 3% Cuenta cuando la sefial INA esta
UP- INB L i _ v arriba.(_F)
A dente-1 Sin conteo ‘ 4 5 #INA: Entrada de conteo
(Ascendente-1) 3 #INB: Entrada de inhibicion
Valor de 1 2
conteo g _0
H
INA T M
AL A
H ‘ e # Cuenta cuando la sefial INA esta
U P - E, " L ‘ Sin conteo ‘ 2o _L)
4 3 INA: Entrada de conteo
- B e —
(Ascendente-2) 2 3 *#INB: Entrada de inhibicion
Valor de 1
conteo (o 0
H Sin
conteo _ A
INa H M o conteo
| A - »A L, » A - » A -«
H % Si INA es entrada de conteo, INB es
INB ; )
d ] L T cosnltne 5 Y H H entrada de inhibicién.
(Descendente) A e SiINB es ehtra'xdg.(’je conteo, INAes
L 3 n4§ entrada de inhibicion.
] n5 nG
Valor de n7
conteo 0
H I ﬂ
INA
L
AL LA ) ,
H ! % Cuenta cuando la sefial INA esta
dn- | INB | i arriba.(_f™)
n Sin conteo ‘ .
(Descendente-1) o ! o >:<INA. Entrada de _contgq )
3 #INB: Entrada de inhibicion
Valor de L ns
conteo (o
H
Na [T 1
AL A
D’ 5 ng H : d % Cuenta cuando la sefial INA esta
n-c L abajo.( V)
n Sin conteo . .
(Descendente-2) —n ‘ #INA: Entrada de conteo
n2 3 #INB: Entrada de inhibicion
Valor de —n4|_n5
conteo 0
H
INA L f_| 1
A l, JLA I, #%INA: Entrada de conteo
) : i i
Hd- A INB |L| ) INB: Counting command input
/ D(AscenddenteA 3 4 ; 3 4 3 Cuando INB es L, contando arriba.
escendente-A) Valor d 1 2 ; |2 2 Cuando INB es H, contando abajo.
alor de
conteo 0
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Contador/temporizador programable

mModo de operacion de entrada (Contador)

Modo de entrada Gréafica de conteo Operacion
INA H .
L #INA: Entrada de conteo ascendente
[N H INB: Entrada de conteo descendente
Hd-h INB "
(Ascendente L’L 3 3 P4 * Cuando se aplican INAe INB a
| Descendente-B) 2 2 2 L->H, permanecera el valor de
Valor de 1 conteo previo.
conteo
H
mi A A0 |,
BEBE| ¥ Cuando use fases A,B del encoder
[y H al conectarlo a INA, INB, por favor
Ud-L INB ! - INB,
L I_ n 3 ajuste el modo de entrada del
, D(Ascenddente o i ) 5 ) —s contador (IN) como entrada de
escendente- ; f
[ ferente f; D-C).
Valor de - 1 1 diferente fase (UD-C)
conteo 0

% El ancho de sefial @ debera ser mayor al ancho de sefial min. y el ancho de sefial ® debera de ser mayor a la mitad
del ancho de sefial min. Si no, ocurrird un error de +1.

# El significado de "H"y "L" * Ancho de sefial min. para velocidad de conteo
Entrada de | Entrada sin voltaje Vel. de conteo |Ancho de sefian min. INA  Alto on loee [ on | oFe
voltaje (NPN) (PNP) lcps 500ms (INB) Bajo o
Ton [0)
H 5-30VCC Corto circuito 30cps 16.7ms re—>
1kcps 0.5ms T |
L 0-2vCC Abierto 5kcps 0.1ms o - .
10kcps 0.05ms 3% Ton, Toff : Ancho de sefial min.
., (o))
mFuncion de pre escala (Contador) S

Esta funcion es para ajustar e indicar la unidad calculada para la longitud actual, el liquido medido, la posicion, etc.

Se llama "Valor de pre escala" para la longitud de medicion, liquido medido, posicion medida, etc por 1 pulso.

Por ejemplo, P es el nimero de pulsos por 1 revolucion de encoder rotativo y L es la longitud deseada a medir. El valor
de pre escala es [longitud deseada (L)])/[el nimero de pulsos (P) por 1 revolucion del encoder rotativo.]. Es la longitud por
1 pulso del encoder rotativo.

Ej)Control de longitud por el contador y el encoder rotativo

[En caso del diametro de 22mm(D) de la Polea conectada
con el encoder de 1,000 pulsos]

m x Didmetro de la polea(D)

El nimero de pulsos por
1 revolucion del encoder

Valor de pre escala =

3.1416 x 22
1000

) 0.069mm/pulso
Sistema de control

del motor
Para controlar la posicién del conveyor en 0.1mm, ajuste el punto decimal al décimo lugar( ----- .-) en el modo de ajuste
de punto decimal(dP) y ajuste el punto decimal de pre escala al milésimo lugar(---.---) en el modo de ajuste de punto

decimal de pre escala(5C.dFP). Después ajuste el valor de pre escala "0.069" en el modo de ajuste de pre escala(G{L).

mFuncién de punto de inicio (Contador)

Esta funcion es el valor del punto inicial que trabaja como valor inicial en el modo de conteo.
®En caso de "dn", "dn- {" 6 "dn-2" en el modo de entrada del temporizador, no se encuentra disponible.
®Cuando se reinicia, el valor presente inicializa como punto de inicio.

®Después del conteo en los modos de salida "t ", "r", "P" 6 "9", el valor de preset inicia en el valor del punto inicial.
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Serie CT

Salida de un pulso Salic'ia
[mIModo de operacion de salida (contador) (0.01299.99seg) ~Salidadeunpulso  retenida
Salida retenida i Jj_
Modo de Modo de entrada o »
[ eracion
salida | ascendente (Up), Up-1,2 | Descen.(Down),Down12 |  Ascen./Descen.A, B, C P
RESET
999999 #Después de llegar al valor establecido,
- |PRESET2 el valor de display aumenta o disminuye
asta que se aplica una sefial Reset y
I PRESET(:I). h li fial R

(F A\ la salida retenida se mantiene activada.
OuT1
ouT2
(ouT)

RESET il
999999
PRESET?2 i ,
M PRESET1 #Después de llegar al valor establecido
0 v de conteo el valor en display y la salida
(N) ouT1 ] retenida se mantienen hasta que se
ouT2 aplica una sefial RESET.
(OuT)
RESET #El valor en display sera restablecido
999999 al estado de inicio, tan pronto como el
_ PRESET2 conteo termine.
,' PRESET1 N #La salida retenida OUT1 se apagara
- 0 v después del tiempo de pulso OUT2.
© ouT1 1 #El tiempo de pulso de salida de OUT1
ouT2 ‘ seguira operando sin importar la
salida de OUT2.
(ouT)
RESET M #El valor en display después de llegar
999999 al conteo sera restablecido al estado
PRESET2 de inicio después del pulso de tiempo
r PRESET1 ouT2.

R) 0 ! } "4 #La salida retenida OUT1 se apagara
OouUT1 después del tiempo de pulso OUT 2.
ouT2 i #El tiempo de salida de pulso OUT1
(0ouT) operara sin importar la salida de OUT 2.

#Después del conteo, el valor
RESET de display aumenta o disminuye
9989992 A S hasta que se aplica una sefial
N} PRESET Reset.
U PRESET1 /. 4 \ #La salida retenida OUT1 se
0 : \V/ apagara después del tiempo de pulso
(K) ouT1L I salida OUT2.
#El tiempo de pulso de salida OUT1
ouT2 operara sin importar la salida
(OUT) de OUT2.
#Después del conteo, el valor
RESET de display se mantiene durante
999999 durante el tiempo de pulso OUT2y
PRESET2 la operacién de conteo se
[ PRESET1 restablecera para el inicio tan
J 0 / pronto la salida OUT2 encienda.
Y #La salida retenida OUT1 se apagara
P) ouT1 - : a sl .
pués del tiempo de pulso OUT2.
ouT2 n #El tiempo de pulso de salida de OUT1
(0uT) m B n N u operara sin importar la salida de OUT2
RESET s Después del conteo, el valor en display
PRgEggg_?_g y aumenta o disminuye durante el tiempo de
pulso OUT2.
q PRESET; VA #La salida retenida OUT1 se apagara

(Q) B v después del tiempo de pulso OUT2.

OuT1 #El tiempo de pulso de salida de OUT1

ouT2 operara sin importar la salida de

|| | . | | | | | |

(ouT) ouT2.
RESET #Después del conteo el valor de Display
999999 y la salida retenida OUT1 se mantienen

H PRESET2 hasta que se aplica una sefial Reset.
PRESET1

(A) 0 - #El tiempo de salida de pulso de OUT1
OuUT1 1 ™ operara sin importar la salida de
ouT2

ouT2.
(OuT)

#La salida en el modelo de preajuste simple (OUT1) opera igual que la salida 2 (OUT2) del modelo de preajuste doble.
#La salida OUT1 se puede ajustar a 0 en todos los modos y la salida del valor 0 se ENCIENDE.
#La salida OUT2 no se puede ajustar a 0 en los modos de salida C (), P (P) o Q (3).
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Contador/temporizador programable

Salida de
mModo de operacion de salida (Contador) Sa"dafte“'da °°'3°'de“°'a
1 i
M;;jl%ge Ascendente/Descendente A, B, C Operacion
RESET
999999
.:' Eggzgi #OUT1y OUT2 se mantienen encendidas
- 0 PN bajo las siguientes condiciones:

(S) -99999 ~ Valor del display de conteo PRESET1
ouT1 — Valor del display de conteo PRESET2
ouT2
(ouT)

RESET
999999
) PRESET2 *La salida OUT1 esta apagada:
[y PRESET1 Valor del display de conteo PRESET1
0 N #OUT2 se mantiene encendida

(T) -99999 bajo las siguientes condiciones:
ouT1 | — Valor del display de conteo PRESET2
ouT2
(ouT)

RESET
* Cuando el valor del display de conteo
999999 ; )
PRESET2 es igual a solo el valor de ajuste (PRESET1,
,:" PRESET1 PRESET2), la salida OUT1 o OUT2 se
0 mantendra encendida.

(D) 99999 ~ * Cuando ajuste lkcps para velocidad de
ouTL i i f ] conteo, se debera de usar la salida de
ouT?2 s contacto de estado solido.

(ouT)
(0)]
% La salida de preajuste simple(OUT) opera como OUT2 de preajuste doble. Contadores

*# El modelo de la salida de preajuste doble OUT1 opera como salida retenida o de un pulso.(excepto modos de salida 5(S), £ (T) o d(D))
% La salida OUT1 se puede ajustar a 0 en todos los modos y la salida de valor 0 se ENCIENDE.
3 La salida OUT2 no se puede ajustar a 0 en los modos de salidaC (C), P (F)o Q (9).

(mOperacion del contador para el indicador(CT6S-I, CT6Y-1, CT6M-I)

Modo de Gréfica de conteo
indicacion | En caso de que el modo de entrada sea | En caso de que el modo de entrada sea Operacion
(d5FA) Ascendente (Up, Up-1, Up-2) Descendente (Down, Down-1, Down-2)
El valor de conteo se incrementa o
RESET RESET decrece hasta que se aplica la entrada
t DI': F”_ _______ de RESET.
999999 999999 Cuando alcanza el valor de conteo
(TOTAL) 0 max. o el valor de conteo min., se
0 \I\ reiniciard y contara simultaneamente.
-99999
El valor de conteo se incrementa o
RESE! RESET decrece hasta que se aplica la entrada
999999 ! 999999 -
Hol d PRESET PRESET de RESET,, el indicador del valor de
(HOLD) conteo parpadea al alcanzar el valor de
preajuste (Conteo Ascendente) 6 0
: Conteo D dente).
3 / 0 (Conteo Descendente)
0

@En el caso del modo de entrada es Entrada de comando( Ud-A), Entrada individual( Lid-&), Entrada de diferencia de

fase(Ud-L),
RESET
999999
% En caso de los modos de entrada Ascendente/Descendente
0 (Ud-A, Ud-b, Ud-L), no se muestra el modo de indicacion
99999 (d5Pn) en la configuracion.
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Serie CT

mAjuste de parametros (Temporizador)

(Tecla@: Para seleccionar el modo de ajuste, tecla , : Para cambiar el valor de ajuste)

Modo de ajuste

Como ajustar

Contador/Temporizador | _ L - % C[otin: CONTADOR

(C-k) oun EinE £i AE: TEMPORIZADOR
@Tipo de 6 digitos

[ Seq [ Sef [ Sed [ Sed [ A 5

[E55555] (555555 [599995 (555555 [395999

0.001s a 0.01ls a O.1sa lsa 0.01s a

999.999s 9999.99s 99999.9s 999999s  99m59.99s

n5

HEEEEE 99595588

0.l1ha O.1sa

99%99.9h 999m59.9s

L H A [HAaS [ atfl [ Atf] [ A §

Rango de [F59559] [995959] (999999 [59995949] [F99959

temporizador

(HolUr /Al R/SELD)

Ima 1sa Ima 0.lma 1sa
9999h59m  99h59m59s 999999m 99999.9m 9999m59s
@Tipo de 4 digitos

[ SEC] [ 5eC) [ Sec]  [5EC] . [ A5
9999 (9993 [99949] [9999/ (9954
0.001s a 0.01sa O.1sa 1sa 1sa
9.999s 99.99s 999.9s 9999s 99rr£593
|H0Ur|0| H F||0| ni n|0| Al oA

199599 9959/ [99599] (9934

lha Ima ima 0.lma

9999h 99h59m 9999m 999.9m

Modo Ascen./Descen.

P d #UP: El tiempo procede de 0 al valor de ajuste.
ur n

( ,'_)-,j) dn: El tiempo procede del valor de ajuste a 0.
- L, % Solo se usa para el indicador.
Modo de indicacion EobAL <> Hold <> onkd % Se agreg0 la caracteristica que ajusta el tiempo de ajuste al seleccionar
(d5FPnA) s s Hold 0ant.d
(Ver pag. J-26 'mOperacion de temporizado para el indicador").
Proteccion de % Solo se usa para el indicador.
memoria flr «— rEL #LLr: Inicializa el valor del tiempo cuando se corta la alimentacion.
( dAkE Ff) ~EL: Memoriza el valor del tiempo al momento de cortar la alimentacion.

Modo de salida
(olknm)

ond <> ond ! <> ondd <> FLE <> FLE <« FLED <> | nt

T—M‘ ntlh <> nfFd! <> nFd «> ofd <« nkd <>k |

Tiempo salida

Tecla @ : Para cambiar la posicién del digito ¥ Ajusta el tiempo de salida de un pulso OUT2.

ouT2 parpadeando del valor del tiempo de salida OUT2. #Rango de ajuste: 0.01 a 99.99seg.
(olEd) Teclas : Para cambiar el valor del tiempo de salida OUT2. 3 Se muestra Hot d al presionar 4 veces la tecla(@ .
Tiempo salida Tecla@ : Para cambiar la posicion del digito # Ajusta el tiempo de salida de un pulso OUT1.
OouT1 parpadeando del valor del tiempo de salida OUT1. #Rango de ajuste: 0.01 a 99.99seg., Hold
(oUE ) Teclas @ @: Para cambiar el valor del tiempo de salida OUT1. 3 Se muestraHol d al presionar 4 veces la tecla(Q.
Logica de entrada Pr : Entrada sin voltaje
g (5, l_) ; ; Entrad ItJ' * Revision del valor l6gico de entrada (PNP, NPN).
'O nF : Entrada con voltaje
Tiempo de sefal #CTS/CTY: Ajuste min. externo del ancho de sefial INA, INH, RESET.
de entrada | «— 20 % CTM: Ajuste min. externo del ancho de sefial de REINICIO POR
(! nE) [Unidad: ms] LOTE INA, RESET, INHIBIT.
Bl d FE R # LoFF: Cancelacion del modo de bloqueo
! «—» LOL. |
Otglcller; € B Di - f Lol !: Teclas bloqueada &.
r Lol.2: Teclas bloqueadas @,2.D.
(LoLt) Lol «—Lal?

Lol.3: Teclas bloqueadas@, B .0
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Contador/temporizador programable

mIModo de operacion de salida (Temporizador)

Salida de un pulso
f ESaIida retenida

Salida retenida

inl

Salida de un pulso

18

Modo de salida

Modo de entrada

Signal ON Delay(Reinicio de alimentacion)

Operacion

ALIMENTACION

1)EI tiempo inicia cuando se enciende la
sefial INA.

INA(INICIO) 2)Cuando se apaga la sefial INA, se reinicia
i el tiempo.
INH(INHIBIT) — 3)Cuando la sefial INA esta encendida:
RESET Opera Power ON Time Start
_ E’ ) ) Opera Power OFF Time Start
on Ajuste de tiempo 2 4)La salida de control opera como retenida,
Ascendente i
(OND) Afiete de tiempol - 0 como salida de un pulso.
Display 0 INA
Ajuste de tiempo 2 >
Descéndenle P - T1 h—‘
Ajuste de tiempol OouT1
0 ouUT2 T2 |:
OUT1 [ | | | | (OUT) - -
T1: Tiempo de ajustel
oUT2 I | o T2: Tiempo de ajuste 2
Signal ON Delay l(Reinicio de alimentaci()n) 1)E| tiempo inicia cuando se enciende la
] [ [ sefial INA, si esta se aplica repetitivamente,
ALIMENTACION solo se reconoce la sefial inicial.
M 2)Cuando la sefial INA esta encendida:
INA(INICIO) Opera Power ON Time Start
] Opera Power OFF Time Start
INH(NHIBIT) _ 3)La salida de control opera como retenida
RESET M o como salida de un pulso.
_ ( ) ) 4)Solo la primer sefial de entrada INA es
ord. Ascgrlllé?;ge tiempo 2 vélida en caso de que la sefial INA se
(ON Dl) ‘juste de tiempo 1 Fd - aplique repetitivamente.
Display INA
Ajuste de tiempo 2 ‘T’
Descendente — -
Ajuste de tiempo 1 OouT1
0 4—1_
T2
— — ouT2
OouT1 I l I l (OuT) — .
T1: Tiempo de ajustel
ouUT2 r r l: T2: Tiempo de ajuste 2
Power ON Delay(Power Hold) 1)El tiempo inicia cuando se enciende la
. alimentacion. (No hay funcién INA.)
ALIMENTACION 2)El tiempo se reinicia cuando se
INA(INICIO) enciende el reset. El tiempo inicia cuando
INH(NHIBIT M m se apaga el reset.
( ) — —_— —_— O 3)La salida de control opera como retenida
RESET 0 como salida de un pulso.
4)Memoriza el valor del display al momento
Ajuste de tiempo 2 de apagarse.
i~ Ascendente
o dE Ajuste de tiempo 1 o o P — HOLD
(ONDZ) Display 0 p— Vr —l'
Ajuste de tiempo 2 ALIMENTA- - ‘H
Descendente L i CION T1 o
Ajuste de tiempo 1 ]
0 OUT1— I
e ouT2
OuT1 I . I l- (ouT) — -
T1: Tiempo de ajustel
ouT2 r | T2: Tiempo de ajuste 2
t a t-a
Flicker(Reinicio de alimentacion) 1)El tiempo inicia cuando se enciende la sefial
INA.
ALIMENTACION 2)Cuando la sefial INA esta encendida:
nn I Opera Power ON Time Start
INA(INICIO) Opera Power OFF Time Start
INH(INHIBIT) 3)La salida de control opera como salida
retenida, la salida se apaga para el tiempo
RESET T.off y para el tiempo T.off y se enciende para
Ajuste de tiempo el tiempo T.on time repetidamente.
T.off Ta+Tb = Ajuste de tiempo T.off
FLF Ajuste de tiempo 4)El iempo T.ony el tiempo T.off se deben de
Ascendente  T.on / ajustar individualmente.
(F L K) — 5)En caso de usar la salida de contacto, el
Display 0 tiempo de ajuste min. se debe de ajustar
Ajuste de tiempo sobre 100ms.
Descendente T-Off ALIMENTA- ‘
Ajuste de tiempo N\ CION e
T.on
INA
0 Toff Ton T.off
R
T.off iTon :Ta Tb Ton T.off iTon T.off Ton T.off ouT2 —
e e e R— e OuUT
OuUT2(0UT) ( )

Autonics
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Serie CT

@Modo de operacion de salida (Temporizador) Saidadeunpuso . . Saiida de
ali X Salida de un pulso  Salida retenida coincidencia
alida retenida
Modo de salida Modo de salida i
. — - — Operacion
Flicker 1(Reinicio de alimentacion)
Salida Hold 1)El tiempo inicia cuando se enciende la
sefial INA.
ALIMENTACION 2)Cuando la sefial INA esta encendida:
nn ] nl Opera Power ON Time Start
INA(INICIO) Opera Power OFF Time Start
INH(INHIBIT) 3)La salida de control opera como retenida.
4)En caso de usar la salida de contacto, el
RESET ! tiempo de ajuste min. se debe de ajustar
) ) sobre 100ms.
Ajuste de tiempo
Ascendente L ALIMENTA- [
0 — CION
Display INA. i
Ajuste de tiempo T T
Descendente o — oUT2 <
0 (ouT) : -
R — e = T:Tiempo de ajuste
] OUT2(0UT,
FLE. ©un
(FLKl) Salida de un pulso 1)El tiempo inicia cuando se enciende la
sefial INA.
ALIMENTACION | C 2)Cuando la sefial INA esta encendida:
nn N Opera Power ON Time Start
INA(INICIO) Opera Power OFF Time Start
INH(INHIBIT) M 1 3)La salida de control opera como salida de
un pulso.
RESET M 4)En caso de usar la salida de contacto, el
) ] tiempo de ajuste min. se debe de ajustar
Ajuste de tiempo sobre 100ms.
0 _ ALIMENTA- |
Ascendente CION
DisplayAJuste de tiempo = INA M
T T T
0 ouT2 T
Descendente t t t (U 1 1
our2our)— 0 0 N | | T-Tiempo de ajuste
Flicker 2(Power Hold) 1)El tiempo inicia cuando se enciende la sefial
- INAYy el valor del display y lo memoriza al
Salida Hold momento de apagarse.
2)Cuando la sefial INA esta encendida:
ALIMENTACION Opera Power ON Time Start
clo il 1 M Opera Power OFF Time Start
INA(NICIO) — — 3)La salida de control opera como retenida.
INH(INHIBIT) 4)La salida de control se invertir cuando alcance
p— M el tiempo de ajuste. (En el momento inicial,
RESET la salida de control OUT2 esta apagada).
Ajuste de tiempo 5)En caso de usar la salida de contacto, el
Ascendente L L P tiempo de ajuste min. se debe de ajustar
0 sobre 100ms.
Display ALIMENTA-
Ajuste de tiempo CION ‘
D dent — —
escendente \_ — INA ’__‘
0 T ) T-c ) Lc T )
ouT2 | | <> |
- ] ) —f o/ O
F L HE OUTZOUD = - ©un Hold—/ T:Tiempo de ajuste
L
(FLK.Z) Salida de un pulso 1)El tiempo inicia cuando se enciende la sefial
INAy el valor del display y lo memoriza al
ALIMENTACION [ momento de apagarse.
N n 2)Cuando la sefial INA esta encendida:
INA(INICIO) Opera Power ON Time Start
INH(NHIBIT) 0 Opera Power OFF Time Start
= 3)La salida de control opera como salida de
RESET u! un pulso.
Ajuste de tiempo 4)En caso de usar la salida de contacto, el
Ascendente A — % tiempo de ajuste min. se debe de ajustar
0 T — —_— sobre 100ms.
Display ALIMENTA-
Ajuste de tiempo CION
Descendente — _ i N
0 N INA 1
T _Tc c T )
t it t aiiita t OouT2 ‘ g
outzour) — 1 W W || e | (oum Hold— TTiempo de ajuste

* Reinicio de alimentacion: No hay proteccion de memoria.(El valor del display inicializa cuando se corta la alimentacién)
Power Hold: Hay proteccion de memoria.(Memoriza el valor del display al momento de cortar la alimentacion, indica el valor del display
memorizado cuando se re suministra alimentacion.)
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Contador/temporizador programable

mModo de operacion de salida (Temporizador)

“

Salida de un pulso
Salida retenida

Salida de un pulso

18

Salida de

Salida retenida coincidencia

finl

Modo de salidal

Modo de entrada

Intervalo (Reinicio de alimentacién)

Operacion

1)La salida de control se ENCIENDE y el

. [ tiempo inicia cuando la sefial INA se
ALIMENTACION ENCIENDE.
— 1 2)Cuando la sefial INA esta encendida:
INA(INICIO) Opera como Power ON Time Start
= Opera como Power OFF Time Start
INH(INHIBIT) 3)Cuando alcanza el tiempo de ajuste, el
! RESET ™ M valor de indicacion y la salida de control
[
) ) se reinician automaticamente.
(| NT) Ajuste de tiempo 4)La salida de control esta ENCENDIDA
Ascendente L cuando el tiempo esta en progreso.
0
Display AUMENTA-
Ajuste de tiempo CION
Descendente INA | 1
; o || et
ouT
ouT2(0UT) ( ) T:Tiempo de ajuste
Intervalo 1(Reinicio de alimentacion) 1)La salida de control se ENCIENDE y el
tiempo inicia cuando la sefial INA se
ENCIENDE.
] I 2)Cuando la sefial INA esté encendida:
ALIMENTACION Opera como Power ON Time Start
INAGNICIO) nln 1 1 N M M Opera como Power QFF Time $tart
_ 3)Cuando alcanza el tiempo de ajuste, el
valor de indicacién y la salida de control
INH(NHIBIT) se reinician automéaticamente.
! mE | RESET | 4)La salida de control estda ENCENDIDA
= ) ) cuando el tiempo est4 en progreso.
(| NT. 1) Ajuste de tiempo 5)La entrada INA se ignora mientras el
Ascendente o — — tiempo esta en proceso.
ey - e—
Ajuste de tiempo CION
Descendente — — INA 1
0
ouT2 !
M i T 1
OUT2(0UT) ] ] (©eun) - .
T:Tiempo de ajuste
Intervalo 2(Reinicio de alimentacion) 1)El tiempo inicia cuando se ENCIENDE la
entrada INAy se reinicia al APAGARSE.
— | 2)La entrada INA estd ENCENDIDA, la salida

' nEl
(INT.2)

ALIMENTACION
INA(INICIO)
INH(INHIBIT)
RESET

Ajuste de tiempo 1

Ajuste de tiempo 2
Ascendente

0

Display

Ajuste de tiempo 2
Descendente

Ajuste de tiempo 1

0
OouT1l
ouT2

OUT1 se encuentra ENCENDIDA durante
T1611.
3)Cuando alcanza el tiempo de ajuste 1, el
valor del display se reinicia y la salida OUT2
se encuentra encendida durante el tiempo de
salidaT20t2.
% La salida se APAGA al alcanzar el tiempo
de ajuste aunque el tiempo de un pulso sea
mayor que el tiempo de ajuste.

|NA:
T1
|[«—>
out1— ]

> |« T2
t1 <>
ouT2

T1: Tiempo de ajustel
T2: Tiempo de ajuste2
t1: Un pulsol

t2: Un pulso2

>| |«
2

(El modelo de preajuste simple no tiene modo
Inkd)

Autonics
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Serie CT

(m]Modo de operacion de salida (Temporizador)

Salida de un pulso
Salida retenida

Salida de un pulso  Salida retenida

Salida de

ﬁoincidencia

Modo de salida

Modo de salida

Signal Off Delay1(Reinicio de alimentacion)

Operacion

ALIMENTACION

INA(INICIO)

INH(INHIBIT)

o F d RESET

Ajuste de tiempo
(O FD) Ascendente
0

Display

Ajuste de tiempo
Descendente
0

OUT2(OUT)

1)Si se enciende la entrada INA, la salida de
control permanece ENCENDIDA.
(excepto cuando esta apagada y reset
esta encendido)

2)Cuando se apaga la sefial INA esta, el
tiempo esta en proceso.

3)Cuando alcanza el tiempo de ajuste, se
reinician automaticamente el valor de
indicacion y la salida de control.

A|imentacién:

INA T
e
ouT2
(©un T: Tiempo de ajuste

On-Off Delay(Reinicio de alimentacion)

ALIMENTACION _|

INA(INICIO)

INH(INHIBIT)
RESET

P F d On_Delay

(N FD) Off_Delay

Ascendente

Display

On_Delay
Descendente

Off_Delay

0

OUT2(0UT)

1)Cuando se enciende la entrada INA, la
salida esta encendida, el tiempo esta en
progreso, y la salida se apaga después
de On_Delay time.

2)Cuando se apaga la entrada INA, la
salida esta encendida, el tiempo esta en
progreso, y la salida se apaga después
de Off_Delay time.

3)Si se apaga la entrada INA dentro de
On_Delay time, el paso 2 inicia nuevamente.

4)Si se enciende la entrada INA dentro de
Off_Delay time, el paso 1 inicia nuevamente.

INA
T1 T2
ouT2 ‘ﬁ‘—" ﬁ‘—"
(OUT) -
T1: On_Delay
T2: Off_Delay

On-Off Delay1(Reinicio de alimentacion)

ALIMENTACION |

INA(INICIO)
INH(INHIBIT)

RESET

m F d l' On_Delay

(NFD.1) Off_Delay

Ascendente

Display

On_Delay
Descendente

Off_Delay

0
OUT2(0UT)

1)Cuando se enciende la entrada INA, el
tiempo progresa y la salida se apaga
después de On_Delay time.

2)Cuando se apaga la entrada INA, el
tiempo progresa y la salida se apaga
después de Off_Delay time.

3)Si se apaga la entrada INA dentro de
On_Delay time, la salida se encendera
y e paso 2 inicia nuevamente.

4)Si se enciende la entrada INA dentro de
Off_Delay time, la salida se apagara y
el paso 1 inicia nuevamente.

INA
<£> <£>\
ouT2 ’—‘
(OUT)
T1: On_Delay
T2: Off_Delay

Tiempo de integracion(Reinicio de alimentacién)

INA(INICIO)

ALIMENTACION —

INH(INHIBIT)

RESET

] -
rn ": L Ajuste de tiempo

(l NTG) Ascendente

Display

Ajuste de tiempo
Descendente

0

—

1)El tiempo esta en progreso mientras esta
ENCENDIDA la entrada INA.

2)El tiempo en progreso se detiene mientras
estd APAGADA la entrada INA.

3)Cuando alcanza el tiempo de ajuste, se
ENCIENDE la salida.

* Reinicio de alimentacion: No hay proteccion de memoria.(El valor del display inicializa cuando se corta la alimentacién)
Power Hold: Hay proteccion de memoria.(Memoriza el valor del display al momento de cortar la alimentacion, indica el valor del display
memorizado cuando se re suministra alimentacion.)
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Contador/temporizador programable

(mOperacion de temporizador del indicador(CT6S-I, CT6Y-1, CT6M-I)

Cuando la proteccion de memoria estda APAGADA

Ajuste de tiempo

Ascendente

0
Display
Ajuste de tiempo

Descendente

ALIMENTACION —L ‘
INA(INICIO) ! min| !
INH(INHIBIT) 1)EI tiempo inicia cuando se ENCIENDE la
RESET N entrada INA.
Max 2)El valor de ajuste inicializa cuando se
Rango de tiempo ENCIENDE la entrada de Reset.
Ascendente 3)El tiempo en progreso se detiene cuando se
0 ENCIENDE la entrada INHIBIT.
Display Max. 4)Se reinicia al APAGARSE.
Rango de tiempo
) Descendente
;: [ !‘: H L 0
(TOTA |_) Cuando la proteccién de memoria esta ENCENDIDA
ALIMENTACION — ‘
INA(INICIO) i mimi A
INH(INHIBIT) 1)El tiempo inicia cuando se ENCIENDE la
RESET 1 entrada INA.
2)El valor de ajuste inicializa cuando se
Rango de tie'\r/1|’16:)><c; ENCIENDE la entrada de Reset.
Ascendente 3)El tiempo en progreso se detiene cuando se
0 ENCIENDE la entrada INHIBIT.
Display Max. 4)Memoriza el valor del display al momento de
time range APAGARSE.
Descendente
0
Cuando la proteccion de memoria estd APAGADA
ALIMENTACION |
INA(INICIO) I 1)El tiempo progresa cuando se ENCIENDE la
entrada INA.
INH(INHIBIT) — —— 2)El tiempo en progreso se detiene mientras se
RESET APAGA la entrada INA.
Ajuste de tiempo 3)Cuando el tigmpo alcanza el ajuste de tiempp,
Ascendente T el valor del dlsplay se detendra y parpadeara.
0 4)Cuando se aplica la entrada de reset, se
Display inicializa el valor del display.
Ajuste de tiempo 5)Se reinicia al cortar la alimentacion.
H o L d Descendente o
(HOL D) Cuando la proteccion de memoria estda ENCENDIDA
ALIMENTACION —! — 1)El tiempo progresa cuando se ENCIENDE la
INA(INICIO) entrada INA.
1 2)EIl tiempo en progreso se detiene mientras se
INH(NHIBIT) — — APAGA la entrada INA.
RESET 3)Cuando el tiempo alcanza el ajuste de tiempo,
Ajuste de tiempo el valor del display se detendra y parpadeara.
Ascendente P P L 4)Cuando se aplica la entrada de reset, se
0 inicializa el valor del display.
Display A . 5)Memoriza el valor del display al momento de
juste de tiempo APAGARSE.
Descendente Bl T S
0
Cuando la proteccion ‘de memoria esta APAGADA *El modo de indicacion ON time de la entrada INA
ALIMENTACION | 1)El inicio del reset de tiempo opera cuando se
INA(INICIO) nnn enciende la entrada INA.
INH(NHIBIT) 1 2)EIl tiempo en progreso se detiene mientras se
M APAGA la entrada INA.
RESET 3)Cuando el tiempo en progreso se detiene y
Ajuste de tiempo se corta la alimentacion, inicializa el valor del
Ascendente display.
0 4)Si el tiempo en progreso es mayor que el ajuste
Display Ajuste de tiempo de tiempo cuando se apaga la entrada INA, el
valor del display parpadea y la operacion se detiene
on |': d Descendente o hasta que se aplique la sefial de reinicio.
(On Time Cuando la proteccion de memoria estd ENCENDIDA
Dis p [ ay) ALIMENTACION I 3 El modo de indicacion ON time de la entrada INA
INAGNICIO) nnn 1)EIl tiempo en progreso se detiene mientras se
APAGA la entrada INA.
INH(INHIBIT) 2)El tiempo en progreso se detiene mientras se
RESET i APAGA la entrada INA.

3)Cuando el tiempo en progreso se detiene y
se corta la alimentacién, se memoriza el valor
del display.

4)Si el tiempo en progreso es mayor que el ajuste
de tiempo cuando se apaga la entrada INA, el
valor del display parpadea y la operacion se detiene
hasta que se aplique la sefial de reinicio.
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Serie CT

m]Ajuste de tiempo 'O’ del temporizador

©Modo de operacion de salida capaz de ajustar ajuste de tiempo a '0'

ond, ond {, and?, nFd, nFd. |

©Operacion acorde al modo de salida (a ajuste de tiempo 0)

1) Modo OND(Signal ON Delay) [ ond]
@ El ajuste de tiempo 1 se ajusta a 0

Modo Ascendente Modo Descendente
INA(INICIO) 1
Ajuste de tiempo 2 :
0 "
o — 1 I
out2 I Il

2) Modo OND.1(Signal ON Delay 1) [ and. ]
@ El ajuste de tiempo 1 se ajusta a 0

Modo Ascendente Modo Descendente
INA(INICIO) —“_‘ H
RESET —‘ —‘
Ajuste de tiempo 2
0 T
OUT1 r n
ouT2 I_I I_I

3) Modo OND.2(Power ON Delay?2) [ ondZ]
@ El ajuste de tiempo 1 se ajusta a 0

Modo Ascendente Modo Descendente
Alimentacion | |
RESET —‘ —‘
Ajuste de tiempo 2
0 ‘ |
o — 1 I
ouT2 I_I I_I

4) Modo NFD(ON-OFF Delay) [ nFd]
@ El tiempo de ajuste OFF_Delay se ajusta a 0

INA(INICIO)

RESET

On_Delay
ASCENDENTE 0

DISPLAY  On_Delay

DESCENDENTE

out2 _ [ I
(ouT)
5) Modo NFD.1(ON-OFF Delayl) [ nFd. {]

@ El tiempo de ajuste OFF_Delay se ajusta a 0

INA(INICIO)

RESET

On_Delay
ASCENDENTE 0

DISPLAY  On_Delay

DESCENDENTE 0
ouT2
(0ouT)

@ El ajuste de tiempo 2 se ajusta a 0

INA(INICIO)

Ajuste de tiempo 1

0
OouT1

ouT2 7I—

@ El ajuste de tiempo 2 se ajusta a 0

INA(INICIO) _m

RESET —‘

Ajuste de tiempo 1

0

OouT1

s 1

@ El ajuste de tiempo 2 se ajusta a 0

Modo Ascendente
Alimentacién :
RESET
Ajuste de tiempo 1
0
OouUT1
ouT2 7I—
@ El tiempo de ajuste ON_Delay se ajusta a 0
INA(INICIO)
RESET [
Off_Delay
ASCENDENTE 0
DispLay  Offi-Delay
DESCENDENTE P RN
ouT2
(OUT)

@ El tiempo de ajuste ON_Delay se ajusta a0

INA(INICIO)
—

RESET

Off_Delay
ASCENDENTE 0

DispLAy  Off_Delay

DESCENDENTE 0
ouT2
(OuT)

©El valor de ajuste 1(PS1) es mayor que el valor de ajuste 2(PS2)
En los modos de salida OND(and), OND.1(cnd. {) 0 OND.2(cndc)

®Modo Ascendente : Si se ajusta el valor 1 del temporizador es mayor que el valor de ajuste 2, no se encendera OUTL1.
®Modo Descendente : Si el valor de ajuste 1 del temporizador es mayor que el valor de ajuste 2, se encendera

inmediatamente OUT1 cuando se aplique la sefial de INICIO.
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Contador/temporizador programable

(m]Modo de comunicacion

OAjuste de parametros (Tecla@ : Para seleccionar el modo de ajuste, tecla (§ o @): Para cambiar el valor de ajuste)

Modo de ajuste Como ajustar

ireccié [@: Para cambiar el digito que parpadea #Rango de ajuste de la direccion .com: 1 a 127
Direccion Com. ® la direccion Com.g que parp % Si se aplica la misma direccion durante la

(Addr) : Para cambiar los digitos parpadeando. comunicacion de varios equipos, no funcionara
Velocidad Com. - - P -
e 8 3b f3c 384 3 2400/4800/9600/19200/38400bps
BP5S) 4 3
Paridad Com. nonf «— Fufn < odd #nonE: Ninguno

? EuEn: Nimero par
odd: Ndmero impar

PrkY) t

Bit de paro Com.

|«—— ¢

GEFP)
) . . *Rango de ajuste de acuerdo a la velocidad com.
_ : Para cambiar la posicion de los digitos 2400bps 16ms a 99ms
Tiempo en parpadeando del tiempo en espera de 3 99

espera de respuesta com. 4800bps ms a 99ms
respuesta 9600bps 5ms a 99ms
r5YE) (AR Parg cambiar el valor de la posicion de 19200bps 5ms a 99ms
los digitos parpadeando. 38400bps 5ms a 99ms

Escritura por #EnA : Permite escritura mediante.

EAA «—— dI 5A

coM. (ConY) d! SA : Prohibe la comunicacion.

©La organizacion del sistema
GND

V(12-24VCC) )
RS232C  RS485 50 Resistencia terminal Contadores
RO - RO ° ] _ 5 BO | seriecT
™-TXD |[— D A An\ \ [« 7 \ e
GND-GND © L7 \/ \/ \/ K4 v \/ NAM)
Cable RS232C Lo
~BO T [|JAM)BO) [|AM) BO) A BO)
Computadora Serie CT || Serie CT Serie CT
i ON #01 #02 #30

* Se recomienda usar convertidor de comunicacion, RS485 a serial (SCM-38l, se vende por separado), convertidor USB a
RS485 (SCM-US48lI, se vende por separado). Por favor use un cable par trenzado apropiado para la comunicacion RS485.

©O0rden del control de comunicacién
1. El método de comunicacion es Modbus RTU(PI-MBUS-300-REV.J).
2. Después de 1seg. de suministrar alimentacion dentro del sistema de orden superior, inicia la comunicacion.
3. La comunicacion inicial iniciara por el sistema de orden mayor. Cuando un comando proviene fuera del sistema de orden
mayor, la serie CT respondera.

c c

he] Q

Q Q

(8] (8]

L L

S S

() 3]

° |8 ° |8

o | = © o % ©

O 8|g | H 2 9 | =

BlEIE|E 258 |&

O 8 8 O olo|ao|o

Sistema superior .
c
e
Q
(6]
o
£
Lo
Serie CT o8 ©
N [@] . . . . s
o|lo|la|o #A — Min. 1seg. después de aplicar alimentacion
3 ; 38400bps: Aprox. 1ms.
A B | . C B —
> - f— 19200bps: Aprox. 2ms.

9600bps: Aprox. 4ms.

4800bps: Aprox. 8ms.

2400bps: Aprox. 16ms.
C — Min. 20ms
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Serie CT

©Comando y bloqueo de comunicacién
Formato de preguntas y respuestas

1) Lectura de estado de bobinas(Func 01 H),
Lectura de estado de entrada(Func 02 H)

5) Ajuste de multiples registros(Func 10 H)
®Pregunta(Maestro)

®Pregunta(Maestro)
Rev. de error Direccion | - No. de Rev. de
Direccion .| Direccion del inicio| No. de Puntos (C'RC 16) Direccion . del inicio Registro |Conteo Datos Datos error
Esclavo Funcion | : : : . | Esclavo | Funcion de (CRC 16)
Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto Alto| Bajo| Alto| Bajo| PYtes| Alto| Bajo| Alto | Bajo| Bajo| Alto
1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte
I« » 1Byte | 1Byte |1Byte| 1Byte| 1Byte|1Byte| 1Byte | 1Byte| 1Byte| 1Bytei1Byte| 1Byte| 1Byte
CRC16 I« »|
®Respuesta(Esclavo) CRC16
Direccion conteo d Rev. de error ®Respuesta(Esclavo)
. onteo ae
Funcion Datos | Datos | Datos CRC 16) o L ) Rev. de error
Esclavo byte Bajo | Alo Direccion | o Direccion del inicio |  No. de Registro (CRC 16)
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte Esclavo Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto
\ N
f CRC16 1 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte | 1Byte | 1Byte 1Byte
| »|
. [ >
2) Lectura de registros(Func 03 H), CRC16
Lectura de entrada de registros(Func 04 H) 6) Ejemplo
®Pregunta(Maestro)
. - Rev. de error Lectura de estado de bobina(Func 01 H)
[ Direccion del inicio|  No. de Puntos ; .
DE”eCIC"’” Funcion (CRC 16) El maestro leera el estado de OUT2 00002(0001H) y OUT 1
sclavo . . . . .z
Alto Bajo Alto | Bajo | Bajo Alto 00003(0002H), (ON : 1, OFF : 0) del esclavo (Direccion 01).
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte | 1Byte 1Byte 1Byte
| »!
w CRC16 ! ®Pregunta(Maestro)
®Respuesta(Esclavo) Direcci6n | Direccién del inicio | No. de Puntos Reg.Rdg legor
c Rev. de error Esclavo | Funcion : )
Direccién|_ . og;eo Datos Datos Datos (CRC 16) Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto
Esclavo byte | Alto | Bajo| Alto | Bajo | Alto | Bajo| Bajo| Alto 01H | O0LH | O0OH 01H | O00H 02H ECH | OBH
1Byte |1Byte | 1Byte |1Byte| 1Byte| 1Byte| 1Byte| 1Byte| 1Byte| 1Byte| 1Byte En el lado de Esclavo OUT2 00003(0002H) : OFF,
| - OUT1 00002(0001H) : ON
l«
CRC16 ®Respuesta(Esclavo)
3) Forzar una bobina(Func 05 H) Direccis Conteo Rev. de error
®Pregunta(Maestro) reccion Funcién de (00003 a (CRC 16)
Esclavo bytes 00001) Bai Al
Direccion de bobi D Rev. de error ajo to
Direccion| pyncion |~ cooon @€ bobina atos (CRC 16) 0LH 0LH 0LH 02H DOH | 49H
Esclavo Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto
1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte Lectura del registro de entrada (Func 04 H)
|« »| Valor de preajuste de la lectura maestra 21004(03EBH) a 21005(03ECH)
CRC16 del contador/temporizador, del esclavo (Direccién 15).
®Respuesta(Esclavo)
®Pregunta(Maestro)
L . Rev. de error
Direccion _, | Direccién de bobina Datos CRC 16
Funcién ( ) L Direccion del inicio | No. de Puntos Rev. de error
Esclavo Alto | Bajo Alto Bajo | Bajo | Alo Direccion | ¢\ isn ecclo ¢ i (CRC 16)
Esclavo Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto
1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte I I J
| - OF H 04 H 03 H EBH 00 H 02H 00H 95H
a CRC16 -

4) Ajuste de un registro(Func 06 H)

®Pregunta(Maestro)
N ) ) Rev. de error
Direccién Funcic Direccion de registro | Datos de ajuste (CRC 16)
Esclavo uncion . . )
Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto
1Byte 1Byte 1Byte | 1Byte 1Byte 1Byte | 1Byte | 1Byte
| »l
‘ CRC16 .
®Respuesta(Esclavo)
i - : Rev. de error
Direccion Funis Direccion de registro | - Datos de ajuste (CRC 16)
Esclavo uncion . . .
Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto
1Byte 1Byte 1Byte | 1Byte 1Byte 1Byte | 1Byte | 1Byte
| »l
‘ CRC16

En caso de que el valor presente sea 123456(0001 E240 H) en el lado
de Esclavo, 31004(03EBH): E240 H, 31005(03ECH): 0001H

®Respuesta(Esclavo)

Cont Datos Datos Rev. de error
ireccio onteo
Direccion Funcion de (CRC 16)
Esclavo byte . . .
Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto
OF H 04 H 04 H E2H| 40H | OOH 01H E2H | 28H

J-29

Avutonics



Contador/temporizador programable

OTabla Modbus

1) Reset/Salida 4) Monitoreo de datos
No.(Direccién)| Func Explicacion Rango de ajuste Nota No.(Direccion)| Func | Explicacion Rango de ajuste Nota
00001(0000) |01/05 Reset 0:OFF 1:.0N Edo. de 0:OFF 10N Bit5
00002(0001) | 01 Salida OUT2 | 0:0FF 1.0N BAE-;) '-dED
00003(0002) | 01 Salida OUTL | 0:OFF 1:0N OUT2 LED 0:0FF 1.0N Bit 6
00004(0003) | 01 Salida por LOTE |0:0FF 1:.0N para modelos oSchi. S(ED 0'0FF 1:0ON Bit 7

o de salida por
00005(0004) [01/05 | Reinicio por LOTE [0:0OFF 1:ON LOTE BEdglijD 0:OFF 10N Bit 10
. Edo. de :

2) Estado de terminales de entrada 31001(03E8) | 04 | | oK LED 0:0FF 1:0N Bit 11
No.(Direccion)| Func Explicacion Rango de ajuste Nota PEES(jZOL(IjEeD 0:0OFF 10N Bit 12
10001(0000) | 02 |Estado de entrada INA| 0:OFF 1:0N Edo.d

0. de )
10002(0001) [ 02 |Estado de entrada INB| 0:0FF 1:0N PS1LED 0:0FF 1.0N Bit 13
10003(0002) | 02 | Edo. de enrada INHIBIT| 0:0FF 1:oN | EStadode o
terminales 0. € 0:0FF 1:.0N Bit 14
10004(0003) | 02 | Edo.deentradadeRESET|0:0FF 1:0N | de entrada TMR LED : :
Estado de entrada . . Edo. de i . .
10005(0004) | 02| ye¥eivicio por LoTE |OOFF 1:ON CNTLED 0:0FF 1:0N Bit 15
B 31002(03E9) r\é%'gg g%e Para modelos
3) Informacién del producto 04 | et 02999999 de salida por
31003(03EA) o LOTE
No.(Direccion) | Func Explicacion falI)Dr?ca Nota Contador
31004(03EB) Valorde |Tipo de 6 digitos: -99999a  |Use contador
30001-30190 | 04| Reservado - 04 | Procesode T%%ggg 4 digitos: -999 a 9999 tempo¥izador
q - conteo / ! 4 QIgitos: - A
so1020065) | 04 |mero o prodsoiot || "0 | [ M00S05E0)| | emporeader | empezador S del | encomin
30103(0066) 04 | Versién Hardware - Contador: punto decimal  |Contador:
i R ) del valor del display 40058 Datos
S0104(0067) | 04 1 Version Software — 31006(03ED) | 04 Unidad  Temporizador: Rango de  |Temporizador:
30105(0068) 04 [ Modelo, parte 1 CT tiempo 40102 Datos
30106(0069 04 [ Modelo, parte 2 "6M" (€)]
( ) . w_on Cpntador . Contadores
30107(006A) 04 [ Modelo, parte 3 -2 31007(03EE) Valor de Tipo de 6 digitos: -99999 a Use contador
== 04 ; 999999 y
30108(006B) | 04 [ Modelo, parte 4 PT %lg?;j Tipo de 4 digitos: -999 a 9999 |temporizador
30109(006C) | 04 | Reservado - 31008(03EF) Temporizador: Dentro del en comdn
30110(006D) 04 | Reservado - rango de ajuste de tiempo
S0LL1(006E) } 04 }Reservado . 31009(03F0 $Ontgd%rd' jtos: -99999 U d
30112(006F) | 04 | Reservado - (03F0) Valorde | augagg  Cgtos: 99999 Use c‘;”ta or
30113(0070) | 04 [ Reservado - 04 ajuste | Tipo de 4 digitos: -999 a 9999 | temporizador
30114(0071) | 04 | Reservado - 31010(03F1) Psl Tempoé'zador: Dgn"-o o en comdn
rango de ajuste de tiempo
30115(0072) 04 [ Reservado - 31011(03F2) Valor de ajuste Use contador
30116(0073) | 04 | Reservado - 04 |del conteo por 0 a 999999 tempotizador
30117(0074) | 04 [ Reservado - 31012(03F3) LOTE erf corfin
Direccion de inicio 31013(03F4) | 04 |ReViSONdelal o \py 1:pNp
30118(0075) | 04 | HOeC e oo | 0000 (03F4) logicadeentrada :NPN, 1:
30119(0076) | 04 dcggg?:gode bobinas - ®Formato del registro 31001(03E8)
Direccion de inicio de Bit 15 |Bit 14 | Bit 13 | Bit 12 | Bit 11 | Bit 10|Bit 9 |Bit 8| Bit 7 | Bit6 | Bit5 [Bit4 |Bit 3| Bit 2 |Bit 1 | Bit 0
30120(0077) | 04 h 0000
regisros de edo. de entrada ONT|TMR| Pst | Ps2 |Lock [BAS| - | - [outt|ouTe|Bao| - | - | -
Cantidad de registros R . . . . . - ; ; .
30121(0078) 04 de estado de entrada 0601061061 [061]062061] 0| 0 Joo1]|oo1fo6L[ 0] O|OfOfO
Direccion de inicio de # Formato de datos de 2 palabras: Los datos superiores tienen la
30122(0079) | 04 | roriciro mantenido 0000 direccién de un nimero alto.
; i Ej) 31004 : Valor presente(Palabra baja),
30123(007A) | 04 ﬁaa”nﬁ'gﬁiﬂg e fegistro - 31005 : Valor presente(Palabra alta)
30124(0078) | 04 | Direccion de inicio del 0064 5) Grupo de valor de preajuste
registro de entrada
30125(007C) | 04 Cantidad del registro i No.(Direccion)| Func Explicacion Rango de ajuste Nota
de enviada 40001(0000) | 93 {\aor de auste ps2 | COMACOr Usa contador
06 Valor de ai s Tipo de 6 digitos: 0 a temrP0¥iZad0r
40002(0001) | 16 | Valorde ajuste PS | 999999 en comun
40003(0002) | 03 Tipo deftdigitqs: 0a9999|Usa contador
(0002) 106 | vavor ce ajuste PS1| Temporizador: Dentrodel |, ¥ o 4o
40004(0003) | 16 rango de ajuste de tiempo| "EN Coman
40005(0004) 82 deillor dte ;juste 0299955 Usa c%ntador
el contador por a :
40006(0005) | 16 LOTE R
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6) Funcion de modo de ajuste (Grupo de Contador)

7)

No.(Direccién)| Func Explicacion Rango de ajuste Nota
Contador/Temporizador o _ Use contador y

40051(0032) | 03/06/16 €-t) 0:Loln 1kl nRE temporizador en coman

0: U 5:dn-c

1. UP- 6: Ud-A
40052(0033) | 03/06/16 Modo de entrada(l n) 2:UpP-¢ 7:Ud-b

3:dn 8: Ud-L

4:dn- |
40053(0034) | 03/06/16 |Modo de indicacién(d! 5r)| 0: EoktAL 1:Hold Por el indicador

0:F 3ir 6:9 9:t
40054(0035) | 03/06/16 | Modo de salida(@t/tn) lin 4:¢ 7R 10: d

2:C 5. F 8:5

Velocidad de conteo 0: | 2. ¢ 4:10¥

40055(0036) | 03/06/16 maximo(C F5) 130 350
40056(0037) | 03/06/16 |Tiempo de salida OUT2(zut)[ SO0 + a3399 Unidad : x10ms
40057(0038) | 03/06/16 | Tiempo de salida OUT1 | 000 { a3333 Unidad : x10ms
40058(0039) | 03/06/16 Punto decimal@P) | 9 20 4o Tipo de 4 digitos 0 : -

E— — e 1:-21-m- 3 -n
40059(003A) | 03/06/16 | Tiempo de reinicio min.(-5t) [ 0: | 1. 20 Unidad : ms

Posicion del punto decimal | 1:----- - 3:- 5 - Tipo de 4 digitos

40060(003B) | 03/06/16 de pre escala(sCid) [ —— 4 -, 1:---2:----8:-—
40061(003C) -\ | Tipo de 6 digitos: 0.00001 a 999999 Conectado con la posicion del
40062(003D) 03/06/16 | Valor de pre escala5tL) Tipo de 4 digitos: 0.001 a 9999 punto decimal de pre escala
40063(003E) . Tipo de 6 digitos: 000000 a 999999 Conectado con la posicién del punto
40064(003F) | 0/06/16 | ValordeinicioGErt) | 1) e 4 digitos: 0000 a 9999 decimal del valor del display
40065(0040) | 03/06/16 | Proteccion de memoria(@AEA)| O: CLr 1:rEC Usa contador y
40066(0041) | 03/06/16 | Bloqueo de teclas(tolF)| 0:LoFF  1:ial.f 2:Lal? 3:lol3 temporizador en comin
Funcion de modo de ajuste (Grupo Temporizador)

No.(Direccién)

Func Explicaciéon

Rango de ajuste

Nota

Use contador y

40101(0064) | 03/06/16 | Contador/Temporizador (C-t) | 0: Calin 1:kt Ak temporizador en comun

Tipo de 4 digitos

0: 0.001s a 9.999s 5:0.1m a 999.9m

1:0.01s a 99.99s 6: 1m a 9999m

2:0.1s a 999.9s 7: 1m a 99h59m

3: 15 2 9999s 8: 1h a 9999h

4: 1s a 99m59s
40102(0065) | 03/06/16 | R@ngo de tiempo Tipo de 6 digitos

(HaoUr /Al n/SET)

0: 0.001s a 999.999s 6: 1s a 9999m59s

1:0.01s @ 9999.99s 7:0.1m & 99999.9m

2:0.1s 2 99999.9s 8:1m a 999999m

3:1sa999999s 9: 1s a 99h59m59s

4:0.01s 299m59.99s  10: 1m a 9999h59m

5:0.1s a 999m59.9s 11: 0.1h a2 99999.9h
40103(0066) | 03/06/16 | Modo Asc./Desc.(U-d) | 0:UP 1:dn

. 0:ond 3:FLY 7:0 k.t 10:nFd

40104(0067) | 03/06/16 MOd& de Es)a"da Lond! 4FLE! 81nk2 11aFd!

2:ond? 5:FLEZ  9:oFd 12:1 Akl

Tiempo de salida . ; .

40105(0068) | 03/06/16 OUT2(olt ) (oLt 2) 0000 a9933(0 : Hold) Unidad : x10ms
40106(0069) | 03/06/16 | TI€MPO C(’fusta'j)da OUTL | 5pgo 29399(0 : Hold) Unidad : x10ms
40107(006A) | 03/06/16 [Tiempode sefialdeentrada( nt)| O: ! 1:20 Unidad : ms
40108(006B) | 03/06/16 |Proteccion de memoria(@AtA)| O: CLr 1:rEL Usa contador y
40109(006C) | 03/06/16 |Bloqueo de teclas(LolF) | 0:LoFF  1:tol.! 2:tal2  3:iol3 temporizador en comun
40110(006D) | 03/06/16 |Modo de indicacién(d5PA)| O:kokAL  1:Hold  2:ankd Para el indicador
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Contador/temporizador programable

8) Funcion de modo de ajuste (Grupo de comunicacion)

No.(Direccién)| Func Explicacion Rango de ajuste Nota
40151(0096) | 03/06/16 Direccion Com.(Addr) |1 a 127

40152(0097) | 03/06/16 Velocidad Com.(P5) | 0:24 1:48 2:36 3: 192  4:384 Unidad : x100bps
40153(0098) | 03/06/16 | Paridad Com.(PrtY) |0:nonf 1:Eufn 2:odd

40154(0099) | 03/06/16 Bit de paro(5tF) 0: ! 1:2

40155(009A) | 03/06/16 T‘fg;f;‘g,g;;gfgegg)de 05a 99 Unidad : ms
40156(009B) | 03/06/16 |Escritura por Com.(Con.)| 0: EnA 1:d! 5A

©Procesamiento de excepcion

Cuando ocurren errores de comunicacion, el mayor bit de la funcion recibida se ajusta
a l, después envia el comando de respuestay transmite el codigo de excepcion.

S, > - iy Revision de error(CRC16)
Direccion Slave Funcién+80H Cadigo de excepcion -
Bajo Alto
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte

®Funcion ilegal(Cadigo de excepcion: 01H): Sin comando

®Direccion de datos ilegales(Cddigo de excepcion: 02H): No coincide el nimero de datos solicitados
y el nimero de datos transmisibles.

®\alor de datos ilegales(Codigo de excepcion: 03H): No coincide solicitud del nimero de datos
y transmision de nimero de datos en el dispositivo

®Falla del dispositivo esclavo(Cédigo de excepcion: 04H): El comando se procesa incorrectamente.

Ejemplo)
El maestro lee el estado de salida (ON:1, OFF:0) de bobina 01001 no existente (03E8 H) en el esclavo
(Direcciénl?7).
@ Solicitud(Maestra) (C"gmadmes
) . . Direccién de inicio No. de puntos Rev. de error(CRC16)
Direccion Slave Funcién - - -
Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto
11H OlH 03H E8H 00H OlH ##HH ##HH

®Respuesta(Esclava)

Rev. de error(CRC16)
Bajo Alto

##H ##H

Direccién Slave Funcion + 80H Cadigo de excepcion

11H 81H 02H

m]Lecturay escritura de valores de parametros mediante comunicacion

OLectura del area de parametros
00002(0UT2), 00003(OUT1), 00004(BA, 0), 10001 a 10005(Terminales de entrada),
30101 a 30125(Informacion de productos), 31001 a 31013(Monitoreo de datos)
©Lecturay escritura del area de parametros
00001 (Inicio de reinicio), 00005(Inicio de reinicio por LOTE), 40001 a 40006(Grupo para guardar el valor de ajuste),
40051 a 40066(Grupo de ajuste del contador), 40101 a 40110(Grupo de ajuste del temporizador),
40151 a 40156(Grupo de ajuste de comunicacion)
©OLectura de comunicacion
Lectura del valor de parametros mediante comunicacion.(Funcion : 01H, 02H, 03H, 04H)
Es capaz de leer comunicacion sin tener en cuenta las escrituras de comunicacion permitidas/prohibidas.
©Escritura de comunicacioén
Cambio del valor de parametros mediante comunicacion.(Funcion: 05H, 06H, 10H)
®Cuando se cambia el valor de ajuste de pardmetros de '®Funcion de modo de ajuste del Grupo del Contador ' o'
[w]Funcién del modo de ajuste del Grupo de Temporizador' mediante comunicacion, la indicacion de reinicio
parpadeara en 3 seg. y se reiniciara el valor en el display.(El valor del display de conteo y el tiempo en progreso
no se guardan antes de cambiar el valor de ajuste de parametros.)
®Cuando se cambia el valor de ajuste de pardmetros del 'mGrupo de ajuste del valor de preajuste ' 0’
(w]Funcién del modo de ajuste del Grupo de Comunicacién' mediante comunicacién, no se reiniciaran el valor del
display de conteo o el tiempo en progreso.
®En el ajuste de comunicacion de prohibicion de escritura (Con. 2= { d! 5R), no procederan los comandos para escritura.
®Si se ajusta un valor mas alla del rango de ajuste, este valor de ajuste es sustituido por el valor dentro del rango
de ajuste, y después se memoriza.
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Serie CT

(mUso apropiado
©Alimentacion ON/OFF

100ms El tiempo inestable 500ms
contra la sefial de entrada. ?

®L a alimentacién ON/OFF

El voltaje de alimentacion se incrementa a 100ms después de
encendido y decrece a 500ms después de apagado. Por lo
tanto asegurese de aplicar la sefial de entrada después de
100ms y se enciende nuevamente después de 500ms cuando
se apaga.

®Asegurese de usar voltaje/corriente aislados y resistivos o
dispositivo de suministro de alimentacién Clase 2 para ingresar
modelo de alimentacién 24VCA/24-48VCC.

OLinea de sefial de entrada
®Use un cable corto tan corto como le sea posible del sensor
a esta unidad.
®Use cable blindado para una linea de entrada larga.
®Cablee como linea de entrada separada de la linea de
alimentacion.
©Cuando se selecciona légica de entrada

Asegurese de que el suministro de alimentacion se encuentre
apagado al seleccionar la légica de entrada, después
seleccione la légica de entrada de acuerdo al método de
cambio de légica de entrada.

Alimenta-  ON
ciéon OFF

©Entrada de conteo de contacto(Cuando se usa como contador)
Si se aplica la entrada de contacto a un modo de alta
velocidad(1k, 5k, 10k), puede causar un error en el conteo
debido a las variaciones. Por lo tanto ajuste el modo de baja
velocidad (1cps 6 30cps) en la entrada de contacto.

©Al probar el voltaje dieléctrico y resistencia de aislamiento del
panel de control con esta unidad instalada.

®Por favor aislé esta unidad del circuito del panel de control.
®Por favor ponga en corto circuito todas las terminales de
esta unidad.

©No usar en los siguientes lugares

@l ugares con severa vibracion e impacto.

®ugares en donde se usen fuertes alcalinos o acidos.

®Lugares en donde den los rayos directos del sol.

® [ ugares en donde se generen fuertes campos magnéticos
o ruido eléctrico.

O Ambiente de instalacion

®Se debe de instalar en interiores.
@ Altitud Max. 2000m.

@2 grados de contaminacion.
®Categoria de instalacion 1.
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