Series TC

Serie TC excelente relacion costo-beneficio

m|Caracteristicas

®Control de temperatura ideal gracias a su nuevo algoritmo
de control PID y su muestreo de alta velocidad de 100ms

®Salida arelevador y Salida SSRP en el mismo equipo
: La salida SSRP hace posibles el control de fase %

y el control de ciclo. (Alimentacién CA)

®Su amplio display incrementa considerablemente
la visibilidad de la lectura

®Ahorro de espacio gracias a su disefio compacto : : '
: Reducido en un 38% aprox. en comparacion con modelos existentes (En base a la profundidad)

®Muestra la desviacién SV/PV existente

Por favor antes de usarse lea el apartado "Precaucion

para su seguridad"en el manual de operacion. c € cm Us
mInformacion para seleccionar

T C 4 S| — |1 4 R

| Salida de Control N | Indicador - Sin Salida de Control

Salida a Relevador+ Salida SSRP (Alimentacion CA)
R | Salida a Relevador+ Salida SSRP (Bajo voltaje)

N

. » 24-48VCC, 24VCA 50/60Hz (1)
Alimentacion

IN

100-240VCA 50/60Hz

. Sin Salida de Alarma
Salida de alarma

1 Salida de alarma

Salida de alarma 1 + Salidas de alarma 2 (#2)

(22 RN N

DIN W48XH48mm(Terminales de conexion)

%]
o

DIN W48XH48mm(Tipo enchufe de 11 pines) (¥3)

DIN W72XH36mm

Tamafio

DIN W72XH72mm

DIN W48XH96mm

DIN W96XH48mm

mlS|IT|IZ|<

DIN W96XH96mm

Digito

4 [ 9999 (4 Digitos)

Tipo de ajuste

Funcién

|
|
{ C |Ajuste por teclas frontales
|
1

T | Controlador de temperatura

(#1) Contara con bajo voltaje.
(#2) No se encuentra disponible para las series TC4SP, TC4Y.
(#3) Los sockets (PG-11, PS-11) para TC4SP se venden por separado.

mEspecificaciones

Series TC4S | TC4SP TC4Y TC4M TC4H TC4W

TCAL

Alimental CA 100-240VCA 50/60Hz

-cion | Bajo voltaje 24-48VCC, 24VCA 50/60Hz
(F;iggggi to)llg voltaje 90 a 110% de voltaje nominal
Consumo |CA Max. 5VA(100-240VCA 50/60Hz)
a?iﬁ']entaci()n Bajo voltaje Max. 5VA(24VCA 50/60Hz), Max. 3W(24-48VCC)
Método de display 7Segmentos(Rojo), Otro display(LED Verde, Amarillo, Rojo)
Tamatio del caracter W7xH15mm | W7.4xH15mm | W9.5xH20mm | W7xH14.6mm | W9.5xH20mm | W1lxH22mm
Tipo de | RTD (#1) DIN Pt100Q(Resistencia max. de 5Q disponible por cable)
entrada | TC (#1) K(CA), J(IC), L(IC)
Método (#2) (PV £0.5% 6 +1°C mayor) rdg +1Digito
del RTD, TC| (%3) #TCA4SP (Tipo enchufe) es (PV £0.5% 6 +2°C mayor) rdg +1Digito
display Basado en temperatura normal(23°C +5°C)

#(% 1)Cu50Q, tipo L(IC) se actualizara.
#(x2)(PV +0.5% 06 +2°C mayor) rdg +1Digito, excepto rango de temperatura normal.
# (% 3)TC4SP es (PV +0.5% 0 +3°C mayor) rdg +1Digito, excepto rango de temperatura normal.
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Controlador de Temperatura de bajo costo

mEspecificaciones

Series TC4S TCA4SP TCAY TCaM |  TCaH Tcaw | TCaL
Salida Relé 250VCA 3A la

de control] SSR 12VCC +2V 20mA Max.

Salida auxiliar Salida a relé AL1, AL2 : 250VCA 1A 1a(#TC4SP, TC4Y solo tienen AL1.)

Método de control ON/OFF y control P, PI, PD, PID

Histéresis 1 a 100°C(KCA, JIC, PT1)/ 0.1 a 50.0°C(PT2)

Banda proporcional 0.1a999.9°C

Tiempo integral(l) 9999seg.

Tiempo derivativo(D) 9999seg.

Periodo de control 0.5 a 120.0seg.

Reinicio manual 0.0 a 100.0%

Periodo de muestreo 100ms

Rigidez [CA 2000VCA 50/60Hz por 1min.(Entre la terminal de entrada y la terminal de alimentacion)
dieléctricalg i yoltaje 1000VCA 50/60Hz por 1min.(Entre la terminal de entrada y la terminal de alimentacion)

Vibracion 0.75mm de amplitud a una frecuencia de 5~55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas

Ciclo |Salida de control Mecénico : Min. 10,000,000 operaciones, Eléctrico : Min. 100,000 operaciones(Carga resistiva de 250VCA 3A)
33}"3@ Salida de alarma Mecanico : Min. 10,000,000 operaciones, Eléctrico: Min. 300,000 operaciones(Carga resistiva 250VCA 1A)
Resistencia de aislamiento Min. 100MQ(a 500VCC megger)

Ruido Ruido de onda cuadrada generada por simulador de ruido(ancho de pulsoys)+2kV fase-R y fase-S Sj,’mmladores
Retencion de memoria 10 afios aprox. (Cuando se usa una memoria no volatil basada en semiconductores) G BB
Temp. ambiente -10~ 50°C (Sin congelamiento)

Temp. de almacenamiento -20~ 60°C (Sin congelamiento)

Humedad ambiente 35 a 85%RH

Tipo de aislamiento |(x 4) O

Certificacion C€ s (Excepto para bajo voltaje)

Peso Aprox. 979 | Aprox. 84g | Aprox. 127g | Aprox. 1279 | Aprox. 118g | Aprox. 118g Aprox. 172g

#(x4) La marca "[]" indica equipo protejido a través de doble aislamiento o aislamiento reforzado.

mConexiones

#La serie TC4 tiene ambas salidas, relevador y SSR. Puede seleccionar el modelo dependiendo de sus necesidades.
En el modelo de bajo voltaje es posible de seleccionar salida SSR y salida a relevador.

®TC4S eTC4SP
SALIDA SSRP:
Salida SSRP: ®<_ SALIDAALL: . 12VCC 2V
12VCC 2V 250VCA1Ala >

SALIDA a Rele

@ - | 20mA Max.
SALIDAAL? : & 250VCA 3A 1a O] _K SALIDAAL1
e of

20mA Max. O«

250VCA 1A la 250VCAIA  +

Bl
SIEI

R\ SALIDA a Relevador:

0 B' RTD TC TC RTD B’ O
250VCA3A 1a » AL (3 @_
(D) B + i ) (*1)
FUENTEA + vl B :@ <— 1 FUENTE AL
100-240VCA - A A }E.; 100-240VCA
5VA 50/60Hz IE' o ) @_ 5VA 50/60Hz,
24-48VCC 3W, SENSOR SENSOR 24-48VCC SW’/
24VCA 5VA 50/60Hz 24VCA 5VA 50/60Hz
oTC4Y oTC4AW TC “D
(Este modelo no se encuentra disponible para alimentacién CA/CC.) SENSOR Y
BB A

SALIDA AL1:  SALIDA a Relevador

250VCA1Ala 250VCA3Ala OO0 o
SALIDA ALL: SALIDA
250VCA1Ala 250VCAl1Ala

1] 2[3]4]5]6]7]8]9]10[11
A . ¥ 250VCA 3A 1a

; SALIDA a Relevador
® 0O ©
RTD SALIDA SSRp; FUENTE A@
sevson [Ty DAt BB AEE AB
+ 20mA Max. 5V50/60Hz F— 2
TC 24-48VCC 3W, +,,—| FUENTE
24VCA 5VA 50/60Hz ® © (%1) ﬁg 100-240VCA
ES * 1) Alimentacion SALIDA SSRP: 5VA 50/60Hz
(*1) 9 ) 12VCC +2V 24-48VCC 3W,
-Alimentacion CA : 100-240VCA 50/60Hz 20mA Max. 24VCA 5VA 50/60Hz

-Bajo voltaje : 24-48VCC, 24VCA 50/60Hz

Avutonics H-40



Serie TC

oTC4M

SALIDA SSRP: D

jaiajaiainic

®TCA4H/L

Rllellr]le]le][-]|-~
ol|lo||~N]|o]|lu]|lbd]|lw

SALIDAALL: §
12VCC 2V 250VCA
20mA Max. O 1Ala ?
SALIDA > IE'
SALIDA a Relevador 250VCA
o\ 250VCA 3A 1a 1Ala B' RTD TC e .
- _ SALIDA ALL
AE ey o [ g e
FUENTE ¥ ZomAnax. O] ,
100-240VCA5VA - A SALIDA AL2: \
B o
24-48VCC 3W, SENSOR a B RTD TC
24VCA 5VA 50/60H ?
? SALIDA a Relevador « R
A IE (*1) 250VCA 3A la B
_ +
. Iy FUENTE >
(1) Alimentacién: 100-240VCA Qllvj_-- A
-Alimentacion CA : 100-240VCA 50/60Hz SVA 50/60Hz > SENSOR
. . 24-48VCC 3W,
-Bajo voltaje : 24-48VCC, 24VCA 50/60Hz 24VCA EVA 50/60Hz
mDimensiones
®TC4S
®Corte del panel
®Soporte 6 64.5 = Min. 65
[ e
B —— Cubierta para 8
— terminales Q
[——] n
== m* < -
}H>:, £ M
=} — E
E —
or—r (Unidad:mm)
®TC4SP
®Soporte 6 722 > ®Corte del panel
48 58.5 Min. 65
L Y ‘
p S — 3
b — 0 < 45%°
— =
p E —
T (Unidad:mm)
oTC4Y
®Corte del panel
84 Min. 91
|7 77 7
e _
—_— — g &
— Q - +07
i ® é 68 %
(Unidad:mm)
OTC4AM
®Corte del panel
.Soporte ) O72 = 6 64.5 = 6
Min. 90
= [MIrir—1J )
i Cubierta para
| 5 z z I = /~ terminales
= = — [ 1
—_ —= — [E o g
‘“”*’*’*’E*;v,: B c 687
| s B s [ s ) E
=== b .
3 —_ = = [
= - N—0—— [E;
Ty v

(Unidad:mm)
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Controlador de Temperatura

®TC4H
®Soporte

®Corte externo del panel
6 64.5 6

Min. 65
|

Cubierta para

/" terminales

Min. 115

(Unidad:mm)

oTC4W
®Soporte

®Corte del panel

Min. 115
64.5 ‘

8 [
s TN
= 920 (H)
Controladores
(Unidad:mm) de temperatura
®TC4L
(196 6 64.5 6 ®Corte del panel
Min. 115
[ Cubierta para
/ terminales
=
0 : p
g L £ 922%° ,
h 4 (Unidad:mm)
®Cubierta para terminales (Se vende por separado)
O®RSA-Cover ®RMA-Cover O®RHA-Cover O®RLA-Cover
(Tamarfio 48x48mm) (Tamafio 72x72mm) (Tamafio 48x96mm, 96x48mm) (Tamafio 96x96mm)

(Unidad:mm)

[=IMontaje del producto
®Series TC4S/SP(48x48mm) ®Series TC4Y(72x36mm)

TR a G
SpC - CElCh
LSl CELCD

#Inserte el producto en el panel, fije el soporte atornillando con el desarmador como se muestra en las ilustraciones.
(En caso de la Serie TCA4Y, fije los tornillo de soporte.)
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Series TC

mSSRP(Relevador de estado sélido, salida de fase)Funcién de salida [ 55r.7 ]

Alim

®SSRP es un tipo de salida seleccionable por el usuario cuyo control de fase y control de ciclo son agregados a la salida estandar SSR.

®| a Salida estandar SSR alin se encuentra disponible por ajuste de parametros internos [55~.]; ademas, también se encuentran disponibles

las funciones de "Control de ciclo" mediante encendido normal por cruce por cero, o bien, mediante encendido aleatorio, y “Control de fase”.

®Proporciona alta precision y un control de temperatura efectivo en ambas salidas, tanto de corriente(4-20mA) como lineal
(control de ciclo y control de fase).

Controlador de Temp. Salida de voltaje
TCas SSRP

Moédulo SSR

Serie TC4 Serie SRH1

entacién (~) l

#Puede seleccionar las funciones con el ajuste de parametros.

Aviv o Ve

ON OFF ON OFF
Salida de ciclo | "l "i 9‘ ; A \ '(, y
Al usarse el er_lcendido de t : B : i
la salida mediante cruce —— Ciclo 50 Ciclos0 —————

por cero o encendido aleatorio . . ) .
(Control de ciclo al 2%) 50%(2 Ciclos en OFF, 2 Ciclos en ON) 80%(1 Ciclo en OFF, 4 Ciclos en ON)

Salida de fase

Al usarse el encendido aleatorio en
la salida de control de fase
de semicilo para CA

40% 70%
®Modo de control estandar [5End ]

Es un modo para controlar la carga de la misma manera que para la salida a RELEVADOR. (ON: nivel de salida al 100%, OFF: nivel de salida al 0%)
®Modo de control de ciclo [£4CL

Es un modo para controlar la carga mediante conmutacion de la salida (Apagar/Encender) de acuerdo al rango de salida dentro del ciclo de ajuste.
Hay una mejoria en los armoénicos producidos por la conmutacion (Tipo cruce por cero)
®Modo de control de fase [ PHAS ]

Es un modo de controlar la carga mediante el control de fase en los semiciclos de CA.

El control serial esta disponible

Para este modo se debe de usar el encendido aleatorio.
# Al seleccionar el modo de control de fase o de ciclo, la alimentacion debe de ser la misma tanto para la carga como para el controlador de temperatura.
#En caso de seleccionar el control PID y los modos de salida de control de fase/ciclo, el ciclo de control (T) no se podréa ajustar.

(m]

Descripcion de partes

NI =

©
S

Display de Temperatura
Muestra la temperatura actual (PV) en el modo RUN, asi como los pardmetros y valores de ajuste para cada grupo en el modo de configuracion de parametros.
(2] Indicador de Desviacion y Auto-tuning
Muestra la temperatura actual(PV) basado en la temperatura de ajuste(SV) mediante un LED.
Los Indicadores de Desviacion(4A, lll, ¥) parpadean cada segundo cuando la funcién auto-tuning esta en operacion.
Indicador de temperatura de ajuste(SV)
Presione una vez cualquier tecla frontal para revisar o cambiar la temperatura de ajuste actual(SV), el indicador de temperatura de ajuste se
encendera y el valor de ajuste preestablecido parpadeara.
(4) Indicador de unidad de temperatura (°C/°F): Muestra la unidad de temperatura actual.
Indicador de salida de Control/Alarma
-OUT : lluminara cuando la Salida de Control se encuentra encendida(Salida de Control Principal).
#lluminara arriba de un 3.0% de la operacién en el control de CICLO/FASE.
-AL1/AL2 : lluminaré cuando las salidas de alarma AL1/AL2 se encuentren encendidas.
(6] Tecla MODE : Se usa para ingresar en el grupo de ajuste de pardmetros, regresar al modo RUN, moverse o cambiar de parametros y almacenar valores de ajuste.
Ajuste : Se usa al ingresar en el modo de cambio del valor de ajuste. Cambio y modificacion de digitos.
Tecla Funcion: Presione las teclas por 3 seg para operar el ajuste de funcion (RUN/STOP, cancela la salida de alarma) en el pardmetro intemo [d! - ).
#Una vez estando en la operacion de valor de ajuste Presione las teclas para modificar los digitos.
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Controlador de Temperatura

(WDiagrama de flujo para grupos de ajuste de pardmetros

Modo RUN [«
At | ®
@] Pulse cualquiera de las siguientes teclas @ | Ppresione [MODE] por 2seg. @ | Presione [MODE] por 4seg.
\4 MODE ’ ’ ’ \4 Y
| Grupo de ajuste SV | | Primer grupo de ajuste(PRr {) | | Segundo grupo de ajuste(PAr 2) |

| MODE| | Presione |MODE| por 3seg. |PresionMODE por 3seg.|
@ FH_! Ajuste de valor de Alarma 1 Tipo de entrada

#Si no presiona alguna tecla durante |i A1 2 Ajuste de valor de Alarma 2
30segq, el equipo regresara
automaticamente al modo RUN y

no se cambiara el valor del parametro.

Ejecuta Auto-tuning
Banda propocional
Tiempo integral

Tiempo Derivativo

Reinicio manual

(H)
Controladores
de temperatura

parametros previos. ’: Tiempo de Control

]
@Al presionar una vez cualquier tecla en el modo RUN, se avanza al grupo de configuracién de 1| Modo de Alarma 1

parametros del valor de ajuste(SV).
@A presionar la tecla por 2seg en el modo RUN, se avanza al ler grupo de configuracion de parametros.
®A| presionar la tecla[MODEpor 4seg en el modo RUN, se avanza al 2do grupo de configuracion de parametros.
@Se mostrara el primer parametro en pantalla cuando avanza al grupo de configuracion de parametros.
®Presione la tecla[MODE]por 3seg en el grupo de configuracion de parametros, para regresar al modo RUN.

[#Nota : Presione una vez la tecla[MODElen el grupo de ajuste de SV para

regresar al modo RUN.]

#Presione nuevamente la tecla[MODE después de un segundo de haber regresando al modo RUN
_ P i~ 3 g ) . E ~.Au | MV durante error de entrada
oprimiendo la tecla MODE por 3seg, para avanzar al primer parametro del grupo de ajustes previo.

#Configuracion de Parametros Blogueo

| 2do grupo de configuracion de parémetros| - | 1er grupo de configuracién de parémetros| - | Grupo de configuracién de pardmetros de SV|

«Configure el parametro de la manera anterior considerando la relacién de parametros de cada grupo de ajustes.
*Revise el valor de configuracién de parametros después de cambiar el 2do grupo de configuracion de parametros.

#El modelo indicador muestra los parametros del grupo de ajustes 2 que estan sombreados.
#Los mensajes correspondientes a los pardmetros AL - { y AL -2 se encuentran disponibles solo en los modelos "Salida de alarma 1 + Salida de alarma 2".
#E| parametro AHYS no se mostrara cuando se ajusten AL- 1 6 AL-c al kA G HbA.

(mDiagrama para el grupo de ajustes de SV(sEj. Para cambiar la temperatura preestablecida de 210°C a 250°C.)

@ Modo de cambio de
valor de ajuste

Cambie el valor de ajuste

con las teclas ,
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Series TC

mDiagrama de flujo para el grupo de ajustes
Presione|MODE
por 3seg. Modo Run
......... ™ u (1) : Presione cualquiera de las siguientes teclas , , .
(2#%) Después de revisar o cambiar el valor de ajuste en cada parametro, presione la tecla|MODE
para guardar y avanzar al siguiente parametro a modificar.
(3% Estos parametros aparecen solo si el método de control [ -~d] en el grupo de ajustes dos se ajusta [P d].

#Presione la tecla|MODE| por 3 seg. para regresar al modo RUN en cualquier parametro.

_________________ e Rango de ajuste: Alarma de Desviacion (-[F.S]~[F.S], Alarma de valor absoluto
i AL i———— 12580} (Rango de entrada)

MODE]  wmimerd  [Tossg b mr %En caso de que el modo de operacion de alarma (AL - ) se configure como
MODE [ARO_/S6A.IJLBA_ ], no se mostraran parametros.

Rango de ajuste: Alarma de desviacion (-[F.S]~[F.S],Alarma de valor absoluto
(Rango de entrada)

#%En caso de que el modo de operacion de alarma (AL -2) se configure como
[RRB_/SbR.TYLLA_ ], no se mostraran parametros.
N

: #Cuando se encuentra en ON, auto-tuning empieza a
DFF <—| on | funcionar, y se ajusta como OFF automaticamente al finalizar la operacion.

. f #*El Indicador frontal de la desviacién(A, m, ¥) parpadeara (ciclo:1 s)
durante la funcién de auto tuning.

Rango de ajuste : 0.1 ~ 999.9°C

Rango de ajuste : 0 ~ 9999 s

#La operacion integral se DESACTIVARA cuando el valor
de ajuste sea "0".

Rango de ajuste : 0 ~ 9999 s

#La operacion derivativa se DESACTIVARA cuando
el valor de ajuste sea "0".

#Solo se mostrara si el parametro de método de control(L -~d)
se ajusta como [P} d].

Rango de ajuste : 0.0 ~ 100.0%
#Se mostrara en control P/PD y no se mostrara en el control ON/OFF y PI/PID.

Rango de ajuste : 1 ~ 100°C [0.1~50.0°C]
#Se mostrara en el control ON/OFF.

mDiagrama de flujo para el grupo de ajustes

Presione [MODE
(1¢I¢) Presione cualquiera de estas , ,.

por 3seg.
-------------- (2#)Después de revisar o cambiar el valor de ajuste en cada parametro, presione la tecla|MODE
para guardar y avanzar al siguiente parametro a modificar.

A,
i E PL .%I F'::E'I

| UEL__’ UF #El display Indicador de la unidad de temperatura
Y estara parpadeando al seleccionar la unidad deseada.

Rango de ajuste:-999 ~ 999°C[*Pt2 : -199.9 ~ 999.9°C]

Rango de ajuste:0.1 ~ 120.0seg.
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Controlador de Temperatura

(1*’1‘*): Presione cualquiera de las siguientes teclas , , .

(2#) Después de revisar o cambiar el valor de ajuste en cada parametro, presione la tecla|[MODE
para guardar y avanzar al siguiente parametro a modificar.

#Presione la tecla|MODE| por 3 seg. para regresar al modo RUN en cualquier parametro.

Limite bajo de SV

Rango de Ajuste : Cuando se usa el rango de cada sensor(Sensor KCA)
#Permite el ajuste de rangos [ L-5u < H-5u]-1

Rango de ajuste : Cuando se usa el rango de cada sensor(Sensor KCA)
#Permite el ajuste de rangos [ H-5u = L-5u ] +1

Metodo de control

a
P! dl<*[onof]
&
Tipo de salida de Control +—|EI
! ‘_-”:__’| ce | #La salida preestablecida operara como Salida de Control (H)
ou o Ei r ’ Controladores
I—v* de temperatura
—
4| :
Metodo de salida SSRP ¥ A |

Ok nd 4_ iryrL 4_' PHHS #Se mostrar4 al seleccionar [ 55r] como [ oUk ].

... Rango de ajuste:0.5 ~ 120.0s
i #En el caso que se seleccione el modo de salida [~ L Y], el valor por defecto es de 20.0s (y 2.0s en caso del modo [S5-]).
#No se mostrara cuando [ 55r.n ] se ajuste como [ EYLL/PHRS ).
Modo de Alarma 1
[ . .
[ = ! » < «] > #Presione la tecla para cambiar de
F’" ‘ "|Hn "H |‘ “‘ b H | modo de operacién de alarma a modo de
#Modo de seleccion de la operacion de la alamrma # Opcion de seleccion de alarma seleccion de alarma.
Modo de Alarma 2
AL-2 #lgual que el anterior [AL- {].
MODE

Histéresis de Alarma
nn ------ Rango de ajuste : 1 ~ 999°C[0.1 ~ 50.0°C]
Pouy

LR ! #%E| parametro AHYS no se mostrara cuando el valor de ajuste se configure como [ Rrl_/5bR.IVLbAL .

N : Rango de ajuste:0 ~ 9999s.
H : . 3 i #E| parametro [ LbAE ] se mostrara cuando el modo de operacién de alarma(AL - 1, AL -2) se ajuste
como [LbR.].

Rango de ajuste:1 ~ 999°C
#Cuando se ajuste [RL- {,AL-2 ] como [LbA. ]y [LbRE] se ajuste en 0, no se mostrara el
parametro [LbRS ].

_________________ Rango de ajuste:1 ~ 999°C
: UUS‘ #El parametro [ LbAb ] se mostraré cuando el modo de operacion de alarma(AL - {, AL-2)
"""""""" se ajuste como [LbR_]y [LbRE] no sea 0.

Banda de deteccmn de EA

Funcion de la tecla de (Eracién

~
d ‘ = E S ': [x] P | |H L_r E | #[ AL E ] no se mostrara en caso de que el modelo no cuente con salidas de alarma.
M
Error de entrada MV
= Rango de ajuste : 0.0 ~ 100.0%
BUUD #:0.0/100.0% se mostrara en el control ON/OFF.
Bloqueo de parametrﬁ !

|
[Loll—— aFF'zlLDE Lol Lol
1 | vooe ¥ M

&

[«
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Serie TC

mAjustes de fabrica

®Grupo de ajustes 1

®Grupo de ajustes 2

Parametro Ajustes de fabrica Parametro Ajustes de fabrica Parametro Ajustes de fabrica
AL 1250 ! n-t LR E 0208
RLC Unl k or AL - 1 Aq 1A

Rt ofFF ln-b 0000 )

P 0100 nAuF o001 AL-2 An2R

] L-Su -0580 AHYS o001

Y

d H-5u 1200 LbAE 0000
rESE 0500 ] LbAS 008
HYS 0o2 o-Ft HERE LbAb 003
{-nd Pl d d -¥ StoP

oUt rLY Ernu Y

SSrn Sknd Lol ofF

#El modelo con alimentacién de bajo voltaje no tiene funcién de ajuste del método de salida SSRPy
cuenta solo con salida ON/OFF al seleccionar[55r ] en la funcién de ajuste de salida de control [ OUT].

mRango y sensor de entrada [/ n-L. ]

®Seleccion del sensor de entrada apropiado para la aplicacién del usuario.

Sensor de entrada Display Rango de entrada (°C) Rango de entrada (°F)

K(CA) ECA -50 a 1200 -58 a 2192
Termopares J(IC) Ul -30 a 500 -22.a932
(*1) L(IC) L -40 a 800 -40 a 1472
DIN DPt [(*x2) FPE I -100 a 400 -148 a 752

RTD Estandar | 100Q [(x2) PE? -100.0 a 400.0 -148.0 a 752.0
CUSH -50 a 200 -58 a 392

(+1)  CUS0Q CUs.L -50.0 a2 200.0 -58.0 a 392.0

#(*1) L(IC), Cu50Q
# (% 2) El pardmetro Lt { cambiard a dPEH, el parametro PEc cambiard adPEL .

EFunciones

Ver de la pag. H-57 a la 60 para caracteristicas comunes de TC/TD

OFuncion de desviacion SV / PV
Es una funcién para mostrar la desviacion SV / PV en la

pantalla frontal
®Cuando PV es mayor que SV sobre +2°C(+2.0°C), A (ROJO)

el LED indicador esta ENCENDIDO. (PV > SV + 2.0°C)
®Cuando la desviacion PV / SV es +2°C(+2.0°C), (VERDE)

el LED indicador estda ENCENDIDO.(SV + 2.0°C =PV = SV - 2.0°C)

®Cuando PV es menor que SV sobre -2°C(-2.0°C), Y (ROJO)
el LED indicador esta ENCENDIDO.(PV < SV - 2.0°C)

OSeleccion del tipo de salida de control [alE ]

®Es una funcién para seleccionar el tipo de Salida de Control;

Salida a relevador (-t 4), Salida de voltaje SSRP (55r).

OAjuste de bloqueo [Lal]
®Bloquea el valor de ajuste y el cambio de parametros del grupo.
®Permite revisar el valor de ajuste del parametro del grupo

de ajustes que se encuentre bloqueado.

Display

Descripcion

OError

® El mensaje error se mostrara parpadeando (cada seg) en el display
de PV cuando ocurra un error durante la operacion de control.

Display Descripcion
PE Si el sensor de entrada se desconecta,
Q&N | gsjel sensor no esta conectado.
HHHH Si la entrada del sensor es mayor que el
rango de temperatura configurado.
LLLL Si la entrada del sensor es menor que el
rango de temperatura configurado.

®QOperara de manera normal, si el sensor de entrada esta
conectado o regresa al rango normal bajo estado de error

aPEn [HHHH [LLLL.

OConexiones de salida

®Aplicacion de la salida tipo relevador

; A
Serie TC —

L [

Calentador

(~ Alimentacion

ofF F

Bloque desactivado

Lol |

Blogueo del 2do grupo de parametros de configuracion

Lal?

Blogueo del 1ery 2do grupos de parametros de configuracion

Lol 3

Blogueo del 1er, 2do grupos de parametros de configuraciony SV.

#oFF, Lol | seencuentran disponibles solo para el
indicador(TC4[-NLIN).

Terminal del contacto del relevador Contacto de relevador

H-47
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Controlador de Temperatura

Mantenga los relevadores de potencia lo mas lejos posible
del controlador de temperatura. Si la longitud del cable A es
corta, se produce una fuerza electromotriz desde la bobina
de el interruptor electromagnético, la cual fluira a través de
la linea de alimentacion, provocando un mal funcionamiento.
Si la longitud del cable A es corta, por favor conecte un
condensador 104(630V) a través de la bobina del relevador
de potencia "(W)" para proteger contra fuerzas electromotrices.

®Aplicacion del método de salida SSRP
Serie TC Relevador de estado s6lido(SSR)

+
Terminal & Q L Q
E
de N A 2] Alimentacion
salida & R
de B8 G . y
voltaje S A A D Allme&t}acmn
Q ? la carga

#E| SSR debera seleccionarse por la capacidad de la carga,
ya que de otra manera puede causar un corto circuito y
causar un incendio.

#Por favor use un disipador de calor o puede causar
el deterioro de las capacidades del SSR.

#Vea la pagina H-43 para conexiones de control fase/ciclo.

(H)
Controladores

de temperatura
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