Serie TK

Controlador de temperatura PID de alto rendimiento
mCaracteristicas

@ Ciclo de muestreo de alta velocidad (10 veces mayor en comparacion con modelos ya existentes :
Ciclo de muestreo de 50ms y +0.3% de precision.
®Visibilidad mejorada con un amplio display y LED de alta luminosidad
o®Control de alto rendimiento con control de calentamiento/enfriamiento
y modos de control automatico/manual
®Funcion de comunicacion
: RS485 (Modbus RTU)
®Ajuste de parametros mediante PC por cable USB
comunicacion RS485 (Modbus RTU)
: S6lo usando DAQ Master o Convertidor USB o serial
: Cable USB dedicado - se vende por separado (SCM-US)
®Salida SSR/ Salida de corriente seleccionable
®Salida SSRP (control |estandar/fase/ciclo/seleccionable)
®Salida de alarma - por falla del sistema de calentamiento (Entrada para transformador de corriente CT.)
(excepto TK4SP) (*CT, se vende por separado)
®Funcion de ajuste Multi SV (Max. 4) - seleccionable por terminales de entrada digital
®Ahorro en espacio de montaje gracias a su disefio compacto
: minimizado aprox. a un 38%(60mm) en profundidad en comparacion con modelos ya existentes
®Entrada multiple / Rango mdltiple

Q Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion c us

(Préximamente)

mManual del usuario

®\Visite nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el manual del usuario y el programa de carga para PC.

®E| manual describe las especificaciones, funciones y comunicacion para RS485 (Protocolo Modbus RTU) y datos
del mapa de la direccion de parametros.

mAdministracion integral de dispositivos (DAQ Master)

®DAQ Master es un programa de administracion integral de dispositivo para las series TK de Autonics, ya que
proporcionan un control a través de una interfaz grafica para usuarios para una administracion de parametros y monitoreo de
datos en multiples dispositivos de manera facil y conveniente.

®Visite nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el manual del usuario y el programa de carga para PC.

< Especificaciones de la computadora para el uso del software > < Pantalla DAQ Master >
Caracteristica Especificaciones recomendadas m;:-."-
Procesador PC IBM compatible con Intel Pentium Ill o mayor T a—
Sistema de operacion Windows 98/NT/XP/Vista/Windows 7 q__
RAM 256MB |=
Disco duro Mayoria 1GB de espacio disponible —
Monitor 1024 x 768 o
Otros Puerto serial RS-232, USB

H-17 Avtonics



Controlador de temperatura PID de alto rendimiento

mInformacién para seleccionar

7] [4](s] - [2][4][R][R]

Salida de control 2
OUT2 (3:3) Estandar N | Ninguno #: Seleccionar en caso de control estandar (Calentamiento o Enfriamiento)
Calefaccion,| R| Salida a relevador
Refrigeracion| ¢ [ sajiga de corriente+Salida SSR
Salida de control 1 R Salida a relevador
OUT1 (3:2) -
S Salida SSRP
C Salida de corriente+Salida drive SSR
Alimentacion T
1 4 100-240VCA 50/60Hz
SP 1 ALARMA 1
1 ALARMA 1
Salida auxiliar (1) I\S/I 2 ALARMA 1 + ALARMAS 2
R ALARMA 1 + Salida de transmision PV
\':V T ALARMA 1 + Salida de comunicacion RS485
L A ALARMA 1 + ALARMAS 2 + Salida de transmision PV
B ALARMA 1 + ALARMAS 2 + Salida de comunicacién RS485

SP DIN W48xH48mm(Tipo enchufe)( 4)
DIN W48xH48mm(Tipo bloque de terminales)

((3)]
DIN W72xH72mm Controladores

S
Tamafo M
w DIN W96xH48mm
H
L
4

de temperatura

DIN W48xH96mm
DIN W96xH96mm

Digitos

[ 9999(4 Digitos) |

Modelo

|
|
I TK | Temperatura / Procesos |

(# 1) En el caso de la serie SP, la seleccion de la salida auxiliar y la entrada digital estaran limitadas debido al nimero de terminales.

(s 2) La letra "S" representa el modelo con salida SSRP de voltaje para un SSR en el cual se encuentra disponible el control estandar/ciclo/fase.
La letra "C" el modelo con salida de corriente y SSR (estandar).

(# 3) Seleccione "R" 6 "C" en caso de usar control de calentamiento y enfriamiento. Seleccione "N" en caso de usar control estandar.

(3 4) La base de 11 Pines(PG-11,PS-11): Se vende por separado.

mEspecificaciones
Series TK4S TKASP TK4M TKAW TK4H TKA4L
Alimentacién 100-240VCA 50/60Hz
Rango de voltaje permitido 90 ~ 110% de voltaje nominal
Consumo Max. 8VA
Método de display 7 Segmentos(Rojo), Otras partes del display(Verde, Amarillo, Rojo LED)
Tamario del| PV(WxH) 7.0x14.0mm 9.5x20.0mm 8.5x17.0mm 7.0x14.6mm 11.0x22.0mm
caracter SV(WxH) 5.0x10.0mm 7.5%15.0mm 6.0x12.0mm 6.0x12.0mm 7.0x14.0mm
] RTD JPT 100Q, DPT 100Q, DPT 50Q, CU 100Q, CU 50Q, Niquel 120Q(6 tipos)
:,ft?azz Termopares K,J,E,T.LLN,U,R, S, B, C, G, PLII(13 tipos)
Analégica Voltaje: 0~100mV, 0~5V, 1~5V, 0~10V(4tipos) / Corriente: 0~20mA, 4~20mA(2 tipos)
RTD (k1) Atemperatura ambiente(23°C£5°C): (PV +0.3% 6 +1°C, seleccionar el mayor) + 1Digito
Fuera del rango de temperatura ambiente: (PV £0.5% 6 +2°C, seleccionar el mayor) + 1Digito
Precision | Termopares En caso de la serie TK4SP, se agregara +1°C.
gieslplay Analogico A temperatura ambiente(23°C+5°C): +0.3% F-S + 1Digito,
Fuera del rango de temperatura ambiente: £0.5°C% F-S + 1Digito
Entrada CT +5% F-S + 1Digito

(% 1) © Atemperatura ambiente(23°C+5°C)
= Tipo TCK, J, T, N, E, debajo de -100 °C /tipo TC L, U, PLII: (PV 0.3% 6 +2°C, seleccione el mayor) +1Digito
@ Tipo TC C, G/tipo TC R, S, debajo de 200 °C: (PV +0.3% 6 +3°C, seleccione el mayor) +1Digito
<= Tipo TC B, debajo de 400 °C: No hay estandar de precision.
« Fuera del rango de temperatura ambiente
« TCR, S, B, C, G: (PV £0.5% 6 *+5°C, seleccione el mayor) +1Digito
= Otros: debajo de -100°C : dentro de +5°C.
= En caso de la serie TK4SP, se agregara +1°C.
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Serie TK

mEspecificaciones

Series TK4S TK4SP TK4M | TK4AW | TK4H TKA4L
Salida |_Relevador 250VCA3A1a
de SSR 11VCC+2V. 20mA Max.
control " Corriente 4-20mACC 6 0-20mACC (Carga 500Q Max.)
iﬂf’nﬁge Relevador AL1, AL2 Relevador: 250VCA 3A 1a (TK4SP: Solo AL1)
Salida | Retransmision 4-20mACC (Carga 500Q Max., Precision: £0.3% F* S)
opcionall comunicacion Salida de comunicacion RS485 (Modbus RTU)

CT 0.0-50.0A(Rango de medicién del valor de corriente de calentador primario) s Relacion = 1000:1(excepto TKASP)
Entrada « Entrada de contacto: ON-Max. 22 , OFF-Min. 90Q
opcional | Entrada digital « Entrada sin contacto: voltaje residual -ON max.1.0V, corriente de fuga -OFF max. 0.1mA

s TK4S/M-1 entrada (debido a terminales limitadas), TK4H/W/L-2 entradas(no cuenta con entrada TK4SP)

Tipo de |Caenamienio, entiarmienio
control S——— Modo de control ON/OFF, P, PI, PD, PID
Histéresis *Termopares / RTD: 1 ~ 100°C/°F (0.1 ~ 100.0°C/°F) variable *Analdgico: 1 ~ 100Digitos
Banda proporcional(P) 0.1 ~999.9°C(0.1 ~ 999.9%)
Tiempo integral(l) 0 ~ 9999 seg.
Tiempo derivativo(D) 0 ~ 9999 seg.
Periodo de control(T) 0.1 ~ 120.0 seg (s Solo Salida a relevador y salida drive SSR)
Valor de reset manual 0.0 ~100.0%
Periodo de muestreo 50ms

Rigidez dieléctrica

2000VCA 50/60Hz por 1min.(entre la terminal de alimentacion y la terminal de entrada)

Resistencia de vibracion

0.75mm de amplitud a una frecuencia de 5 ~ 55Hz (por 1min.) en cada una de las direccione X, Y, Z por 2 horas

\%i&:;o d%? Mecanico OUT1/2: min 5,000,000 veces, AL1/2: min 20,000,000 veces(TK4H/W/L: min 5,000,000 veces)
relevador | Eléctrico OUT1/2: min 200,000 veces, AL1/2: min 100,000 veces(TK4H/W/L: min 200,000 veces)
Resistencia de aislamiento 100MQ(500VCC megas)

Resistencia al ruido

Onda cuadrada de ruido generada por simulador de ruido (ancho de pulsolus) +2kV fase-R, fase-S

Retencién de memoria

Aprox. 10afos (Memoria semiconductor no volatil)

Temperatura ambiente

-10°C ~50°C (a un estado sin congelamiento)

Temp. de aimacenamiento

-20°C ~60°C (a un estado sin congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 85%RH(a un estado sin condensacion)

Proteccién

IP65(Panel frontal) s TK4SP: IP50(Panel frontal)

Tipo de aislamiento

(%2) O

Peso

Aprox. 105g Aprox. 85g | Aprox. 140g | Aprox. 141g | Aprox. 1419 | Aprox. 198g

(% 2) La marca "[d]" indica los equipos protegidos mediante aislamiento doble o aislamiento reforzado.

mConexiones

s Por favor revise la polaridad al conectar el sensor de temperatura o la entrada analégica.

OTKA4S
DI-1 Corriente
SALIDA 2: ._ .
cssosmall | Rl s .
ntrada digital (I’_> 250VCA3Ala : 0" CARGA RESISTIVA <
CARGA RESISTIVA 8 AL SALIDA a
...................... H b . -
w i| 4 250VCA3A1la
EQ.L;EE@;; : Salida de §+ RS485(A+) —....CARGA RESISTIVA %
250VCA 3A la retransmision i N7 A 11VCC+2V | 0/4-20mACC
CARGA RESISTIVA i..15 4-20mACC Fea85(8-) 20mA Max. Carga 500QMax.

‘B

m
— o s
Transformador a
A ) IE de corriente B' R =
; 0.0-50.0A e 3
o0saovea ™ SENSOR 0| 11veesav | 0/a-20mACe
%8?6%%% 20mA Max. | Carga 500QMax.
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Controlador de temperatura PID de alto rendimiento

mConexiones

# Por favor revise la polaridad al conectar el sensor de temperatura o la entrada analégica.

OTK4SP
[E— : SALIDA 2: Corriente
5 k Relevador
i o\i250VCA3Ala —
________ i CARGA RESISTIVA <
SALIDAL: g @ @ a
Relevador $ é\ ALL: 3:'
250VCA 3A 1a \> 2 |9 Relevador ")
CARGA RESISTIVA i - 2EOVOA 3A 1a 11VCC+2V | 0/4-20mACC
B CARGA RESISTIVA 20mA Max. Carga 500QMax.
Frsreer @ ® o b [s]
Q.2 ¢ f
B N
@ =l —@ ©-— < @ ©
g | @@ |9 ST (o)
+ A |
SENSOR ﬂ,ENTAC,ON &| 11veesav | os-20mace
RTD 100-240VCA 20mA Max. | Carga 500QMax.
50/60Hz 8VA
OTK4M
DI-1 Corriente
AL 3
._\ 250VCA3Ala | Entrada digital "
. ©.CARGA RESISTIVA | 205 Pl ¢ g )
i ,ZMS_S\/CA 3A la ; : 2 Controladores
CARGA RESISTIVA 21' > P SRR
R 11VCC+2V | 0/4-20mACC
SALIDA 2: - 20mA Max. | Carga 500QMax.
Relevador om 2 9
250VCA 3A la e
CARGA RESISTIVA | 235 Transformador N
de corriente g
SALIDA 1: 0.0-50.0A =
Relevador 3:'
250VCA 3A 1a A U) | 11vCC+2V | 0/4-20mACC
CARGA RESISTIVA %] + 20mA Max. | Carga 500QMax.
B
o, JENCh
B Ny T -
AL|%N%C|ON : RTD TC
100-240VCA SENSOR
50/60Hz 8VA
OTK4H / TK4W / TK4L
Corriente
—
<
=)
Entrada digital 3:‘
ALL: 0
250VCA 3A la 0/4-20mACC
CARGA RESISTIVA . DI-2 Carga 500QMax.
AL2: o
250VCA 3A 1a <
CARGA RESISTIVA - a
Traslado de -
salida <
SALIDA2: i 120mACC ¢) | 11VCC+2V | 0/4-20mACC
Relevador : 20mA Max. | Carga 500QMax.
250VCA3A1a [ |eeeeeeeees
CARGA RESISTIVA Transformador
de corriente
SALIDAL: 0.0-50.0A
Relevador |7
250VCA 3A 1a A
CARGA RESISTIVA :}] T
B
5 KA
B' AP
ABT TR
ALIMENTACION SENSOR
100-240VCA
50/60Hz 8VA

# La entrada digital no esta aislada eléctricamente de los circuitos internos, por ello se deberé de aislar al conectar otros circuitos.
(Optoacoplador, Relevador, Interruptor independiente)
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Serie TK

EDimensiones

®TK4S
®@Soporte 6 7 64.5 » 1 oCorte de panel
T~ Min. 65
Cubierta para m
terminales §— o
ITe) <
[
I 45"
=
(Unidad:mm)
OTK4SP
®Soporte eCorte de panel
(148 72.2 Min. 65
A
E{;)
e — 0 bl
R l © ©
:!E % o IS 45
[ — 2
v
(Unidad:mm)
OTKAM
®Soporte 645 eCorte de panel
- Min. 90
MR — f
= Cubierta para ;
= = [° /~ terminales 5.
== T BE
ouTt oUT2 = = WU 8 T
¥R i < 68"
sV2 sv3 s — — = s
O Ty~ ‘
(Unidad:mm)
OTK4H
®Soporte 64.5 oCorte de panel
6
Min. 65
M “ >
= = Cubierta para
— = " terminales
— — 0 o
Tan = = o L —
— — o - +06
— — — < 45,
= = s
1N WA —— v
(Unidad:mm)
OTKAW
®Soporte t Cublerta para o Corte de panel
d terminales
6 64.5 Min. 115
15
ot <
] £
= 92, ‘
(Unidad:mm)
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Controlador de temperatura PID de alto rendimiento

OTKA4L
®Soporte 6 64.5 ®Corte del panel
196 T 18 6
Min. 115
i Cubierta para
;ﬂ_ /" terminales
n
m. =
- § B % 92"
(N E—— ¥
' (Unidad:mm)
®Cubierta terminal(Se vende por separado)
O®RSA-Cover O®RMA-Cover O®RHA-Cover ORLA-Cover
(Tamafio 48x48mm) (Tamafio 72x72mm) (Tamafio 48x96mm, 96x48mm) (Tamafio 96x96mm)

(3]
Controladores

de temperatura

(Unidad:mm)

[=IMontaje del producto

®Series TK4S/SP(48x48mm) ®Otras series

"

S
7777 2

P77

7

#*Inserte el producto dentro del panel, fije el soporte con un desarmador como se muestra en la ilustracion.
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Controlador de temperatura PID de alto rendimiento

mDescripcidn de partes

EN TIPO SW

ey
TC, RTD i mV, Vv mA

6
58

Display de PV: Muestra la temperatura actual (PV) en el modo RUN y pardmetros en el modo de Ajuste.

Display de SV: Muestra el ajuste del valor de temperatura (SV) para controlar en el modo RUN y cada ajuste de parametros en

el modo de Ajuste.

Indicador de Unidad de Temperatura(°C/°F/%) : Muestra la unidad de temperatura actual.

Indicador de Control Manual: Estara ENCENDIDO en caso de seleccionar el modo de control manual.

Indicador de Multi SV: Uno de los indicadores de SV1~3 estara ENCENDIDA en caso de seleccionar la funcién multi SV.

Indicador de Auto-Tuning: Estara parpadeando cada segundo durante el Auto-tuning.

Indicador de salida de Alarma: Estara ENCENDIDA cuando cada salida de alarma se encuentre en ENCENDIDO.

Indicador de salida de control(Calentamiento, Enfriamiento): Estara ENCENDIDO cuando la salida de control este ENCENDIDA. g:))ntroladores
# En caso del modelo que soporta la salida SSRP, estarda ENCENDIDO cuando MV sea mayor a 5.0% de temperatura
% En caso de seleccionar salida de corriente (4-20mACC, 0-20mACC),

- Modo de control manual: Siempre estara en ENCENDIDO, excepto si MV es 0.0%.
- Modo de control automaético: Estard en ENCENDIDO cuando MV sea mayor a 3.0%, y en APAGADO cuando MV sea menor a 2.0%.

La tecla[aM : Se usa cuando se conmuta el modo de control automatico <> modo de control manual

#En el caso del modelo TK4S/SP(48X48), la tecla [MODE|se usara para la misma funcion
(modo de control automatico «» conmutacion de modo de control manual).

La tecla [MODEl: Se usa al entrar en el modo de ajuste de parametros y para cambiar los parametros.

La tecla [«]: Se usa al entrar en el modo de cambio del valor de ajuste y para desplazarse en los digitos.

Las teclas¥l,[Al: Se usa al entrar en el modo de cambio del valor de ajuste y cambiar su valor.

Interruptor para seleccion de entrada : Se usa cuando se cambia la entrada para sensor(TC, RTD) < entrada analégica (mV, V, mA).

Puerto para el PC: El puerto cargador de comunicacién serial para PC para ajuste de parametros de PC y monitoreo que se

usa al conectar cable dedicado (SCM-US).

& &

CIRSNCEIRCIRNCD)

)

FEEEE

mDiagrama de flujo para Ajuste SV

Presione la tecla[&Jpara mover un DIGITO.
(10°-101-10%2-10%—10%)

Presione alguna de las teclas [«],[¥,
en el modo RUN, para entrar en
el modo de ajuste SV. El dltimo DIGITO
(DIGITO 10°) en el display SV estara
parpadeando.

wmral
[

i

Hoo0oinoSooin®ooo

i

NI

good

TR

Presione la tecla [MODE| para salvar el valor
de ajuste. Si no hay operaciones adicionales
de teclaen 3 seg.,SV cambiado se

salvara automaticamente.

Ajuste el nimero 0-1-2-3-4-5
6785940 para cada digito
con las teclas [, [Aly ajuste SV
usando las teclas[«].[¥], Al

Autonics
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Serie TK

mDiagrama de flujo del grupo de ajustes
¥ Pardmetro de ajuste del grupo 3 [FA~ 3] — Parametro de ajuste del grupo 4[FA~ 4] — Parametro de ajuste del grupo 5
[PA- 51— Parametro de ajuste del grupo 2 [ PA~ 2] — Parametro de ajuste del grupo 1 [FA~ ] — Ajuste del grupo SV

[5u]
L Run
Presione una vez 2 seg. (%2)
cualquier tecla entre,
s v [ R
Cuando
la contrasefia
esvalida,
A v
| PAFI |« = > PAr2 |-« -
Cuando 4 Yi y Y
la contrasefia =
es vélida, v v v
\
Ea Ajuste del valor |Sa|ida de control RUN/STOP( r“3)| | Auto-Tuning RUN/STOP |
SV se salvard sV
automaticamente 1.5 seg. 1.5 seg.
después de 3 seg. < A A

<
-

(1) El pardametro PA55 se mostrara solo

(%2)

% Cada parametro mantiene su propia Direccién de Memoria para la funcion

cuando se ajuste la contrasefia. No
se mostrara cuando se adquiera la
unidad con la contrasefia pre
ajustada en 0000.

Si la contrasefa es invalida, la
pantalla mostrara una ventana
solicitando el cédigo correcto de la
contrasefa.

Presione cualquiera de estas teclas
para regresar a la ventana

que solicita el ingreso de la contrasefia.

Presione la teclal MODE |para regresar

al modo RUN.

En caso de olvidar la contrasenia,
contacte el centro de asistencia y
soporte Autonics después de
revisar el codigo de la contrasefia.

En caso del modelo TK4S/SP, la
funcion de la tecla se reemplazara

por la tecla]MODE |

de comunicacion.

# Presione la teclaj MODE| por 2 seg en el modo RUN para entrar al modo

de ajuste.

# Presione la tecla [MODE| por 1.5 seg en el modo de ajuste para pasar

a otro grupo de parametros.

# Presione latecla [MODE| por 3 seg en el modo de ajuste para regresar

al modo RUN.

#% Presione la tecla en el nivel més bajo de los parametros para mover
la pantalla del grupo de pardmetros y pasar a otro grupo de parametros.

% Si no hay una operacion de tecla adicional dentro de 30 seg después
de entrar al modo de ajustes, se regresara automaticamente al modo

| Setecion de ntimerode Mutti SV(5-1)|

| Monitoreo de corriente( £ -H’) |

| Valor de ajuste limite bajo de salida de 1 alarma(AL l.L)l

|Val0rde ajuste limite alto de salida de 1 alarma( AL iH)l

I\/alor de ajuste limite bajo de salida de alama 2 ( FILEDl

I\/alordeajuste limite alto de salida de alama 2 (HLEH)|

Valor de ajuste SV-0( 5u-0) |

Valor de ajuste SV-1(

)|
| Valor de ajuste SV-2( 5u-2) |
|

| Valor de ajuste SV-3( 5u-3)

RUN y permanecera el valor de ajuste previo.

# Si se selecciona el nivel de usuario estandar, solo se muestran los
parametros marcados con color oscuro. Los demés parametros se mostraran
al seleccionar un nivel de usuario alto.(El nivel de usuario se puede ajustar

en el Grupo de Ajuste de Parametros 5.)

3 seg.

| Banda Proporcionel e caertamierto -7

|Banda Proporcional de enfriamiento (L -P )I

[Tiempo Inegral de calentamientof-1 |

|Tiempo Integral de enfriamiento(L - )|

[Tiempo dervetivo de caertamiento H-d |

[Tiempo derivativo de ertiiamientolc -o)

| Banda muerta(dhb) |

| Reset manual(-£5E) |

| Histéresis de calentamiento(H.H45 ) |

| OFF Set de calentamiento (H.o 5k ) |

|H|stere5|s de enfriamiento(C .HY5) |

|OFF Set de enfriamiento (C.o5k |

| Limite bajo MV(L-Aw) |

| Limite alto MV(H-Aw) |

| Tasa de cambio de RAMP-Up  (-Ant!)

|Tasa de cambio de RAMP-Down (-And)

| Unidad RAMP(-

ink) |

[MODE] 3 seg.

\/
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Controlador de temperatura PID de alto rendimiento

A

Monitoreo de
calentamiento MV

(#2) (#2)
AM

Monitoreo de
enfriamiento MV

3 seq.

A

PAr3 |

N/

A\

| Tipo de entrada(} n-t) |

15 seg.

A\

|Unidad de temp. del sensor (4n! k) |

|Va|or de entrada analégica limite bajo(L -~ )

|Va|or de entrada analdgica limite alto (H-r 5

|Punto Decimal (dat)

| Escala baja (L-5C)

|Escala Alta(H-5C)

|unidad del display (d.unt)

|CorreCC|on de entrada (i n-b)

|F|Itr0 digital de entrada (RAu.F)

|Limite bajo de SV (L-5.)

|L|’mite alto de SV(H-5u)

|Modo de operacion de salida de control (o-F )

|T|po control de temperatura( -nd)

|Modo Auto-tuning(Atk)

|Seleccmn de salida de control OUT1 (gLt 1) |

| Tipo salida SSR OUT1(g I.5r) |

|Rango de salida de corriente OUTL(a .7A)

|Se|ecci(’>n de salida de control OUT2 (aUtE)l

|Rango de salida de corienteOUT2(o 2.7 A)

|Periodo de control de calentamiento(H- £ )|

|Period0 de control de enfriamiento(L - & )|

3 seg.

v

PArY |
\j
| Modo de operacion de salida de alarma 1 (AL - :)l
15seg.

A

PAr5 |———
A
| Multi SV(AE 5u) |
1.5 seg.

A\

|Opcién de salida de alarma 1AL 1.t )|

| Funcion de tecla de entrada (d} -¥)

|Histéresis de salida de alarma 1 (R |.HY )|

|Entrada digital 1(d! - 1)

|Alarma 1 NO/NC (A f.n) |

| Entrada digital 2(d: -2)

|Tiempo de retraso ON alarma 1(A f.on)

|Inici0 manual MV (! E.Au)

| Tiempo de retraso OFF alarma 1(A f.aF )l

|Modo de operacion de salida de alarma 2 (HL-E)l

| Error MV(Er.Au)

|Opcién de salida de alarma 2 (AL 2.& )|

| Paro MV(5k.Au)

|Histéresis de salida de alarma 2 (A2.HY )|

| Salida de alarma de paro (5t .AL)

|Alarma 2 NOINC (2.0) |

| Nivel de usuario (USEr)

|Tiempo de retraso ON alarma 2(A2.cn )l

|
|
|
|
|Preajuste manual MV (Pr.Au) |
|
|
|
|
|

| Blogueo de grupo de ajustes SV (L £.5u)

|Tiempo de retraso OFF alarma 2 (Ac.aF

|Bloqueo de grupo de parametros 1 (L £ .F l)l

|Tiempo LBA (LbA.E)

|B|oqueo de grupo de pardmetros 2 (L C.P2 )|

|Ajuste LBA (L bAS)

|Bloque0 de grupo de pardmetros 3(L £.F 3 )|

|Banda LBA (LbA.b)

| Blogueo de grupo de parametros 4 (L £ .PH )|

|Modo de salida analégica(Az-n)

|Transm|5|on OUT escala baja(F5-t

|Bloqueo de grupo de parametros 5 (1 £ .P5)|

|Ajuste de contrasefa(PYd)

|D|reCC|on de unidad (Adr5)

|B|t por segundo(tF5)

|Bit de paridad (PrtY)

|Bit de paro (5tF)

|T|empo de espera de respuesta (-5¥.k

|
|
|
|
|
)|
|Transm|3|on OUT escala alta(F5-H) |
|
|
|
|
)
)|

|Escr|be la comunicacion(C

WSSeg-

3 seg.

A
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Serie TK

mDiagrama de flujo para el grupo de ajustes 1

Presione [MODE (®1) : Presione cualquiera de las siguientes teclas[«] ,[¥], [A]
ML» Modo Run #Después de entrar al modo de ajuste, presione la tecla [MODE|en cualquier momento por 3

seg. para regresar al modo Run.
#Después de entrar en el modo de ajuste, presione la tecla [MODE]en cualquier momento por
m 1. 5 seg. para ir al grupo designado.
5 H .(ﬁ‘:l) Co :Este parametro puede no aparecer, dependiendo del modelo y del ajuste
: de parametros relacionados.
#Si presiona la tecla [MODE|después de cambiar el valor de ajuste del parametro, se
almacenara el valor de ajuste.

Muestra el cédigo
en el display cuando
la contrasefia es

incorrecta Presione |MODE| por 2seg.

Contrasefia de entrada

— 8 . o0g

Cuando la ml Cuando la contrasefia es valida.
contrasefia es
incorrecta Grupo 1 de parametros. Grupo 2 de parametros A Grupo 3 de parametros
F' r "F' rcle |PAr
e [PRr 2k *[PAr 3]
Salida de control RUN/STOP. A
S
S—BEoP
s Al
— —|5u-0 Su- | Su-c Su-3

#Se muestra Sul] hasta 5w 3, dependiendo en el nimero preestablecido
de multi SV(AESw).
Rango del display: 00.0 a 50.0 A
#Solo se muestra en modelos con entrada para transformador de corriente(TC)
modelos de entrada (Excepto para TK4SP5)

- #Rango de ajuste: Alarma de desviacion (-F.S. a F.S), Alarma absoluta (Dentro del rango del display), Unidad (°CI°F).
#Solo se muestra cuando el modo de operacion de salida de alarma( AL - 1)
se ajusta como alarma de limite bajo para el valor de desviacién/absoluto o
cuando se ajusta como alarma de limite alto-bajo/alarma inversa para el valor de desviacion.
#Ajusta el SV para la falta del sistema de calentamiento para un transformador
de corriente (si se cuenta con esta entrada) cuando el modo de operacion de la salida de alarma 1
(AL - 1) se encuentra en alarma de falla del sistema de calentamiento(HbA).
| #No se muestra si el modo de operacion de la salida de alarma 1( AL- 1) se
ajustaacomooFF 5bA 6 LbA.
{ #Solo se muestra cuando el modo de operacion de salida de alarma( AL - 1)
se ajusta como alarma de limite alto para el valor de desviacion/absoluto o
alarma de limite alto-bajo/alarma inversa para el valor de desviacion.

#No se muestra si el modo de operacion de la salida de alarma 1( AL - l)se
ajusta como oFF, 5bA, LbA 6 HbA.

~ Rango de ajuste: Alarma de desviacion (-F.S ~ F.S),
Alarma absoluta (Dentro del rango del display, Unidad (°C/°F)
#Solo se muestra con modelos que cuentan con salida de
alarma 2. (Condiciones para que se muestren estos parametros son iguales que la
salida de alarma 1, con la excepcion para HBA).

| Rango de ajuste : L~ Su ~H-5u, unidad(°C/°F)
#Se muestra 5w hasta Su3, dependiendo del nimero preestablecido
de multi SV(RESuw).
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Controlador de temperatura PID de alto rendimiento

mDiagrama de flujo para el grupo de ajustes 2

(#1) : Presione cualquiera de las siguientes teclas <], , .

#Después de entrar al modo de ajuste, presione la tecla [MODE|en cualquier momento por 3
seg. para regresar al modo Run.

#Después de entrar en el modo de ajuste, presione la tecla en cualquier momento por
1.5 seg. para ir al grupo designado .

% {iiEste parametro puede no aparecer, dependiendo del modelo y del ajuste
de parametros relacionados

#Si presiona la tecla después de cambiar el valor de ajuste del parametro, se
almacenara el valor de ajuste

Grupo 2 de parametros Grupo 3 de parametros Grupo 4 de parametros
N >
PAr2l< *IPRr 3= *IPA~Y
7 7
MODE

Auto-Tuning EJECUTAR / DETENER

{ ;
— "L ——— oFF | 4’- - on |
ml

Banda proporcional de ceﬁentamiento Rango de ajuste : 000.1 ~999.9°C / °F, %
S #Se muestra solo cuando el modo de
operacion de la salida de control(c - F£) se

MODE ajusta a calentamiento(HE Rb) o calentamiento y

enfriamiento(H-[).
Rango de ajuste : 000.1 ~ 999.9°C / °F, % (H)

P C-P Ijl #Se muestra solo cuando el modo de Controladores
""""""""" operacion de la salida de control(a - FE) se de temperatura
ajusta a enfriamiento (L ool) o calentamiento y
enfriamiento(H-[).

Banda proporcional de enfriamiento

Rango de ajuste : 0001 ~ 9999seg.

#Se muestra solo cuando el modo de operacion
de la salida de control(o - F k) se ajusta a calentamiento
(HERAE) o calentamiento y enfriamiento(H-L).

r *:Solo se muestra cuando el control

de temperatura (L - nd) se ajusta
al control PID.

Rango de ajuste : 0001 ~ 9999seg.

#Se muestra solo cuando el modo de operacion
de la salida de control(a - F E) se ajusta a enfriamiento
(€ ool) o calentamiento y enfriamiento(H - £).

Rango de ajuste : 0001 ~ 9999seg.

#Se muestra solo cuando el modo de operacion
de lasalida de control (@ - F E) se ajustaa calentamiento.
(HERE) o calentamiento y enfriamiento(H-L).

Rango de ajuste : 0001 ~ 9999seg.

#Se muestra solo cuando el modo de operacion

de la salida de control (o - F E) se ajusta a enfriamiento

(Cool)o calentamiento y enfriamiento (H-L).

Rango de ajuste : El control P/P, PIONOFF, ONOFF/P : Proporcién significativa- ~ 0.0 ~

Proporcion significativa+
Control ONOFF/ONOFF: -999~0999Digitos (Temp. H), -199.9~999.9Digitos (Temp. L),
-99.9~099.9% F.S (Analdgico)

# Se muestra solo cuando el modo de operacion de salida de control( o - FE) se ajusta a
calentamiento y enfriamiento(a - F ).

Rango de ajuste : 000.0~100.0%

#Se muestra solo bajo control proporcional (H-P 6 [-P =00).

#No se muestra si el modo de operacion de la salida de control(o - F £ ) se ajusta a calentamiento

Tiempo derivativo de enfriamiento

P

Histéresis de calentamiﬁto y enfriamiento(H-[).
ponsesesessaciiey S . P 79
i i == Rango de ajuste :001 ~ 100Digitos
HHHS [000.1 ~ 100.0]
MODE l
OFF Offset Calentamiento #Se muestra solo cuando el modo de operacion de salida

de control (o-FE) se ajusta a calentamiento(HERAE) o

: : Rango de ajuste :000 ~ 100Digitos a calentamiento y enfriamiento (H- ).
HoSk: [000.0 ~ 100.0] | y o0

L #kSe muestra solo cuando el control de
temperatura (£ - nd) se ajusta a control

it H . - £t |
e E Rango de ajuste :001 ~ 100Digitos ON/OFF.
‘LHY5: [000.1 ~ 100.0]

- *¢Se muestra solo cuando el modo de operacién de
salida de control(o - F k) se ajusta a enfriamiento

Rango de ajuste :000 ~ 100Digitos (Eoal) o acalentamiento y enfriamiento (H-L).
[000.0 ~ 100.0] - -
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Serie TK

Rango de ajuste : 000.0~H-MV-0.1% (Control estandar),

-100.0~000.0%
l (Control de calentamiento y enfriamiento) | #Se muestra solo cuandoel
Limite alto M control de temperatura (£-nd)
i Rango de ajuste :L - Au+0.1~100.0% (Control estandar),| Se ajusta a control PID.
000.0~100.0%
l (Control de calentamiento y enfriamiento)

Cambio de velocidad RAMP-Up

= H : |~ iai ~
» Ijl Rango de ajuste : 000~999 Digitos[000.0~999.9]

MODE
Cambio de velocidad RAMP-Down

= j : ~ igi ~
Ijl Rango de ajuste : 000~999Digitos[000.0~999.9]

MODEl
Unidad RAMP
= .
] r ] ] .
rUn —’-n n Holr| Rango de ajuste: SEG / MIN / HOUR
g J

mDiagrama de flujo para el grupo de ajustes 3

(%1) : Presione cualquiera de las siguientes teclas ,, .

#Después de entrar al modo de ajuste, presione la tecla [MODE]en cualquier momento por 3
seg. para regresar al modo Run.

#Después de entrar en el modo de ajuste, presione la tecla [MODE] en cualquier momento por
1.5 seg. para ir al grupo designado

i 'Este parametro puede no aparecer, dependiendo del modelo y del ajuste
de parametros relacionados.

%Si presiona la tecla [MODE] después de cambiar el valor de ajuste del parametro, se

almacenara el valor de ajuste.
Grupo de parametros 3 Grupo de parametros 4 Grupo de parametros 5

=TT >
PHI‘B': "PHI‘L": "PHFS
#El interruptor de
Tipo de entrada seleccion de entrada se
ol - 4-: ] ajusta inicialmente a TC;
MODE LLAH ni I por lo tanto, solo se

MODE muestra el tipo de

Unidad de temperatura del sensor entrada de temperatura.

& [o 4“ % Se muestra solo cuando la entrada(l n-E) se ajusta a entrada

de sensor de temperatura.

l

Valor del limite bajo de la entrada anal6gica

i S I
L-rLi———(0000| Rango de ajuste : Min. Rango ~H-rG - F.510% Digito

1000!| Rango de ajuste : L -~ i+ F.S10% Digito ~ Max. Rango

Rango de ajuste : 0/0.0/0.00 / 0.000

s Se muestra solo
cuando la entrada (! n-F)

Rango de ajuste : -1999 ~ 9999 se ajusta a entrada

analdgica.

Rango de ajuste : -1999 ~ 9999

A
or

P P rof e oFF]
gL CF—g L °ra——1 ofFl|
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Controlador de temperatura PID

Correccién de entrada
' n-b |j| Rango de ajuste:-999 ~ 0999Digitos[-199.9 ~ 999.9]

MODE l

Filtro digital de entrada

Rango de ajuste : 000.1 ~ 120.0seg.

MODE l
Limite bajo SV
S
Rango de ajuste : Entrada de limite bajo(L -5 )~ H-5u-1Digito °C/ °F / %
MODE
Limite alto SV
1350 Rango de ajuste :L -5u+1Digito ~ Entrada de limite alto(H-5C) °C / °F/ %
MODE
Modo de operacion de la salida de control ) ,
= %Tipo estandar
lo-FE———|HERE Lool _
NODE H-[ < H R sModelo de control calentamiento
= EAE ool y enfriamiento.
Tipo de control de temperatura , (H)
s#Control estandar Controladores
Pl d ono F de temperatura
a) N .
= — #Control calentamiento y
PP Pon enfriamiento

Modo Auto-tuning

-A
—, #Se muestra solo cuando el control de temperatura( L -=Ad ) se
4

ajusta a control PID.

Salida OUTl(SSR/CURé

: )
—= [Clrr ﬂ #%Se muestra solo cuando la salida de control OUT1 del modelo
. BT

es salida de corriente.
l
Tipo de salida o_'j"Tl S # Se muestra solo cuando la salida de control
—, CyrL PHRG| ouT del modelo es SSRP.
- 7 7|

l

.................

wrp :
lAAi——————[y- 4>_ %Se muestra solo cuando la salida de control OUT1 del modelo
.

""""" es salida de corriente y esté ajustada como "L U r " enel pardmetro "o YE 1".

l

Salida OUT2(SSR/CUR

Se muestra solo cuando la salida de control OUT2 del modelo es
N . .
MODE l salida de corriente.

Rango de salida de corriente OUT2

.................

el =1 #Se muestra solo cuando la salida de control OUT2 o del modelo
: _ -
cnfi— —[4-20

""""" es salida de cormiente y esta ajustada como a"L Ur r " enelparametro "o Uk 2 ".

l

Tiempo de control de calentamiento

Rango de ajuste : 000.1 ~ 120.0seg.

s Se muestra solo cuando el método de control de temperatura( £ - nd) se ajusta a
control PID.

200 $No se muestra cuando el método de salida se ajusta a CICLO - FASE.

Tiempo de control de enfriamiento
¥

#Salida OUT1, OUT2 :

@ En caso de que las salidas OUT1,0UT2 sean tipo de salida a relevador, no se muestran los parametros
oUk | o i5r, 0 InA, ollk2 a5 ocnfl

@ En caso de que las salidas OUT1,0UT2 sean tipo de salida CORRIENTE + SSR, cuando OUT1,0UT2 se ajustan a SSR.
El método de salida de o 5, 025~ se mantiene como en5Endy no se muestra el parametro.

® En caso de que la salida OUT1, es de tipo SSRP y la salida OUT2 es CORRIENTE + SSR

- olE I, a AR no se muestran.

- ol5r se puede ajustar a Stnd, CyrCL s FHF’S,

- Cuando o25r se ajusta a 55r se mantiene como en Sk nd y no se muestra el parametro.
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mDiagrama de flujo para grupo de ajustes 4

(1) : Presione cualquiera de las siguientes teclas , , .

#Después de entrar al modo de ajuste, presione la tecla[MODE] en cualquier momento por 3
seg. para regresar al modo Run.

#Después de entrar en el modo de ajuste, presione la tecla en cualquier momento por
1.5 seg. para ir al grupo designado
H i Este pardmetro puede no aparecer, dependiendo del modelo y del ajuste
de parametros relacionados

#Si presiona la tecla después de cambiar el valor de ajuste del parametro, se
almacenard el valor de ajuste

Grupo de pardmetros 4 Grupo de parametros 5 Grupo de parametros 1

PAr 4« >IPAr 5}= >PAr |

MODE

Modo de operacién de salida de alarma 1

Opcion de la salida de alarma 1
— 8 AR B AL (e o[-

#Se muestra solo si el modo de operacion de la salida de alarma 1( AL - ) no se
ajustaa aFF.

Rango de ajuste : 001 ~ 100Digitos (000.1 ~ 100.0)
#Se muestra si el modo de operacion de salida de alarma 1( AL - |) se ajusta a limite
alto, limite alto-bajo/limite bajo o a la alarma inversa para offset/valor absoluto.

= |l
H lnn—>|j| Rango de ajuste : 0000 ~ 3600seg. ( #Se muestra solo cuando el modo de
VIODE operacion de la salida de alarma (AL - | ) no se
ajustaaoFF.
Alarma 2 en OFF Dela
‘A loF———[ O] Rango de ajuste : 0000 ~ 3600seg.

MODE

Modo de operacién de salida de alarma 2

- '
M?D&e—» Jdul —g—1dul(]

ALek—8 A AL=d

#Se muestra solo si el modo de operacion de salida de
alarma 2( AL -2) no se ajustaa oFF.

Rango de ajuste : 001 ~ 100Digitos[000.1 ~ 100.0]

#Se muestra si el modo de operacion de la salida de alarma
(AL - 2) se ajusta a limite alto, limite bajo, limite alto/limite
bajo 0 alaalama inversa para los modos desviacién/absoluto.

Histéresis de alarma de salida 2

% Se muestra solo con
modelos que soporten la

v

= A salida de alarma 2.
nL
Rango de ajuste L #Se muestra solo si el modo de

+ 0000 ~ 3600seg. operacion de salida de alarma 2( AL - )

no se ajusta agFF.

Rango de ajuste
: 0000 ~ 3600seg.
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Controlador de temperatura PID de alto rendimiento

Tiempo LBA
.
i 5 DD Rango de ajuste : 0000 ~ 9999seg.

Rango de ajuste : 0001 ~ 999(H),
000.1 ~999.9(L),
000.1 ~ 99.99 (Analbgico) °C/ °F / %

r *Se muestra solo si el modo de operacion
de la salida de alarma 1 o de salida de

alarma 2 (AL- I/AL-2)se ajustaa LbA.

Rango de ajuste : 0000 ~ 999(H)
000.0 ~ 999.9(L),
000.0 ~ 99.99 (Analbgico) °C / °F / %

Tiempo de espera de respuesta

Rango de ajuste : 5 ~ 99ms

Escritura mediante comunicacion

di SA

@] Diagrama de flujo para el grupo de ajustes 5

Grupo de parametros

5

(1) : Presione cualquiera de las siguientes teclas ,, .

#Después de entrar al modo de ajuste, presione la tecla [MODE]en cualquier momento por 3
seg. para regresar al modo Run.

#Después de entrar en el modo de ajuste, presione la tecla [MODEJen cualquier momento por
1.5 seg. para ir al grupo designado.

# {777 Este parametro puede no aparecer, dependiendo del modelo y del ajuste
de parametros relacionados

#*Si presiona la tecla después de cambiar el valor de ajuste del parametro, se

almacenara el valor de ajuste.
Grupo de parametros 1 Grupo de parametros 2

PAr 5
frcce]

Multi SV

MODE

(o)

N ;
~[PAr 1< = >PAr o
—_ 2

I

Funcion de tecla de entrada digital

Avtonics H-32

= =
H-nu *C-nuy
Escala baja de transmisién-
seaseesess S
—> Rango de ajuste : F.S r#%Para el modelo con
MODE salida opcional de
" transmision.
Escala alta de transmision
- H—-> 1350 Rango de ajuste :F.S
(H)
Direccion del dispositivo gg ?e[:r?;lﬁgtrjlsa
S
AdrS s | Rango de ajuste : 01 ~ 99
MODE
Bit por segundo
[ePs]
Bit de paridad A
cee]] ¢ o]
Bit de paro
S| Al
Ijl



Serie TK

Entrada digital 1

,_ [, -
idl - f; 5taF" —»—

# Excepto para el modelo TK4SP.

- .......
c SkoP

# Excepto para los modelos TK4N, S, M.

P =
r.
nu

MV en estado de error

=
—’ r Rango de ajuste : 000.0 ~ 100.0% (Control estandar),

-100.0 ~ 100.0% (Control de calefaccion y refrigeracion)

MV en estado de paro

7
N|ve| de usuario a
USErf——[5tnd| Hi GH
Bloqueo de grupo de ajuste SV
@Al
— S oF

Bloqueo de grupo de ajuste 1 A
LLP I 4’-.

Bloqueo de grupo de ajuste 2

Bloqueo de grupo de ajuste 3

%m—»-

Bloqueo de grupo de ajuste 4

§—8 [ oFF

Bloqueo de grupo de ajuste 5

%m—»-

Ajuste de contrasefia

l

S
—.> 0000| Rango de ajuste : 0000 (Contrasefia desactivada), 0002 ~ 9999

H-33
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mSensor y rango de entrada

Controlador de temperatura PID

Sensor de entrada Punto decimal Display Rango de entrada(°C) | Rango de entrada(°F)
K(CA) 1 PLAH -200 ~ 1350 -328 ~ 2463
0.1 PCAL -199.9 ~ 999.9 -199.9 ~ 999.9
J(1C) 1 Ji CH -200 ~ 800 -328 ~ 1472
0.1 JiCL -199.9 ~ 800.0 -199.9 ~ 999.9
1 ECFH -200 ~ 800 -328 ~ 1472
E(CR) 0.1 ECrL -199.9 ~ 800.0 -199.9 ~ 999.9
1 tCCH -200 ~ 400 -328 ~ 752
T(ee) 0.1 ECCL -199.9 ~ 400.0 -199.9 ~ 752.0
B(PR) 1 b Pr 0~ 1800 32 ~3272
Termopares R(PR) 1 r Pr 0~1750 32-~3182
S(PR) 1 S Pr 0~ 1750 32~ 3182
N(NN) 1 nnn -200 ~ 1300 -328 ~ 2372
C(TT)(% 1) 1 CEE 0 ~ 2300 32~ 4172
G(TT)(% 2) 1 LEE 0 ~ 2300 32~4172 w
1 LICH -200 ~ 900 -328 ~ 1652 de temperatura
L(1C) 0.1 LI CL -199.9 ~ 900.0 -199.9 ~ 999.9
1 UCLCH -200 ~ 400 -328 ~ 752
u(ce) 0.1 uccL -199.9 ~ 400.0 -199.9 ~ 752.0
Platinel 11 1 PLIY 0~ 1390 32 ~2534
CU 50Q 0.1 fyus -199.9 ~ 200.0 -199.9 ~ 392.0
CU 100Q 0.1 tu o -199.9 ~ 200.0 -199.9 ~ 392.0
Estandar | JPt 100Q 1 JPEH -200 ~ 650 -328 ~ 1202
1D JIS JPt 100Q 0.1 UPEL -199.9 ~ 650.0 -199.9 ~ 999.9
) DPt 50Q 0.1 dPES -199.9 ~ 600.0 -199.9 ~ 999.9
Esgn,\? 41 pprt1000 1 dPEH -200 ~ 650 328 ~ 1202
DPt 100Q 0.1 dPEL -199.9 ~ 650.0 -199.9 ~ 999.9
Niguel 120Q 1 nl 2 -80 ~ 200 -112 ~ 392
0~10v RAu !
0~5V Ruc
Voltaje 1 -5y Au3 -1999 ~ 9999
Analégico - (El punto del display cambiara
0 ~ 100mVv Anu | de acuerdo a la posicion del
0 ~20mA AR ! punto decimal.)
Corriente =
4 ~20mA AnAc

(# 1)lgual que el sensor W5 ya existente (TT) (% 2) Igual que el sensor W ya existente(TT).
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mModo de operacion de salida de alarma

Modo Operacion de salida de alarma Descripcion (Desviacion preestablecida)
oFF _— B Alarma desactivada
I—li B Alarma por limite de desviacion alto
OFF H| ON OFF|H| ON (Temperatura, analégica : +F-S)
A A Si ocurre una desviacién del PV por arriba del SV
dull lOSOV"C 11%\{(: gg\"/c 10%\{,C y ésta es mayor a la temperatura de desviacion ajustada,
la salida de alarma estara ENCENDIDA.
Desviacion alta: Ajustada como 10°C  Desviacién alta: Ajustada como -10°C | La temperatura de desviacion se ajusta en AL {H/ALZH.
B Alarma por limite de desviacién bajo
ON |H] OFF ON |H[OFF | (Temperatura, analégica : +F-S)
11d A A A Si ocurre una desviacién del PV por abajo del SV
v PV S\A sV PV y ésta es mayor a la temperatura de desviacion ajustada,
90°C 100°C 100°C 110°C la salida alarma estard ENCENDIDA.
Desviacion baja: Ajustada como 10°C  Desviacién baja: Ajustada como -10°C | La temperatura de desviacion se ajusta en AL I.L /AL 2.L.
B Alarma por limite de desviacion alto/bajo
ON [H] OFF [H] ON (Temperatura, analégica : +F-S) .
N N Stl) oc%rr:e una desviacién del IPV por arriba odpor
abajo del SV y ésta es mayor a la temperatura de
Jdul o 100vC A desviacion ajusfada, la salida de alarma estara ENCENDIDA.
La temperatura por limite de desviacion alto se
1 [ 1] , .
Desviacion baja: Ajustada como 10°C  Desviacion alta: Ajustada como 20°C S’eusfltigc%% th)Laj‘(.)Hs/eHgljuEsJ:a Iéan Ee:-n'}[g /%?ral'l_lmlte de
WAlarma por limite de desviacion alto/bajo (Salida Invertida)
OFF[H] ON [H] OFF (Temperatura : 0, analogica : 0? )
Si ocurre una desviacion del PV por arriba o por
Cdul abajo del SV y ésta es menor a la temperatura de
PV S\A PV desviacion ajustada, la salida de alarma estara ENCENDIDA.
90°C 100°C 120°C La temp. por limite de desviacion alto se ajusta en
o o ) AL IH/ AL 2.HLa temp. por limite de desviacion
Desviacion baja: Ajustada como 10°C  Desviacion alta: Ajustada como 20°C bajo se ajusta en AL I.L /ALZ. L.
I_li ,—l— B Alarma de valor absoluto de limite alto
OFF|H| ON OFF H| ON (Temperatura : Valor de limite alto, analégica : H-5C
PuLL A A A 6 L-5[C, Seleccione la mayor.)
u gg\o/c 10%\{,(: 1OSOV°C 11%\{,(: Si PV es igual o mayor que el valor ’absoluto de la
alarma de temperatura la salida estar& ENCENDIDA.
Valor de alarma absoluto: Valor de alarma absoluto: El valor de al bsolut iust AL IH / AL 2H
Ajustada como 90°C Ajustada como 110°C valor de alarma absoluta se ajusta en AL 1. L e
B Alarma por limite de valor absoluto bajo
ON ﬁl OFF ON |H|OFF (Temperatura: Valor de limite bajo, Analégico: H-SC
11P. A A A 0 L-SC, Seleccione el menor.)
gg\!c 1050\{>C 1080V°c 11'(3)\{’(: Si PV es igual o menor que el_ valor ab§oluto de la
) ) alarma de temperatura, la salida estarda ENCENDIDA.
Valor de alarma absoluto: Valor de alarma absoluto: . L , 9.
Ajustada como 90°C Ajustada como 110°C El valor de alarma absoluta se ajusta en AL I.L/ AL 2.L.
L b A |Estarda ENCENDIDO cuando detecte una rotura de lazo. | B Alarma de rotura de lazo
§ b A |Estara ENCENDIDO cuando detecte la desconexion del sensor. | B Alarma de rotura de sensor
Hb A |Estard ENCENDIDO cuando detecte ruptura de quemador usando TC. | B Alarma de rotura de quemador

m]Seleccidon de la opcion de la salida de alarma [ ALolH]

Display Modo Descripcién
AL-A Alarma estandar Si es una condicion de alarma, la salida de alarma esta ENCENDIDA. Cuando no exista la
condicion de alarma, la salida de alarma esta APAGADA.
’ Si es una condicion de alarma, la salida de alarma estda ENCENDIDA. Aunque ya no esté
AL-b Enclavamiento A . ) - A
la condicion de alarma, esta se mantiene encendida, hasta que se reinicia la alarma.
) Cuando se suministra alimentacion, hay una condicion de alarma. La salida de alarma no
AL-C Secuencial en espera| actia a partir de que éste por segunda vez la condicion de alarma, actta la alarma estandar.
Condicién para que se repita la secuencia: Suministra nuevamente la alimentacién.
. Cuando se suministra alimentacién y hay una condicion de alarma, la salida de alarma no actla.
AL-d Enclavamiento y : . - . A
secuencia 1 en espera a partir q,e que éste por segL_mda vez la cor}dlmon d‘e‘alarma, actua la alarma} de enclgvamlento.
p Condicion para que se repita la secuencia: Suministra nuevamente la alimentacion.
Cuando esta la secuencia en espera y hay una condicion de alarma, no actla la salida de alarmd
) Después de desactivar la condicién de alarma, actla la alarma estandar.
Secuencia 2 Y ; .7 e ) ., )
AlL-E en espera Condicién para que se repita la secuencia: Suministra nuevamente la alimentacion, Cambio
p SV, Cambio de parametros relacionados a la alarma (modo de operacion, opcion,
valor de ajuste), cambio del modo STOP al modo RUN.
) Cuando la secuencia en espera se repite y es una condicion de alarma, no actta la salida de
Enclavan_nento y alarma. Después de desactivar la condicién de alarma, actua la alarma de enclavamiento.
AlL-F secuencia 2 en Condicion para que se repita la secuencia: Suministra nuevamente la alimentacion, Cambio

espera SV, Cambio de parametros relaci

onados a la alarma (modo de operacion, opcion,

valor de ajuste), cambio del modo STOP al modo RUN.
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mMensajes en el panel frontal cuando el equipo enciende

Cuando se suministre alimentacion, el display completo parpadeara por 1 seg. Después, el nombre del modelo y el sensor de
entrada parpadearan dos veces, y enseguida pasara al modo RUN.

oooo Luy LUy - o _
oo Lt LL Lron

ay

outt out2 - AT % °F T ~ | 'L_ 19
AT AL W g GV JEV W ALt 5
o Ll ALY ni_ . S NN ) N I
se s Al ALY “t U n N NS Ll
(DDisplay completo (@Mostrara modelo (Mostrara sensor de entrada #Modo Run
mAjustes de fabrica
® Grupo de ajuste SV [5u] ® Parametros del ingreso de contrasefia
Modo De fabrica Modo De fabrica
Su 0 PASS ooo !
® Grupo de ajuste de parameteros 1[ PAr ]
Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica
r-5 rUn AL. L 15501 AL .2H 1550 Su-c 0oa H)
Su-n Su-0 AL. IH 550 Su-0 00aa Su-3 0000 Sg?é[ﬁ;?g{jfa
CE-AR AL. 2L 1550 Su- | oooo
® Grupo de ajuste de parameteros 2 [ PA-Z ]
Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica
AE oFF H-d 0000 H.oSk a0 ARl 0ooo
H-P 0i0.0 f-d 0000 L.HY5 ooc ~And 000
L-P 010.0 dh 00aa L.o5E oaa r.Unt Al n
H-1 0000 rESE 0s0.0 L-nu - 100.0
C-1 0o0o4o H.HY5 oo H-rnu 100.0
® Grupo de ajuste de parameteros 3[ PAr 3]
Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica
I n-k ELAH H-5[ 100.0 -Fp |HEAE (po estandan o l.5r Sknd
Unl E or dint Odg . H - [ (Tipo calefaccion, refrigeracion) || o {.m Y-20
L-rG 0040 i n-h 0o0ao r-ng [P dipoestinday) A CUrr
H-r0 0.00 rALF ooot P.P (Tipo calefaccion, refrigeracion) || ol E & 4-20
dok 0.0 L-Su -200 Atk [EUA oc.An | O20.0 (RELEVADOR)
L-5C 0040.0 H-5u 1350 oUk | |CUrr A 002.0 (orive SsR)
® Grupo de ajuste de parameteros 4[ PAr4Y]
Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica
AL- 1 ull AL-C du LbA.E 00000 AdrS 0
AL LE AL-A ALS.E AL-A LEA.S 08 bPS 35
A I.HY oo ! Ac.HY 0 LbA.bL 003 PritY nonf
Aln no Ac.n no Ao-n Fu SEP c
Alo 0000 Ac.o [ FG-L -200 rSYE =
n 0000 n oo F5-H 1350 Can En.A
® Grupo de ajuste de parameteros 5[ PAr5]
Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica
Ak.Su ! Pr.au 0oo0.o LC.50 ofFF LLPS oFF
dl -t SkoP Er.nu 000.0 LCP oFF PYd 00040
dl - SkoP SkAu ooo.ao LC.P2 oFF
dl-c AL.rE SEAL Cont LC.P3 ofFF
! kAU AUto USEr Sknd LL.PH oFF
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Serie TK

mFuncién
OModo de operacion de salida de control[o-FE]

- — Salida de control de enfriamiento

. Sistema de enfriamiento [«
®E| modo de salida de control para el control de T cadade
temperatura general incluye calentamiento, enfriamiento YV VY emperatura control de ]
y calentamiento y enfriamiento. Entrada del sensor de ngttrg:ﬁsor enfriamiento
®E| control de calentamiento y el control de enfriamiento Z temp. (retroalimentacion) | (Controlador)|Control de
son operaciones mutuamente opuestas con salidas T T T T {%umentc: de cantaiento -
. emperatura
Inversas. _ ) ; | E - P Salida de control de calentamiento
®La constante de tiempo PID varfa en base a los objetos Sistema de calentamiento |«

controlados durante el control PID. ) - )
#Para el control de calentamiento y enfriamiento, la salida
Salida de control 4

MY) de control OUT1 se dedica al control de calentamiento y

100% | la salida de control OUT2 al control de enfriamiento.

O Auto-tuning[ AE]
En el control PID, auto-tuning procesa las caracteristicas
térmicas del objeto de control y el rango de respuesta
térmico, y después determina la constante de tiempo

Control de calentamiento
(Calentamiento)

0, - . . .z .
0% - ~ > PV PID necesaria. La aplicaciéon de la constante de tiempo
fomml de calentamiento (Operacion inversa) PID realiza una respuesta rapida y un control de
Salida de control ..
(MV) temperatura de alta precision.

@ Auto-tuning almacena automaticamente constantes
de tiempo PID hasta la finalizacion. Estas constantes
de tiempo PID se pueden modificar después por el
usuario para adaptarse al ambiente de uso.

®Cuando auto-tuning esta en progreso, la lampara AT

100%

Control de enfriamiento
(Enfriamiento)

0% > PV que se ubica en la parte frontal del controlador,
Control de enfriamiento  (Operacién normal) parpadea en intervalos de 1l-segundo. Cuando
auto-tuning termina, la lampara AT se apaga

ngggtge Parametro Rango de ajuste fébrica |Unidad automética?mente y el parémFe)tro de auto—tu?ﬂngg

Modelo Estandar HERE _ regresara a APAGADO.
PAF3| o-FE HEAE /Lol
Modelo Calentamiento / Enfriamiento |, - B Valor de ajuste Descripcién
HEAE /Cool /L-C ok )
ofF Auto-tuning completo.
OControl de calentamiento[HEAE] on Auto-tuning en progreso.

Modo de control de calentamiento: Se proveera la salida

. L . L, Grupo de . : De .
con el fin de suministrar alimentacion a la carga ajﬁste Parametro Rango de ajuste fabrica |Ynidad
(calentamiento) si PV (Valor presente) cae debajo de SV PR-Z RE ofF /an ofFF -

(Valor de ajuste).

OcControl de enfriamiento[Loal]
Modo de control de enfriamiento: Se proveera la salida
con el fin de suministrar alimentacion a la carga
(refrigerador) si PV (Valor presente) se eleva por encima
de SV (Valor de ajuste).

OControl de calentamiento y enfriamiento[H-[]

#Interrupcion manual o un error de desconexién del
sensor cuando auto-tuning es en progreso, restaura
la constante de tiempo PID al valor usado anteriormente
a la sesion auto-tuning.

#Auto-tuning contintia funcionando si la lectura de la
temperatura excede o cae debajo del rango de entrada.
#Cuando auto-turning esta en progreso, solo se

Modo de control de calentamiento y enfriamiento: control
de calentamiento y enfriamiento con un mismo controlador
de temperatura cuando es dificil controlar una
temperatura solo con calentamiento o enfriamiento.

El modo de control de calentamiento y enfriamiento
controla el objeto usando diferentes constantes de
tiempo PID para el sistema de calentamiento y enfriamiento.
También es posible ajustar el control de calentamiento y
enfriamiento en el control PID 6 en el modo de control
ON/OFF. La salida de calentamiento/enfriamiento se
puede seleccionar de entre la salida a relevador, salida
SSR y salida de corriente, dependiendo del modelo
elegido conforme a su ambiente de aplicacion. (Tome
en cuenta que solo el control SSR estandar se encuentra
disponible para la salida SSR en OUT2.)

pueden visualizar los parametros y no alterar.
#Auto-tuning no se encuentra disponible en control
manual.

O Seleccion de salida de control (OUT1/0UT2)

[oUEt I/ oUER]

®En caso de seleccionar los modelos con salida de
control de corriente, tanto la salida de corriente como

la salida SSR se encuentran disponibles. Por lo tanto
puede seleccionar el tipo de salida correcta,
dependiendo del ambiente de aplicacion.

®0OUTL1 : Selecciona salida de control OUT1.

G;ﬁﬂjsciede Parametro Rango de ajuste fétl)jr?ca Unidad
e !
PAFI |2 55 /Curr 550 | -
olt?

© Para mayor informacion, vea el manual del usuario.
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mUso adecuado

Diagndstico practico en caso de error

®En caso de que no funcione la carga (Calentador,
etc), por favor revise el funcionamiento de el LED
externo ubicado en el panel frontal de la unidad. Si el
LED no funciona, por favor revise los parametros de
todos los modos programados.

Si el LED esté funcionando, por favor revise la salida
(Relevador, Voltaje de salida de SSR) después de
separar la linea de salida de la unidad.

®Cuando se muestra "OPEN" durante la operacion.
Es una advertencia de que el sensor externo esta abierto.
Por favor apaguelo y revise el estado del sensor.

Si el sensor esta cortado, desconecte la linea del sensor
y una las terminales +y - con un cable al mismo tiempo.
Cuando se encienda, puede revisar la temperatura
ambiental. Si esta unidad no puede indicar la temperatura
es que se encuentra defectuosa. Por favor

remueva esta unidad del equipo, de servicio o
reemplazo.

(Cuando el modo de entrada es termopar, se encuentra
disponible para indicar la temperatura ambiente.)
®En caso de que indique "Error" en el display

Este mensaje de error se indica en caso de que estén
dafiados los datos del programa del chip interno por
el fuerte ruido externo.

En este caso, envié la unidad a nuestro centro servicio
después de remover la unidad del sistema.

La proteccion de ruido esta disefiada en esta unidad,
pero no resiste un fuerte ruido de forma continua.

Si fluye un ruido mayor del especificado en esta unidad
(Max. 2kV), puede causarle dafios.

mPrecauciones de uso

®Por favor use terminales(M3.5, Max. 7.2mm) cuando
conecte la fuente de alimentacién AC.

eLa marca "/A\" indicada en el diagrama de esta unidad
se refiere a la precaucion de los documentos incluidos.
®En caso de limpiar la unidad, por favor tome en cuenta
las siguiente precauciones;

(DLimpie el polvo con un trapo seco.

(2DEste seguro de usar alcohol para limpiar la unidad,
no use acido, solvente, etc.

(3Este seguro de limpiar la unidad después de apagarla
y enciéndala después de 30 minutos de haberla
limpiado.

®Si esta unidad se usa de una manera no especificada
por el fabricante, puede causar dafios a una persona o a
la propiedad.

®Este seguro de que no entren en la unidad metal, polvo
o residuos de cable, ya que puede causar un
malfuncionamiento, dafio en la unidad o causar un incendio.
®E| tiempo de vida para el relevador de la unidad, se indica
en este manual, el ciclo de vida es diferente dependiendo

de la capacidad de carga y las veces de conmutacion, por lo

tanto use esta unidad después de revisar la capacidad de
carga y el tiempo de conmutacion.
®Conecte correctamente los cables después de revisar la
polaridad de las terminales.
®No use esta unidad en los siguientes lugares.
(DLugares en donde haya polvo, gas corrosivo, aceite y
humedad.
(@Lugares en donde haya mucha humedad y congelacion.
(Lugares en donde haya luz del sol y calor radiante.
@ Lugares en donde haya vibracién o choque.
®Si el equipo se ocupa de manera no especificada por el
fabricante la proteccion prevista por el equipo se dafara.
®Por favor instale un switch de alimentacién o un interruptor
automatico de tal manera que se corte la alimentacion.
®Un switch o interruptor automatico conociendo los
requerimientos.
relevantes de IEC947-1 y IEC947-3 deberan de incluirse
en el equipo con el control de temperatura.
®E| switch o interruptor automatico debera de instalarse
cerca de los usuarios.
®Ambiente de instalacion

(DDebera de estar en interiores

@Aliitud Max. 2000m

(®Grados de contaminacion 2

@Categoria de Instalacion 11
®AsegUrsese de apagar al cambiar el termopar a sefial
analogica y cambiar el interruptor de DIN. Después,
ENCENDER y cambiar el grupo 2 de ajustes.
O E| SSRP de este controlador son aislados de la
alimentacion interna.
®No conecte la linea de alimentacién a la parte de
conexion del sensor.
Se puede dafiar el circuito interno.
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