Serie PRD/PRDW

Sensor de proximidad de distancia de deteccion aumentada
mCaracteristicas

®Distancia mas larga de deteccion

(Garantizan una distancia de deteccion 1.5~2 mayor
en comparacién con modelos ya existentes)
®Resistencia al ruido mejorada con Cl dedicado
®Proteccidn contra inversion de polaridad, contra picos de

voltaje y sobrecorriente
@l arga vida y confiabilidad
®|ndicacion de estatus con LED rojo

®Proteccion IP67 a prueba de agua (estandar IEC)

®Reemplazo para micro interruptores e interruptores de limite
®Resistencia a la tensién mejorada : Mayor resistencia y flexibilidad en

la unién del cable con el sensor.

Por favor antes de usarlo lea "Precauciones para su
seguridad” en el manual de operacion.

mEspecificaciones

C€

®2 hilos CC
PRDT12-4DO PRDT12-8DO PRDT18-7DO PRDT18-14DO PRDT30-15DO PRDT30-25DO
PRDT12-4DC PRDT12-8DC PRDT18-7DC PRDT18-14DC PRDT30-15DC PRDT30-25DC
PRDT12-4DO-V PRDT12-8DO-V PRDT18-7DO-V PRDT18-14DO-V PRDT30-15DO-V PRDT30-25D0O-V
PRDT12-4DC-V PRDT12-8DC-V PRDT18-7DC-V PRDT18-14DC-V PRDT30-15DC-V PRDT30-25DC-V
PRDLT12-4DO PRDLT12-8DO PRDLT18-7DO PRDLT18-14DO PRDLT30-15DO PRDLT30-25DO
PRDLT12-4DC PRDLT12-8DC PRDLT18-7DC PRDLT18-14DC PRDLT30-15DC PRDLT30-25DC
PRDLT12-4DO-V PRDLT12-8DO-V PRDLT18-7DO-V PRDLT18-14DO-V PRDLT30-15DO-V PRDLT30-25DO-V
PRDLT12-4DC-V PRDLT12-8DC-V PRDLT18-7DC-V PRDLT18-14DC-V PRDLT30-15DC-V PRDLT30-25DC-V

Modelo PRDWT12-4DO PRDWT12-8DO PRDWT18-7DO PRDWT18-14DO PRDWT30-15DO PRDWT30-25DO
PRDWT12-4DC PRDWT12-8DC PRDWT18-7DC PRDWT18-14DC PRDWT30-15DC PRDWT30-25DC
PRDWT12-4DO-| PRDWT12-8DO-I PRDWT18-7DO-I PRDWT18-14DO-| PRDWT30-15DO-| PRDWT30-25DO-I
PRDWT12-4DC-l PRDWT12-8DC-I PRDWT18-7DCH PRDWT18-14DC-I PRDWT30-15DC- PRDWT30-25DC-|
PRDWT12-4DO-V PRDWT12-8DO-V PRDWT18-7DO-V PRDWT18-14DO-V  [PRDWT30-15DO-V  |PRDWT30-25D0-V
PRDWT12-4DC-V PRDWT12-8DC-V PRDWT18-7DC-V PRDWT18-14DC-V PRDWT30-15DC-V PRDWT30-25DC-V

PRDWT12-4DO-IV
PRDWT12-4DC-IV

PRDWT12-8DO-IV
PRDWT12-8DC-IV

PRDWT18-7DO-IV
PRDWT18-7DC-IV

PRDWT18-14DO-IV
PRDWT18-14DC-IV

PRDWT30-15DO-IV
PRDWT30-15DC-IV

PRDWT30-25DO-IV
PRDWT30-25DC-IV

Distancia nominal 4mm +£10% 8mm +10% 7mm +10% 14mm +10% 15mm +10% 25mm £10%
Histéresis Max. 10% de distancia de deteccion

Objeto estandar 12x12x1mm 25x25x1mm 20x20x1mm 40x40x1mm 45x45x1mm 75x75x1mm
de deteccion (Hierro) (Hierro) (Hierro) (Hierro) (Hierro) (Hierro)
Distancia de deteccion 0~2.8mm 0~5.6mm 0~4.9mm 0~9.8mm 0~10.5mm 0~17.5mm
Alimentacion 12-24VCC

(Voltaje de operacion) (10-30VCC)

Corriente de fuga Max. 0.6mA

zsgﬂggg?ff) 450Hz 400Hz 250Hz 200Hz 100Hz

Voltaje residual Max. 3.5V

Afeccién por Temp. +10% max. de distancia de deteccion a +20°C en un rango de temperatura de -25 a +70°C

Salida de control 2 ~100mA

Resistencia de aislamiento

Min.(a 500VCC megas) 50MQ

Fuerza dieléctrica

1500VCA 50/60Hz por 1minuto

Vibracion 1mm de amplitud a una frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X,Y,Z por 2 horas
Chogque 500m/s *(50G) X, Y, Z direcciones por 3 veces
Indicador Indicador de Operacion (LED Rojo)

Temperatura ambiente

-25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temp. de alamcenaje

-30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35~95%RH(sin condensacion)

Circuito de proteccién

Circuito de proteccion contra inversion de polaridad, contra picos de voltaje y sobrecorriente.

Materiales

Cuerpo/Tuerca:Latén niquelado,Rondana: Hierro niquelado, Superficie de deteccion: ABS resistente al calor

Certificacion

43

Proteccién

IP67(Estandar IEC)

Peso de unidad

PRDT:Aprox. 749
PRDLT:Aprox. 94g

PRDWT:Aprox. 449

PRDT:Aprox. 729
PRDLT:Aprox. 929
PRDWT:Aprox. 429

PRDT:Aprox. 1159
PRDLT:Aprox. 145g
PRDWT:Aprox. 80g

PRDT:Aprox. 110g
PRDLT:Aprox. 1409
PRDWT:Aprox. 759

PRDT:Aprox. 1759
PRDLT:Aprox. 215g
PRDWT:Aprox. 140g

PRDT:Aprox. 180g
PRDLT:Aprox. 220g
PRDWT:Aprox. 1459

#(*x 1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccion con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la
distancia de deteccion para la distancia al objeto.
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Distancia de deteccion aumentada

mEspecificaciones
®Tipo 3-hilos CC

PRD12-4DN PRD12-8DN PRD18-7DN PRD18-14DN PRD30-15DN PRD30-25DN
PRD12-4DP PRD12-8DP PRD18-7DP PRD18-14DP PRD30-15DP PRD30-25DP
PRD12-4DN2 PRD12-8DN2 PRD18-7DN2 PRD18-14DN2 PRD30-15DN2 PRD30-25DN2
PRD12-4DP2 PRD12-8DP2 PRD18-7DP2 PRD18-14DP2 PRD30-15DP2 PRD30-25DP2
PRDL12-4DN PRDL12-8DN PRDL18-7DN PRDL18-14DN PRDL30-15DN PRDL30-25DN
PRDL12-4DP PRDL12-8DP PRDL18-7DP PRDL18-14DP PRDL30-15DP PRDL30-25DP
PRDL12-4DN2 PRDL12-8DN2 PRDL18-7DN2 PRDL18-14DN2 PRDL30-15DN2 PRDL30-25DN2 )
PRDL12-4DP2 PRDL12-8DP2 PRDL18-7DP2 PRDL18-14DP2 PRDL30-15DP2 PRDL30-25DP2 Sensores
PRDW12-4DN PRDW12-8DN PRDW18-7DN PRDW18-14DN PRDW30-15DN PRDW30-25DN CelbioX micad

Modelo PRDW12-4DP PRDW12-8DP PRDW18-7DP PRDW18-14DP PRDW30-15DP PRDW30-25DP
PRDW12-4DN2 PRDW12-8DN2 PRDW18-7DN2 PRDW18-14DN2 PRDW30-15DN2 PRDW30-25DN2
PRDW12-4DP2 PRDW12-8DP2 PRDW18-7DP2 PRDW18-14DP2 PRDW30-15DP2 PRDW30-25DP2
PRDW12-4DN-V  [PRDW12-8DN-V |PRDW18-7DN-V  [PRDW18-14DN-V |PRDW30-15DN-V  |PRDW30-25DN-V
PRDW12-4DP-V  [PRDW12-8DP-V |PRDW18-7DP-V  |[PRDW18-14DP-V |PRDW30-15DP-V  |PRDW30-25DP-V
PRDWL12-4DN PRDWL12-8DN PRDWL18-7DN PRDWL18-14DN PRDWL30-15DN PRDWL30-25DN
PRDWL12-4DP PRDWL12-8DP PRDWL18-7DP PRDWL18-14DP PRDWL30-15DP PRDWL30-25DP
PRDWL12-4DN2 [PRDWL12-8DN2 |PRDWL18-7DN2 |PRDWL18-14DN2 |[PRDWL30-15DN2 |PRDWL30-25DN2
PRDWL12-4DP2 [PRDWL12-8DP2 |PRDWL18-7DP2 [PRDWL18-14DP2 |PRDWL30-15DP2 |PRDWL30-25DP2

Distancia nominal 4mm £10% 8mm +10% 7mm *10% 14mm £10% 15mm +£10% 25mm +10%

Histeresis Max. 10% de distancia de deteccion

Objeto de deteccion 12x12x1mm 25x25%1mm 20x20x1mm 40x40x1mm 45x45x1mm 75x75x1mm

estandar (Iron) (Iron) (Iron) (Iron) (Iron) (Iron)

Distancia de deteccion| 0 a2.8mm 0a5.6mm 0a4.9mm 0a9.8mm 0a10.5mm 0a17.5mm

Alimentacion 12-24VCC

(Voltaje de operacion) (10-30VCC)

Consumo de corriente Max. 10mA

Frecuencia de 500Hz 400Hz 300Hz 200Hz 100Hz 100Hz

respuesta(*1)

Voltaje residual Max. 1.5V

Afeccién por Temp. Dentro de +10% max. de distancia de deteccion a 20°C en el rango de temperatura de -25 a 70°C

Salida de control 200mA

Resistencia de aislamientol Min. 50MQ(a 500VCC megger)

Rigidez dieléctrica 1500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracién 1mm de amplitud a frecuencia de 10 a 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas

Choque 500m/s?(50G) en las direcciones X, Y, Z 3 veces

Indicador Indicador de operacion de salida (LED rojo)

Temp. ambiente -25 a 70°C (sin congelamiento)

Temp. de almacenaje -30 a 80°C (sin congelamiento)

Humedad ambiente 35 a 95%RH

Circuito de protecciéon| Aumento de circuito de proteccion, Circuito de proteccion inversa, circuito de proteccion contra corto circuito y sobrecorriente

Proteccion IP67(Estandar IEC)

Material Cuerpo/Tuerca: Laton niquelado, rondana: hierro niquelado, superficie de deteccion: ABS Resistente al calor,
Cable estandar (Negro): cloruro de polivilino (PVC), Cable de resistencia de aceite (Gris): Aceite de cloruro de polivinilo resistente(PVC)

Certificacion c €

PRD:Aprox. 74g PRD:Aprox. 729 PRD:Aprox. 1159 PRD:Aprox. 110g PRD:Aprox. 1759 PRD:Aprox. 180g
Peso de la unidad  |PRDL:Aprox. 94g PRDL:Aprox. 929 PRDL:Aprox. 1459 PRDL:Aprox. 1409 PRDL:Aprox. 2159 PRDL:Aprox. 220g
PRDW:Aprox. 44g PRDW:Aprox. 429 PRDW:Aprox. 80g PRDW:Aprox. 759 PRDW:Aprox. 140g PRDW:Aprox. 145¢g
PRDWL:Aprox. 64g  [PRDWL:Aprox. 629  |PRDWL:Aprox. 110g  |PRDWL:Aprox. 1059  |[PRDWL:Aprox. 180g  |[PRDWL:Aprox. 185¢g

(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccion con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la distancia de
deteccion para la distancia al objeto.

mDimensiones

(Unidad:mm)
IPRD(T)12-4DOJ IPRD(T)12-8Do
221 52 2000 221 52 2000
17 315 17 L 245

© e D - -

v 24 v o g4
4 Indicador de operacion Indicador de operacion

M12X1 M12X1
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Serie PRD/PRDW

EDimensiones

(Unidad:mm)
®PRDL(T)12-4DO ®PRDL(T)12-8DO
021 _ 64 2000 g21 64 2000
17 44 17 Lo 37
| ;
> N e N N
' 4 Indicador de operacion ’ Indicador de operacién
M12X1 M12X1
®PRD(T)18-7DOI ®PRD(T)18-14D0O
229 53 2000 229 53 2000
24 29.5 24 10, 19
) | s ) 0 e
\}/ “ndicador de operacion \\/ ~Indicador de operacion
M18X1 M18X1
®PRDL(T)18-7DO ®PRDL(T)18-14D0O1
229 86 2000 229 86 2000
. 24 62 24 10 52
/\ /\
> b 2 o
' Indicador de operacion ' 4 Indicador de operacion
i M18X1 > M18X1
®PRD(T)30-15D0O ®PRD(T)30-25D0O
042 . 62 2000 _ 242 . 62 2000
35 N 38
ﬁ ‘:';
I
.. IN qg [ S—
I
\/ | Undicador de operacién
5 M30X1.5
®PRDL(T)30-15D0 ®PRDL(T)30-25D0
942 84 2000 ,, 942 N 84 2000
35 35 1 50

[y

Y

0

A ]mﬁ)—
N

-

o 1T T T

O

Indicador de operacion
M30X1.5

®PRDW(T)12-4D0]

221 52 300
17 3156
D
(:[) [ % -
i [l
v 4 Indicador de operacic’M
M12X1
° -
PRDW(T)12-8D] 021 5 300 R
17 T 245
ﬁ I Iy - , !
\JJ L] nU\jIJm ) 1 ”
v 4 Indicador de operacién‘M
M12X1 M12
]
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EDimensiones

Distancia de deteccidon aumentada

(Unidad:mm)

O®PRDWL12-4D0O

221 64 . 300
17
v Indicador de operaciéM
M12X1
®PRDWL12-8DOI 221 64 300
17, 37 o —‘
v Indicador de operacién‘v
4 M12X1
®PRDW(T)18-7D] 229 62 300
24 38.5
@) mEn
i \
\j,/ Indicador de operacié:m
M18X1
®PRDW(T)18-14D0O 229 62 300
24 10,, 29 ,
(ah) mil
) i ss
: (1
\j,/ = LR ndicador de operacié‘M
4 M18X1
®PRDWL(T)18-7D0O 229 86 300
24 62 N
) i s
I
\j,/ \Jndicador de operacié‘M
>4 M18X1
.PRDWL(T)18-14DD 229 86 300
24 10 52 N
N —
\\J i %
I
\j,/ \Undicador de operacié‘M
4 N\ M18X1
®PRDW(T)30-15D0 040 62 300
B, <L
ﬁ ‘z';
I
i [ [ N il 18
I \A 1| b)]
I
Vy :HHM :1% Indicador de operaci‘M
5 M30X1.5
® -
PRDW(T)30-25D0O 049 300
35 10,

i

C

©]

)}

M30X1.5

62
28
1|
—HHJ;Hﬁ Indicador de operac;M
M5l
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Serie PRD/PRDW

EIDimensiones

(Unidad:mm)

®PRDWL(T)30-15D0

®PRDWL(T)30-25D0

042 . 84 300 ,
35 B 60
/“\ (_
I
i
m )’ A ] ©
U =
I
i
\/ Indicador de opera:M
Lg \M30X1.5
042 84 300
35 10, 50 -

INwZ
[ZaN

o T T T )

\M30X1.5

A (@
a B)}

Indicador de opera:M

mDiagrama de la salida de control

O2 hilos CC
NO NC
Objeto a - Presenca
= sensar Pmema—.— —.—
kS Carga [ Operacion .
2 ¢ [Regreso ._-
§
naicador
(LED) LOFF . . . .
#E|l nimero dentro del circulo es el nimero de pin del conector.
Salida NPN Salida PNP
Obi NO NC Obiet b
jeto a - Presencia JeO resenma
sensar Lomenss [ P [ o l ._
B
Carga - Operacion g Carga Operacmn
(Cafe- NegrO[Regreso J_ ._. ng_ (Negro_AZU| Regreso J_ ._.
o
Voltajede - H 5 \Voltaje de  H
salida 3 salida | B AR
(Negro-Azul) L .—. J_ [s) (Negro—Azul t
Indicador ON Indicad  ON
(LED) L OFF J_ ._. or OFF J_ u

mConexiones
©?2 hilos CC

©3 hilos CC

(PRD18-7DN)

#La carga se puede conectar a cualquiera de los dos cables.

anD [ e

Negro
Azul
Café

< PA10-U >

(PRD18-7DN)

Negro| Café Azul

8] 9li0l11]12/13)14

cpl cp2 +12V. oV
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Distancia de deteccidon aumentada

mDiagrama de cableado
© 2 hilos CC (Estandar) ©2 hilos CC (Estandar)

Normalmente Abierto (NO) / Normalmente Cerrado (NC) Normalmente Abierto (NO) Normalmente Cerrado (NC)

#Los Pines M, @ son terminales N.C (Sin conexion). % La disposicion del pin del conector con aplicacion estandar IEC (S[t)e)nsores
#Para cable conector de 3 hilos CC, se encuentra disponible para esta en desarrollo. de proximidad
usarse con cable negro(24VCC) y azul(0V). % Por favor agregue "I" al final del nombre del estandar para la
©3 hilos CC compra del producto estandar IEC. Ej)PRWT12-4DO-I.
#El cable conector para el estandar IEC esta en desarrollo.
Salida NPN Salida PNP Por favor agregue "I' al final del nombre del estandar.

Ej)CID2-2-I, CLD2-5-I.
(O 24vcce

Por favor apriete el sistema de fijacion del conector hasta que no
muestre la cuerda. (0.39~0.49N +m)

#Por favor sujete la parte de vibracion con cinta de Teflon.
#*Vea la pag. G-2 que trata acerca del cable conector estandar
IEC y especificaciones.

(m]Uso adecuado
OConexiones de carga

Café Café

Al usar sensores de proximidad 2-hilos CC,

N la carga se debera de conectar ya que de
ALIMENTA !,|| H T 249VCC 5tr0 modo se pueden daiiar los componentes
— A internos. Esta se puede conectar a
+ a— .
cualquiera de los dos cables.
< 2 hilos CC > < 2 hilos CC >

©O En caso de que la corriente de carga Reduzca la corriente en el sensor de proximidad por abajo de la corriente de
sea pequefia retorno de la carga, conectando una resistencia de compensacion en paralelo.

#El valor W de la resistencia de compensacion debera ser grande para
una correcta disipacion del calor.

....... PR B " ve?
i - Vs o A
Resistor de purga(R) R = Io-loff (@) P (W)

R
Azl [ Vs : Alimentacién, lo : Corriente min. del sensor de proximidad ]

loff : Corriente de retorno de carga, P : Watts de resistencia de compensacion

®Cable 2CC

Café

© Interferencia mutua
Cuando se montan cerca varios sensores de proximidad,
puede ocurrir un mal funcionamiento del sensor debido a una
interferencia mutua. Por lo tanto, asegurese de proporcionar
un minimo de distancia entre los dos sensores, como se
muestra en las ilustraciones.

© Influencia de metales circundantes
Cuando los sensores se montan en un panel metélico, debe
de prevenir los sensores de ser afectados por cualquier objeto
metélico a excepcién del objetivo. Por lo tanto, asegurese de
proporcionar un minimo de distancia como se muestra en las
ilustraciones.

Paralelo| B

i

(Unidad:mm)
Modelo | PRDO(T)12-4D01 PRD(T)12-8DO PRD(T)18-7DO PRDO(T)18-14DO PRDOT30-15D0 PRDOT30-25D0
Funcion PRDW(T)12-4D0 | PRDWO(T)12-8D0 | PROWL(T)18-7DO | PRDWII(T)18-14D0 | PRDWIT30-15D0 | PROWIT30-25D0
A 24 48 42 84 90 150
B 24 36 36 54 60 90
2 0 11 0 14 0 15
ad 12 36 18 54 30 90
m 12 24 21 42 45 75
n 18 36 27 54 45 90
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Serie PR Sensor de proximiadad tipo cilindrico

Sensor de proximidad tipo cilindrico

mICaracteristicas

®Resistencia al ruido mejorada con CI dedicado (3 hilos CC)

®Proteccién contra inversion de polaridad, picos de voltaje
y sobrecorriente (Excepto para la serie PR08). J :
®Ciclo de vida largo y operacion simple y confiable *‘-‘%’ =
®|ndicador de estatus con LED rojo = (SD)
~ ensores
®Proteccion IP67 a prueba de agua (IEC estandar) “"-_-‘,g de proximidad
'
®Reemplazo para micro interruptores de limite
& 5
v)_] =
Q Lea antes del uso "Precauciones de seguridad”
en el manual de operacién
mIEspecificaciones
®2 hilos CC
Modelo PRT08-1.5DO |PRTO08-2DO ([PRT12-2DO |PRT12-4DO ([PRT18-5DO |PRT18-8DO |[PRT30-10DO |PRT30-15DO
PRT08-1.5DC |PRT08-2DC ([PRT12-2DC |PRT12-4DC |[PRT18-5DC |PRT18-8DC |[PRT30-10DC |PRT30-15DC
Distancia nominal 1.5mm+10% | 2mm +10% 2mm +£10% 4mm +10% 5mm +£10% 8mm+10% | 10mm+10% | 15mm +£10%
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion
Objeto estandar : . 18 x18 xImm |25 x25 x1mm | 30 x30 xImm |45 x45 x1mm
12 x12 1mm(hierro ;

de deteccion 8 x8 x1Imm(hierro) ( ) (hierro) (hierro) (hierro) (hierro)
Distancia de deteccién| 0 ~ 1.05mm 0~ 1.4mm 0~ 1.4mm 0~2.8mm 0~ 3.5mm 0 ~5.6mm 0~ 7mm 0~ 10.5mm
Alimentacion 24VCC
(Voltaje de operacion) (15-30VCC)
Corriente de fuga Max. 0.6mA
Frecuencia de
respuesta (*1) 1.5kHz 1kHz 1.5kHz 500Hz 350Hz 400Hz 200Hz
Voltaje residual Max. 3.5V
Variacion por temp. +10% Max. para la distancia de deteccién a +20°C dentro del rango de temperatura -25 ~ +70°C
Salida de control 2 ~100mA

Resistencia de aislam.

Min. 50MQ(a 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica

1500VCA 50/60Hz por 1minuto

Vibracion Amplitud delmm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de operacién (LED rojo)

Temperatura ambiente

-25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temperatura de almacen.

-30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 95%RH

Circuito de proteccion

Circuito de proteccion contra picos de voltaje,sobrecorriente y corto circuito

Proteccién IP67(IEC estandar)

. Cuerpo / tuerca: latén niquelado, rondana: hierro niquelado, superficie de deteccion: ABS resistente al calor,
Material Cable estandar (negro): cloruro de polivinilo (PVC), cable resistente al aceite (gris): cloruro de polivinilo resistente al aceite (PVC)
Especif. de cable #3.5x2P, 2m | @4 x2P, 2m | @5 x2P, 2m
Certificados C€ %

Peso de la unidad Aprox.36g |Aprox.36g |Aprox.6sg |Apr0x.63g |Aprox.1229 |Aprox.1229 Aprox.181g |Aprox.18lg

#(*1) La frecuencia de
distancia de deteccid

respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la
n para la distancia al objeto.

Avutonics
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Serie PR

@3 hilos CC
PR12-4DN
PR08-1.5DN PRO08-2DN PR12-2DN PR12-4DP PR18-5DN PR18-8DN PR30-10DN PR30-15DN
PR08-1.5DP PRO08-2DP PR12-2DP PR12-4DN2 PR18-5DP PR18-8DP PR30-10DP PR30-15DP
PR08-1.5DN2 PR08-2DN2 PR12-2DN2 PR12-4DP2 PR18-5DN2 PR18-8DN2 PR30-10DN2 PR30-15DN2
Model PR08-1.5DP2 PR08-2DP2 PR12-2DP2 PRS12-4DN PR18-5DP2 PR18-8DP2 PR30-10DP2 PR30-15DP2
odelo PRLO08-1.5DN PRL08-2DN PRS12-2DN PRS12-4DP PRL18-5DN PRL18-8DN PRL30-10DN PRL30-15DN
PRL08-1.5DP PRLO08-2DP PRS12-2DP PRS12-4DN2 PRL18-5DP PRL18-8DP PRL30-10DP PRL30-15DP
PRL08-1.5DN2 |PRL08-2DN2 PRS12-2DN2 | PRL12-4DN PRL18-5DN2 [PRL18-8DN2 |PRL30-10DN2 |PRL30-15DN2
PRL08-1.5DP2 |PRL08-2DP2 PRL12-4DP PRL18-5DP2 |PRL18-8DP2 |PRL30-10DP2 |PRL30-15DP2
Distancia nominal 1.5mm +£10% | 2mm £10% 2mm £10% 4mm £10% 5mm +10% 8mm +10% 10mm £10% 15mm +10%
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion
Objeto estandar de . ; 18 x18 xImm | 25 x25 x1mm | 30x30x 1mm |45 x45x 1mm
deteccién 8 x8 xImm(hierro) 12 x12 x Imm(hierro) (hierro) (hierro) (hierro) (hierro)
Distancia de deteccion | 0 ~ 1.05mm | 0~ 1.4mm 0~1.4mm | 0~2.8mm 0~ 3.5mm 0 ~5.6mm 0~7mm 0~ 10.5mm
Alimentacién 12-24VCC
(Voltaje de operacion) (10-30VCC)
Corriente de fuga Max. 10mA
Frecuencia de respuesta (*1) 1.5kHz 1kHz 1.5kHz 500Hz 350Hz 400Hz 200Hz
Voltaje residual Max. 1.5V
Variacion por temp. +10% Max. para distancia de deteccion a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C, serie PR08: Max. £20%
Salida de control 200mA

Resistencia de aislamiento

Min. 50MQ(a 500VCC)

Rigidez dieléctrica

1500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de Imm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3veces
Indicador Indicador de operacion (LED rojo)

Temperatura ambiente

-25 ~ +70°C(en condiciéon de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje

-30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35~

95%RH

Circuito de proteccion

Circuito de proteccién contra picos de voltaje, inversion de polaridad, sobrecorriente y corto circuito

Proteccion

IP67(IEC estandar)

Material

Cuerpo / tuerca: latén niquelado, rondana: hierro niquelado, superficie de deteccién: ABS resistente al calor,
Cable estandar (negro): cloruro de polivinilo (PVC), cable resistente al aceite (gris): cloruro de polivinilo resistente al aceite (PVC)

Especificacion de cable

4% 3P, 2m

@5% 3P, 2m

Certificados

93

Peso de la unidad

Aprox. 369 Aprox. 369

PR:Aprox. 70g
PRS:Aprox. 68g

PR:Aprox. 70g

PRS:Aprox. 68g

PR:Aprox. 119
PRL:Aprox. 150g

PR:Aprox. 118g
PRL:Aprox. 150g

PR:Aprox. 184g
PRL:Aprox. 222g

PR:Aprox. 181g
PRL:Aprox. 227g

#(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la distancia de deteccién

para la distancia al objeto.

®2 hilos CA
PR18-5A0 PR18-8A0 PR30-10A0 PR30-15A0
Modelo PR12-2A0 PR12-4A0 PR18-5AC PR18-8AC PR30-10AC PR30-15AC
PR12-2AC PR12-4AC PRL18-5A0 PRL18-8A0 PRL30-10A0 PRL30-15A0
PRL18-5AC PRL18-8AC PRL30-10AC PRL30-15AC
Distancia nominal 2mm +10% 4mm +£10% 5mm +10% 8mm +10% 10mm £10% 15mm £10%

Histéresis

Max. 10% de la distancia de deteccion

Objeto estandar

de deteccion 12 x 12 x Imm(hierro) 18 x 18 x Imm(hierro) |25 x 25 x Imm(hierro) |30 x 30 x Imm(hierro) |45 x 45 x Imm(hierro)
Distancia de deteccion 0~1.4mm | 0~2.8mm 0~ 3.5mm 0~ 5.6mm 0~7mm 0~10.5mm
Alimentacion 100-240VCA

(Voltaje de operacion) (85-264VCA)

Corriente de fuga Max. 2.5mA

Frecuencia de respuesta (*1) 20Hz

Voltaje residual Max. 10V

Variacién por temp. +10% Max. para distancia de deteccion a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C

Salida de control 5~ 150mA 5~ 200mA

Resistencia de aislamiento Min. 50MQ(a 500VCC)

Rigidez dieléctrica 2500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direcciéon de X, Y, Z por 2 horas

Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces

Indicador Indicador de operacién (LED rojo)

Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje -30 ~ +80°C(en condiciéon de no congelamiento)

Humedad ambiente 35 ~ 95%RH

Circuito de proteccion Circuito de proteccion contra picos de voltaje

Proteccion IP67(IEC estandar)

Especificacion de cable D4 x 2P, 2m &5 x 2P, 2m

Material

Cuerpo / tuerca: fatén niquelado, rondana: hierro niquelado, superficie de deteccion: ABS resistente al calor,
Cable estandar (negro): cloruro de polivinilo (PVC), cable resistente al aceite (gris): cloruro de polivinilo resistente al aceite (PVC)

Certificados

ce

Peso de la unidad

Aprox. 669 Aprox. 669

PR : Aprox. 130g
PRL : Apox. 1509

PR : Aprox. 130g
PRL : Aprox. 1509

PR : Aprox. 1859
PRL : Aprox. 224g

PR : Aprox. 1179
PRL : Aprox. 2229

#(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la distancia de deteccién

para la distancia al ob

jeto.
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Sensor de proximidad tipo cilindrico

[EIDimensiones

(Unidad:mm)
®PR(T)08-1.5DL] ®PR(T)18-5D]
15 “ 000 2 47 2,000
13 4 24 29 Indicador de
‘<—>‘ e ’4—7 4—7 operacion
\ . im (D)
M8 x1 Indicador de 75 Sensores
operacion de proximidad
®PR(T)08-2D OPR(T)18-8D]
4 26 2,000 229 - a7 o 200
@15 4 24 1 19 Indicador de
—e 0

- " Py _operacién.
Y
J o4 +— — =
M8 x 1 Indicador de a5

operacion A M18 x1

O®PRS12-2D] ®PR(T)30-10DU]
355 2,000 042 N = > 2000
@21 .~ b
17 Indicador de 35 <L> Indicador de
ﬁ operacion W
. M30x1.5
SHs
®PRS12-4D0] ®PR(T)30-15D0]
o542 58 2,000
Indicador d

Indicador de operacion

35.5 2,000
operacion

L\l

o

a
@4
4

®PR(T)12-2D0] ®PRL08-1.5D[]
42.5 2,000

40 2,000
‘ 4

o

—(H—~ 1 )
o4 X Indlcado_r'de
4 operacion

Indicador de
operacion

ot

®PR(T)12-4DLJ ®PRL08-2D[]
125 2,000 15 4 36 2,000
221 13
Indicador de >

operacion

l\l

Indicador de

CHI -
operacion
»U.i

or
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Serie PR

EDimensiones

(Unidad:mm)
®PRL12-4D[] OPR12-2AL]
@21 59.5 2,000
55 2,000 . ‘&‘ 48.5 Indicador de
o2 T dicador d; operacion
7 37 n
ri»‘ (> operacion @ <M7 _ _ é
@ N\_M12x1
4
JL M1z ®PR12-4AT]
4
04 @21 < 59.5 i< 2,000 .
‘ 17 - 415 Indicador de
O®PRL18-5D[] @PRL18-5A] ®PR18-5A]
5 53 _ 2000
29 b g
DL RN _2'000 Indicador de
24 62 N‘ Ir:jd;;?:ggﬁe « 24 | 35 ‘ operacién
— i gj} T e —— -
\_Misx1 M18x1 ‘w
4l B
OPRL18-8D[] @PRL18-8A[] OPR18-8AL]
o520 80 2,000 Zi29 . 53 e 2000
24 10 52 Indicador de 24 10 25 Indicador de
‘ ] ‘ operacion ‘ ‘ ] ' i!.7 operacion
—F— — @ i e — =
L 55 — i (%}
mk \ M18x1 !'
O®PRL30-10D] @PRL30-10AC] ®PR30-10A
3 58 _ 2,000
42 42 =~ 3
35 35 < P g Indicador de
r—' r—' 4—7 operacion
M30x1.5
5 \_M30x1.5 5
®PRL30-15D[] @®PRL30-15A ®PR30-15A]

@42 . 80 2000 @42
FS—S,‘ 41_07% Indicador de ‘43—57 <—>’<—>
operacion — -
| R |
5
= u . M30x1.5
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Sensor de proximidad tipo cilindrico

mDiagrama de la salida de control mConexiones
©2 hilos CC ©2 hilos CC

Café
=
Objetoa [ Presencia |
detectar - No pres. _._ _._ :[
- N Azul ov

casa [ 225 [ WL e

+V

Indicador | ON . (D)
(LED) OFF ._. :[ Sensores

|| Azul de proximidad
Carga—O 0V

©
2
o
£
=
a
[e]
=
3
o
=
O

. #La carga se puede conectar a cualquier cable.
©3 hilos CC
, O3 hilos CC
Salida NPN
Obiet NA NC Negro
Jetoa 1 Presencia
detectar [No pres. J_ J_ ) oi
INL ouT1
Carga Operamon i -
(Café-negro) Retomo J_ ._. D |
15 16
Voltaje de salidaj H of_1, —er s
(Negro-azul) [ BN N (PR18-5DN) 8|3 ﬁ
Indicador | ON 5
(LED) OFF J_ ._. v W u
5 7 8
Salid PNP (PR18-5DN) ne |[cou || wo
Objeto a NA Ne =
Presencia
detectar [No pres. . . <PAL0-U >
| —
Carga Operacion Café .
(Negro-azul) L Retorno . ._. Negro Café

8|9 [10[11]12]13)14

Voltaje de salidar H CP1CP2 +12v OV
(Negro-azul) [ J_ u
Indicador - ON
weo) Lorr M H B

1/2]3]4]5]6]7

Objeto a - Presencia N.A N.C . <Fxa> 100-240VCA
— detectar - No pres. ©2 hilos CA
:g ! f Alim?;acién ) Ccafé
§ e , (~)100-240vCA
ey Lore N

Café

#La carga se puede conectar a cualquier cable.
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Serie PR

@Uso correcto

©OConexion de la carga
Café

100-
Alimen- 240VCA

tacion

< 2 hilos CC >

< 2 hilos CC, 2 hilos CA >

Cuando use sensores de proximidad de 2 hilos CC y CA, debera conectar una carga, de otra manera los componentes
internos se pueden dafiar. La carga se puede conectar a cualquier conductor.

©OEn caso de que la corriente de carga sea pequefia

o hi
2 hilos CA Puede haber una falla en el retorno de la carga debido a un voltaje

residual. Si la corriente de carga esta por abajo de 5mA, asegurese de
gue el voltaje residual sea menor que el voltaje de retorno de la carga
conectando una resistencia de compensacién en paralelo con la carga

Resistencia de

Alimen-
tacion

compensacion (R) CA  como se ve en el diagrama.
N Vs Vs
110VCA : Min. 20kQ 3W R= — (Q) P= — W)
220VCA : Min. 39kQ 10W I R
[ I:Corriente de carga, R:Resistencia de compensacion, P:Potencia permitida]
®2 hilos CC . o . )
Reduzca la corriente en el sensor de proximidad por abajo de la corriente
Café de retorno de la carga, conectando una resistencia de compensacion en
_______ PYVIR S paralelo.
Resistenciade == Vs #El valor W de la resistencia de compensacion debera ser grande para

compensacion (R) |-

Azul una correcta disipacion del calor.
Vs Vs?
= — = — W
R= Tomoff P= 7 W
[Vs : Alimentacion, lo : Corriente min. del sensor de proximidad ]

loff : Corriente de retorno de carga, P : Watts de resistencia de compensacion
Olnterferencia mutua e influencia de metales cercanos

Cuando varios sensores de proximidad se montan cerca, se puede producir un malfucionamiento de los sensores por
interferencia mutua. Entonces asegurese de tener la distancia minima entre dos sensores, como se ve en la tabla de

=y | o=

Frente a frente

Cuando los sensores se montan en un panel metélico, se necesita proteger a los sensores de la interferencia de cualquier
metal excepto del objeto a detectar. De esta manera asegurese de usar la distancia minima como se ve en la tabla de

Paralelos B

abajo. m
_T m
lﬁl;l ¢ l
L—'-
f» (Unidad:mm)
PR(T)18-5DC] |PR(T)18-8D] |PR(T)30-10D] |PR(T)30-15DC]
Modelo| | e 1500 |PROS-2007 Eggl);zz'é%u EE(STE_ZA;“D%D PRL18-50] |PRL18-8D0] |PRL30-10D0] |PRL30-15DC]
. PRT08-15D0] |PRT08-2000 |15 2AJ:| PR12.4AT] PR18-5AC] PR18-8AC] PR30-10A] PR30-15AC]
ltem : i PRL18-5A01 |PRL18-8AC] PRL30-10A0] | PRL30-15AC]
A 9 12 12 24 30 48 60 90
B 16 24 24 36 36 54 60 90
¢ 0 8 0 11 0 14 0 15
@d 8 24 12 36 18 54 30 90
m 45 6 6 12 15 24 30 54
n 12 24 18 36 27 54 45 90
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Serie PRCM Cilindrico tipo conector

Sensor de proximidad cilindrico tipo conector

mICaracteristicas

®Mantenimiento rapido
®Resistencia al ruido mejorada con Cl dedicado

@®Circuito de proteccion de transitorios integrado
®Proteccién contra corto circuito y sobrecorriente
(2 hilos, 3 hilos CC)

5>

(D)

. . ., . ., . . W g' % ] _ab S
0C|r(.:U|t0 de proteccion contra |nv§r3|on de polaridad (3 hilos CC) ru‘g;___‘r(f_ aﬂiz‘fﬁ" Seneores dad
®|ndicador de estatus con LED rojo )
®Proteccion IP67 a prueba de agua (IEC estandar) é [ | e —
®Reemplazo para microinterruptores e interruptores de limite el W —

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion”

mEspecificaciones

®2 hilos CC
PRCMT12-2DO PRCMT12-4DO PRCMT18-5DO PRCMT18-8DO PRCMT30-10DO PRCMT30-15DO
PRCMT12-2DC PRCMT12-4DC PRCMT18-5DC PRCMT18-8DC PRCMT30-10DC PRCMT30-15DC
Modelo PRCMT12-2DO-I | PRCMT12-4DO-I | PRCMT18-5DO-I | PRCMT18-8DO-I | PRCMT30-10DO-I | PRCMT30-15DO-I
PRCMT12-2DC-I PRCMT12-4DC-I PRCMT18-5DC-I PRCMT18-8DC-I | PRCMT30-10DC-| PRCMT30-15DC-I
Distancia nominal 2mm +£10% 4mm £10% 5mm £10% 8mm +10% 10mm £10% 15mm £10%
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion
Objeto_gsténdar de 12 12 x 1mm(hierro) 18x 1_8 x1lmm 25x 2_5 x 1mm 30x 3.0 xlmm 45 x 4.5 x 1mm
deteccién (hierro) (hierro) (hierro) (hierro)
Distancia de deteccion| 0~ 1.4mm | 0~2.8mm 0~ 3.5mm 0~ 5.6mm 0~ 7mm 0~ 10.5mm
Alimentacion 12-24VCC
(Voltaje de operacion) (10-30VvCC)
Corriente de fuga Max. 0.6mA
::;3:22"’2"1‘; 1.5kHz 500Hz 350Hz 400Hz 200Hz
Voltaje residual Max. 3.5V
Variacion por temp. +10% Max. para la distancia de deteccion a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C
Salida de control 2 ~100mA
Rigidez dieléctrica Min. 50MQ(a 500VCC mega)
Resistencia de aislam. 1500VCA 50/60Hz por 1 minuto
Vibraciéon Amplitud delmm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de operacién (LED rojo)
Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)
Temperatura de almacenaje -30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 ~ 95%RH
Circuito de proteccién Circuito de proteccion contra picos de voltaje, contra sobrecarga y cortocircuito
Proteccion IP67(IEC estandar)
Material Cuerpo / tuerca: latén niquelado, rondana: hierro niquelado, superficie de deteccion: ABS resistente al calo
Certificados C €
Peso de la unidad Aprox. 269 Aprox. 499 Aprox. 134g

#(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2
de la distancia de deteccion para la distancia al objeto.

#Disponible con el estandar IEC, afiada"-1" al final del modelo. Ejem) PRCM12-4DO-|

#\Ver pagina G-2 para el estandar IEC y especificaciones de cables y conectores.

Avutonics D-34



Serie PRCM

mEspecificaciones

@3 hilos CC
PRCM18-5DN PRCM18-8DN PRCM30-10DN PRCM30-15DN
PRCM18-5DP PRCM18-8DP PRCM30-10DP PRCM30-15DP
PRCM12-2DN PRCM12-4DN PRCM18-5DN2 PRCM18-8DN2 PRCM30-10DN2 PRCM30-15DN2
Modelo PRCM12-2DP PRCM12-4DP PRCM18-5DP2 PRCM18-8DP2 PRCM30-10DP2 PRCM30-15DP2

PRCM12-2DN2
PRCM12-2DP2

PRCM12-4DN2
PRCM12-4DP2

PRCML18-5DN
PRCML18-5DP
PRCML18-5DN2
PRCML18-5DP2

PRCML18-8DN
PRCML18-8DP
PRCML18-8DN2
PRCML18-8DP2

PRCML30-10DN
PRCML30-10DP
PRCML30-10DN2
PRCML30-10DP2

PRCML30-15DN
PRCML30-15DP
PRCML30-15DN2
PRCML30-15DP2

Distancia nominal 2mm £10% 4mm +10% 5mm +10% 8mm £10% 10mm +10% 15mm +10%
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion

Objeto estandar de deteccion 12% 12 % 1mm(hierro) 18 18* Imm(hierro) |25% 25% Imm(hierro) [30% 30% Imm(hierro) |45% 45% Imm(hierro)
Distancia de deteccion 0~ 1.4mm | 0~ 2.8mm 0~3.5mm 0~5.6mm 0~7mm 0~ 10.5mm
Alimentacion 12-24VCC

(Voltaje de operacion) (10-30VCC)

Consumo de corriente Max. 10mA

Frecuencia de respuesta (*1) 1.5kHz 500Hz 350Hz 400Hz 200Hz

Voltaje residual Max. 1.5V

Variacién por temp.

+10% Max. para la distancia de deteccion a +20°C dentro del rango de -25 ~ +70°C

Salida de control

Max. 200mA

Rigidez dieléctrica

Min. 50MQ(a 500VCC mega)

Resistencia de aislam.

1500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de 1Imm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s2(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces

Indicador Indicador de operacién (LED rojo)

Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje

-30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 95%RH

Circuito de proteccion

Circuito de proteccién contra picos de voltaje, inversién de polaridad y sobrecorriente

Proteccion IP67(1EC estandar)
Material Cuerpo / tuerca: latén niquelado, rondana: hierro niquelado, superficie de deteccién: ABS resistente al calor
Certificados ce

Peso de la unidad Aprox. 269

PRCM18 : Aprox. 499
PRCML18 : Aprox. 739

PRCM30 : Aprox. 134g
PRCML : Aprox. 1699

#(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2

de la distancia de deteccion para la distancia al objeto.

®2 hilos CA
PRCM18-5A0 PRCM18-8A0 PRCM30-10A0 PRCM30-15A0
Modelo PRCM12-2A0 PRCM12-4A0 PRCM18-5AC PRCM18-8AC PRCM30-10AC PRCM30-15AC
PRCM12-2AC PRCM12-4AC PRCML18-5A0 PRCML18-8A0 PRCML30-10A0 PRCML30-15A0
PRCML18-5AC PRCML18-8AC PRCML30-10AC PRCML30-15AC
Distancia nominal 2mm +10% 4mm +10% 5mm +10% 8mm +10% 10mm +10% 15mm +10%
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion
Objeto estandar de deteccion 12% 12 % 1mm(hierro) 18 18% Imm(hierro) [25% 25% Imm(hierro) | 30% 30* Imm(hierro) [45% 45% Imm(hierro)
Distancia de deteccion 0~1.4mm | 0~2.8mm 0~ 5.6mm 0~7mm 0 ~10.5mm
Alimentacion 100-240VCA
(Voltaje de operacion) (85-264VCA)
Corriente de fuga Max. 2.5mA
Frecuencia de respuesta (*1) 20Hz
Voltaje residual Max. 10V
Variacién por temp. +10% Max. para la distancia de deteccion a +20°C dentro del rango de -25 ~ +70°C
Salida de control 5~ 150mA 5~ 200mA

Rigidez dieléctrica

Min. 50MQ(a 500VCC mega)

Resistencia de aislam.

2500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces

Indicador Indicador de operacién (LED rojo)

Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje -30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 95%RH

Circuito de proteccién

Circuito de proteccién contra picos de voltaje

Proteccion IP67(IEC estandar)
Material Cuerpo / tuerca: latén niquelado, rondana: hierro niquelado, superficie de deteccion: ABS resistente al calor
Certificados ce

Peso de la unidad Aprox. 30g

PRCM18 : Aprox. 53g
PRCML18 : Aprox. 74g

PRCM3O0 : Aprox. 134g
PRCML30 : Aprox. 169g

#(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2

de la distancia de deteccion para la distancia al objeto.
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Cilindrico tipo conector

@ Dimensiones
(Unidad:mm)
O®PRCM12-2D / PRCMT12-2DI(-1) O®PRCM12-4DO / PRCMT12-4DO(-I)
021 56 021 56
17 31.5 Indicadoﬁde 17 ) Indicador de
r—*‘ operacion "—T | ‘ operacion
(R =
A ez 1Ll
@ ! @ =i sHcER
®PRCM18-5D0 / PRCMT18-5DLI(-1) ®PRCM18-8D] / PRCMT18-8D(-I) (D)
029 54 029 54 Sensores
Indicador de

operacion

de proximidad

Indicador de
operacion

042 ) 64

38

‘ Indicador de
operacion

64

10 28
Indicador de
operacion

O®PRCM12-2Ac

>
o

73

Indicador de
operacion

®PRCM12-4A0
021
17

-

@

®PRCM18-5A

=
©

60

Indicador de
operaciéon

®PRCM18-8A

@29
[
24 Indicador de
operacion
M12

®PRCM30-10A]
042 64

T

[ - _
\ Il
5 ‘. " M30x 1 SM

Indicador de
operacion

Indicador de
operacion

M30x1.5

KN EREN
®PRCML18-5D / PRCML18-5AO ®PRCML18-8D / PRCML18-8A]
029 87 ) 029 87 )
o4 62 Indicadqr‘de 24 10 52 ) Indicador de
r—»‘ ‘ operacion ‘ ‘ operacion

@ ,

\Mi18x1 M12

ENIN

®PRCML30-10DO / PRCML30-10AC

®PRCML30-15D0 / PRCML30-15A0

042 ) 86 042 86
60 Indicador de <@> &0 Indicador de
‘ operacion ‘ ‘ operacion
k M12
5 M30x1.5 5 M30x1.5
—»
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Cilindrico tipo conector

[EIDiagrama de salidas de control
©2 hilos CC

O3 hilos CC

Salida universal NPN

oni oresencia o NC NA NC
jeto a resencia Objeto a Presencia
g detectar L Sin pres. J_ _._ detectar [sin pres. J_ _._
2 =
£ 2 Carga Operacion
o Carga[ggg:]%én . ._. g (Café-negro) L Retorno _._ ._.
£ E
(5] =
2 3 Voltaje de salida H . . .
° Indicador [ ON g (Negro-azul) |:L
ooy Lore WL WL _
Indicador - ON . ._.
(LED) L OFF
©2 hilos CA
Salida universal PNP
Café
Café NA NC
Objeto a Presenaa Ry .
: el BN opes (feres WL WL
] —
2 [
2 Alimen- Operacion 5 Carga Operacion
s tacion Carga[Retomo . ._. g (Café-negro) L Retorno J_ ._-
] CA o
3 =
£ 3 Voltajedesalida[ H . ._.
O Azul Indicador [ ON . ._. 5 (Negro-azul) L |
& o Indicador - ON . ._.
—O 0V
(LED) L OFF

#EI numero en el circulo es el pin del conector.

mIDiagrama de conexiones
©2 hilos CC (estandar)

©2 hilos CC (estandar IEC)

Normalmente abierto (NA) / Normalmente cerrado (NC)

Normalmente abierto (NA) | Normalmente cerrado (NC)

O 24vCC

#*Los pines (1), (2) son terminales sin conectar.
#Para el cable conector tipo 3 hilos CC, se puede usar
el cable negro (12-24VCC) y el cable azul (0V).

O3 hilos CC

#La configuracion de pines en el conector del estandar IEC se
encuentra en desarrollo.

#Coloque al final del nombre "I" en el tipo estandar, para adquirir el
producto de estandar IEC. Ejem) PRCMT12-4DO-I

#*EI cable conector para el estandar IEC esta en desarrollo.
Afiada "I' al final del nombre en el tipo estandar.
Ejem) CID2-2-I, CLD2-5-1

©2 hilos CA

Salida NPN Salida PNP

Normalmente abierto (NA) / Normalmente cerrado (NC)

Café
O 24VCC

O 0V

ooV

#Apriete la abrazadera del conector de manera que no se vea la
cuerda. (0.39~0.49Nem)

#Asegure las partes con vibracion usando cinta de teflon.

#En el tipo inductivo CA, @ y @), 1) y (@ se encuentran conectados
por dentro del cable conector.

#\Ver pagina G-2 para el estandar IEC, especificaciones de cables y conectores.
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Serie PRCM

@Uso correcto

©Conexiones de la carga

Café

100-
Alimen- 240VCA

tacion

< 2 hilos CCy 2 hilos CA > < 2 hilos CC > < 2 hilos CA>

Cuando use sensores de proximidad de 2 hilos CC y CA, debera conectar una carga, de otra manera los
componentes internos se pueden dafiar. La carga la puede conectar a cualquier conductor.

©En caso de que la corriente de carga sea pequefia

@2 hilos CA Puede haber una falla en el retorno de la carga debido a un voltaje

residual. Si la corriente de carga esta por abajo de 5SmA, asegurese de
que el voltaje residual sea menor que el voltaje de retorno de la carga
conectando una resistencia de compensacion en paralelo con la carga

Café

Resistencia de

Alimen-
tacion

compensacion (R)]  ca  €Omo se ve en el diagrama.
Azul 2
Vs Vs
= — = — (W
110VCA : Min. 20kQ 3W R I ©) P R W)
220VCA : Min. 39k 10W [ I:Corriente de carga, R:Resistencia de compensacion, P:Potencia permitida]
®2 hilos CC Reduzca la corriente en el sensor de proximidad por abajo de la
corriente de retorno de la carga, conectando una resistencia de
Café compensacion en paralelo.
. #El valor W de la resistencia de compensacion debera ser grande
Resistencia de <= Vs para una correcta disipacién del calor.

compensacion (R) | - vV V&
Azul S S
= — = — W
R= TJooff P= 7 W
[Vs : Alimentacion, lo : Corriente min. del sensor de proximidad ]

loff : Corriente de retorno de carga, P : Watts de resistencia de compensacion

Olnterferencia mutua e influencia de metales cercanos

Cuando varios sensores de proximidad se montan cerca, se puede producir un malfucionamiento de los sensores por
interferencia mutua. Entonces asegurese de tener la distancia minima entre dos sensores, como se ve en la tabla de

| oo

Frente a frente

Cuando los sensores se montan en un panel metdlico, se necesita proteger a los sensores de la interferencia de
cualquier metal excepto del objeto a detectar. De esta manera asegurese de usar la distancia minima como se ve en

la tabla de abajo.

g il

(Unidad:mm)

Modelo | PRCMT12-2D0] |PRCMT12-4D0) | PRCMT18-5D0J |PRCMT18-8DC] |PRCMT30-10D0]  |PRCMT30-15D0]
) PRCM12-2D0] | PRCM12-4D0] | PRCM(L)18-5D0J | PRCM(L)18-8DC] [PRCM(L)30-10D0]  |PRCM(L)30-15D0]
item PRCM12-2A00 | PRCM12-4A0) | PRCM(L)18-5AT | prCM(L)18-8AC1 |PRCM(L)30-10AT]  [PRCM(L)30-15AT]
A 12 24 30 48 60 90
B 24 36 36 54 60 90
¢ 0 11 0 14 0 15
ad 12 36 18 54 30 90
m 6 12 15 24 30 54
n 18 36 27 54 45 90
Avutonics D-38
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Serie PS/PSN

Sensor de proximidad rectangular

mICaracteristicas

®Resistencia mejorada al ruido con CI dedicado g =T =
g
(3 hilos CC) |
®Circuito de proteccién de transitorios integrado -TJ

®Proteccién contra corto circuito y sobrecorriente

(2 hilos, 3 hilos CC)

Circuito de proteccion contra polaridad inversa (3 hilos CC) =
®Ciclo de vida largo y alta confiabilidad i
®|ndicador de estatus por LED rojo
®Proteccién IP67a prueba de agua (IEC estandar) § -
®Reemplazo para micro interruptores e interruptores de limite

en el manual de operacion”

A Lea antes del uso "Precauciones de seguridad" < E

mEspecificaciones

#El modelo PS17 existente se mejord en funcionamiento y disefio designandose como PSN17.

.2 h | | (O CC #EI color del encapsulamiento del normalmente cerrado cambia de naranja a gris.

Modelo PSNT17-5DO PSNT17-5DOU
PSNT17-5DC PSNT17-5DCU

Distancia nominal 5mm +10%

Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion

Objeto estandar de deteccion 18 x18 X Imm(hierro)

Distancia de deteccion 0~ 3.5mm

Alimentacion 24vVCC

(Voltaje de operacion) (15-30VCC)

Corriente de fuga Max. 0.6mA

Frecuencia de respuesta (*1) 700Hz

Voltaje residual Max. 3.5V

Variacion por temp. +10% Max. para distancia de deteccién a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C

Salida de control 2~100mA

Resistencia de aislamiento

Min. 50MQ(a 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica

1500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces
Indicador Indicador de operacioén (LED rojo)

Temperatura ambiente

-25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temp. de almacenamiento

-30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 95%RH

Circuito de proteccion

Circuito de proteccién contra picos de voltaje

Proteccion IP67(IEC estandar)
Cables 4 X3P, 2m
Certificados C€

Peso de la unidad Aprox. 699

#(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2
de la distancia de deteccion para la distancia al objeto.
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Serie PS/PSN

mEspecificaciones

@3 hilos CC

#EIl modelo PS17 existente se mejoro en funcionamiento y disefio designandose como PSN17.
#El color del encapsulamiento de la salida PNP cambia de naranja a gris.

PSN17-5DN
PS12-4DN PSN17-5DP PSN17-8DN PSN17-8DN-F
PS12-4DP PSN17-5DN2 | 270 o | PSMITSDPF ) psnos.5DN | PSN30-10DN | PSN30-15DN | PSN40-20DN | PS50-30DN
Modelo PS12-4DN2 | PSN17-50P2 | 2 00" | PSNIT8ONZF | psnos.5pp | PSN30-10DP | PSN30-15DP | PSN40-20DP | PS50-30DP
PS12-4DNU | PSNI7-5DNU | [ 202700 o | PSNITBDNUE | ponas.5pN2 | PSN30-10DN2 | PSN30-15DN2 | PSN40-20DN2 | PS50-30DN2
PS12-4DPU | PSNI7-5DPU | 2 00" n0 | PSNITSDPUF | ponos.5pP2 | PSN30-10DP2 | PSN30-15DP2 | PSN40-20DP2 | PS50-30DP2
PS12-4DN2U | PSN17-5DN2U PSN17-8DN2U-F
PSN17-5DN-F
Distancia nominal |4mm £10% [Smm +£10% 8mm +10% 5mm +£10% (10mm +10% [15mm +10% [20mm £10% [30mm £10%
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion
Objeto estandar 12 X12X 18 X18X 25 X25 X 1mm(hierro) 30X30X 45X 45X 60X 60X 90X 90X
de deteccion Immpchierro) [ Imm(hierro) 1mm(hierro) | Imm(hierro) | Immchierro) | Imm(hierro)
Distancia de deteccion | 0~2.8mm 0~3.5mm 0~5.6mm | 0~3.5mm 0~7mm 0~10.5mm 0~14mm 0~21mm
Alimentacion 12-24VCC
(Voltaje de operacién) (1-30VCC)
Consumo de corriente Max. 10mA
Frecuencia de
respuesta (*1) 500Hz 700Hz 200Hz 300Hz 250Hz 200Hz 100Hz 50Hz
Voltaje residual Max. 1.5V
Variacion por temp. +10% Max. para distancia de deteccion a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C
Salida de control Max. 200mA
Resistencia de aislam. Min. 50MQ (a 500VCC mega)
Rigidez dieléctrica 1500VCA 50/60Hz por 1 minuto
Vibracion Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s2(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de operacién (LED rojo)
Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicion de no congelamiento)
Temp. de almacenamiento -30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 ~ 95%RH
Circuito de Contra inversion de polari- Circuito de proteccion contra inversién de polaridad
proteccion dad y picos de voltaje , picos de voltaje y sobrecorriente
Proteccion IP67(IEC estandar )
Especif. cables J4X 2P, 2m | 5 X2P, 2m
Certificados C E
Peso de la unidad |Aprox. 62g |Aprox. 71g Aprox. 70g | Aprox. 111g Aprox. 158g | Aprox. 220g

#(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccion con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la
distancia de deteccion para la distancia al objeto.

®2 hilos CA

#EI color del encapsulamiento del normalmente cerrado cambia de naranja a gris.

Modelo PSN25-5A0 PSN30-10A0 PSN30-15A0 PSN40-20A0
PSN25-5AC PSN30-10AC PSN30-15AC PSN40-20AC
Distancia nominal 5mm £10% 10mm +10% 15mm +10% 20mm *10%

Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion

Objeto estandar de deteccion 25X 25 X1mm(hierro) 30X 30 XImm(hierro) 45X 45 X Imm(hierro) 60X 60 X1mm(hierro)
Distancia de deteccion 0~ 3.5mm 0~ 7mm 0 ~10.5mm 0~ 14mm
Alimentacion 100-240VCC

(Voltaje de operacion) (85-264VCA)

Corriente de fuga Max. 2.5mA

Frecuencia de respuesta (*1) 20Hz

Voltaje residual Max. 10V

Variacion por temp. +10% Max. para la distancia de deteccion a +20°C dentro de un rango de temperatura de -25 ~ +70°C
Salida de control 5~ 200mA

Resistencia de aislamiento

Min. 50MQ(a 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica

2500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s2(50G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces
Indicador Indicador de operaciéon (LED rojo)

Temperatura ambiente

-25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temp. de almacenamiento

-30 ~ +80°C(en condiciéon de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 95%RH

Circuito de proteccién

Circuito de proteccién contra picos de voltaje

Proteccién IP67(IEC estandar)

Cable @4x2P, 2m | @5 X2P, 2m

Certificados C€

Peso de la unidad Aprox. 65¢g | Aprox. 106g Aprox. 152g

#(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccion con dos veces el tamafio especificado y 1/2
de la dist ancia de deteccion para la distancia al objeto.
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Series PS/PSN

mDimensiones

(Unidad:mm)
oPS12 O®PSN25
*Soporte *Soporte
) 35.5
15 157 Tornillo M3 o—pa.D Llave 2-M4
T Rle B B=s i =
— ; A~ A t{]’ 2 ® 2 -1t
Indicador de o © 4}@* pp—
operacion o9 Indicador de
g operacion 6| 17.5 |
o4 25 < 32 »>
o & ® m. ya
— | — T T T — o)
J : ) I
45 15_‘ 2000 < N
»le > 39 2000 = Y

|

O®PSN17 / PSNT17(Anterior : PS17/ PST17) ®PSN30
*Soporte *Soporte
30.8
93.2 Liave 2-M3 48.5 2-94.5 Liave 2-M4
A
& X y—
3 — 8 g e
S ) b
Indicador de v P
operacion 6l 175
o5 34
0|
—] [aV]
35.6 2000 53 2000 ‘Eﬁi
®PS50 ®PSN40
53 2000 » -Soporte
45 N
47
2-95.5 Llave 2-M5
25
/ L-~ \fhhf
“ 5
~ £ == 2 c\(:z = e
< ™
3 &, s epp—
Indicador de . A (¢
R operacion
20
Indicador de alimentacion (LED verde) 355 |
\ 5
250 2 — 1
2 4;
N 8
(o]
s — A
ﬁf I red == 53 2000
]
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Tipo Rectangular

mIDiagrama de salidas de control
©3 hilos CC

Salida universal NPN Salida universal PNP
Obi NA NC Y b NA NC
jeto a  Presencia Objeto a  Presencia
detectar LSin prese.J— J— detectar - Sin preseJ— J—
Carga Operacion Carga 0 >
< peracion
(Café-negro) L Retorno J— .—l (Negro-azul) [Retorno J_ ._.
Voltaje de salida [ H Voltaje de salida H
(Negro-azul) [ L ._l J_ (Negro-azul) [ L J— .—.
Indicador  ON [ Indicad ON Sensores
(LED) [o|:|: J_ ._l OO0V ndica or[ . ._. de proximidad

(LED) L OFF

Circuito principal

(D)

NA NC NA NC
X Objeto a - Presencia
Objeto a [Presenma J_ J_ detectar - Sin prese. _._ J_

S- detectar - Sin prese. 3

< S % | Alimentacion .

£ _ 2 7 @ Operacion

; Carga gpterauon J_ ._. E CA Carga | Retomo . ._.
5 etorno 2

= e

© (8]

Indicador  ON
eoy Lore B LN

Indicador - ON
weoy Lore LW

ElConexiones
©3 hilos CC

Negro

OUTPUT  PA-12

POWER AMPLIFIER

PSN17-5DN PSN17-5DN

Autonics KORE

<PA-12 >
el [ #*En el PA-12 existe un interruptor de seleccion NPN/PNP.
< PA10-U >
©2 hilos CC ©2 hilos CA

Cafeé
[Caraal
Carga

100-240VCA
PSN25-5A0 Azul

#La carga se puede conectar a cualquier cable. sLa carga se puede conectar a cualquier cable.
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Serie PS/PSN

mUso correcto

OFrecuencia diferencial ©Conexién a la alimentacion
Objeto

Alimentacion
CA

PSN17-8DN-F ° Alimentacion

CA
PSN17-8DN
PSN17-8DN-F
PSN17-8DN
Cuando varios sensores de proximidad se instalan cerca, Cuando use sensores de proximidad de 2 hilos CC y CA,
se puede producir un malfuncionamiento debido a debera conectar una carga antes de alimentar, de otra
interferencia mutua. Por consiguiente use frecuencia manera los componentes se pueden dafiar.

diferencial en la aplicacion.
#Frecuencia diferencial solo para el 17 cuadrado.

©En caso de que la corriente de carga sea pequefa

2 hilos CA Puede haber falla en el retorno de la carga por un voltaje residual. Si la

. corriente de carga esta por abajo de 5mA, asegurese de que el voltaje
) residual sea menor que el voltaje de retorno de la carga conectando una
Alimen-  rasjstencia de compensacion en paralelo con la carga como se ve en el

A
Resistencia de

compensacion (R) tacion diagrama
CA ’ 2
110VCA : Min. 20kQ 3W R= % @ pP= ¥ w
220VCA : Min. 39kQ 10W | R

[ I:Corriente de carga, R:Resistencia de compensacion, P:Potencia permitida]

®2 hilos CC Reduzca la corriente en el sensor de proximidad por abajo de la
corriente de retorno de la carga, conectando una resistencia de
compensacion en paralelo.

Res.s%c.ade : Vs #El valor W de la resistencia de compensacion debera ser grande para una
compensacion (R) T correcta disipacion del calor.
R @ P W)
~ lo-loff R
[Vs : Alimentacion, lo : Corriente min. del sensor de proximidad ]

loff : Corriente de retorno de carga, P : Watts de resistencia de compensacion

Olnterferencia mutua e influencia de metales cercanos
Cuando varios sensores de proximidad se montan cerca, se puede producir un malfuncionamiento de los sensores por
interferencia mutua. Entonces asegurese de tener la distancia minima entre dos sensores, como se ve en la tabla de
abajo. B

:‘:,_/—A_\_‘:’: ) t

(Frente a frente)

(Paralelo)

180
50 Placa base
[ |
(Frente a frente) Unidad:mm
Modelo PS12 PSN17 PSN25 PSN30 PSN40
Tipo 4mm 5mm 8mm 5mm 10mm 15mm 20mm
A 24 30 48 30 60 90 120
B 24 36 40 40 50 85 70
C 5 5 5 5 5 5 5
d 12 15 24 15 30 45 60
¢ 18 24 33 25 30 45 45
m 12 18 20 20 25 35 35
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Serie PFI Tipo Plano

Sensor de proximidad plano

mICaracteristicas
®F4cil de montar en espacios pequefios por su forma plana (altura: 20mm)
®Circuito de proteccion contra picos de voltaje
®Proteccién contra inversion de polaridad, corto circuito y sobrecorriente (CC)
®Resistencia al ruido mejorada con Cl dedicado (CC)
®Indicacion de estatus con LED rojo

(D)

Sensores

®Proteccion IP67 a prueba de agua (IEC estandar) de proximidad

®Reemplazo para micro interruptores e interruptores de limite

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad" < E
en el manual de operacién”

=Tipos
©83 hilos CC O3 hilos CA
Apariencia Modelo Apariencia Modelo
PFI25-8DN
PFI125-8A0
PFI25-8DP
PFI125-8DN2
PFI125-8AC
PFI25-8DP2
p"#" se puede personalizar.
mEspecificacion
PFI25-8DN
Modelo PFI25-8DP PFI25-8A0
PFI25-8DN2 PFI25-8AC
PFI25-8DP2
Distancia nominal 8mm +10%
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion
Objeto estandar de deteccion 25 x 25 x Imm(hierro)
Distancia de deteccion 0~ 5.6mm
Alimentacion 12-24vVCC 100-240VCA
(Voltaje de operacion) (10-30VCC) (85-264VCA)
Consumo de corriente/fuga Max. 10mA Max. 2.5mA
Frecuencia de respuesta (*1) 200Hz 20Hz
Voltaje residual Max. 1.5V Max. 10V
Variacion por temp. +10% Max. para la distancia de deteccién a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C
Salida de control Max. 200mA | Max. 150mA
Resistencia de aislamiento Min. 50MQ(a 500VCC mega)
Rigidez dieléctrica 1500VCA 50/60Hz por 1 minuto | 2500VCA 50/60Hz por 1 minuto
Vibracién Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de operacién (LED rojo)
Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)
Temp. de almacenamiento -30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 ~ 95%RH
Circuito de proteccion Circuito _de prot_eccmn contr_a inversion Circuito de proteccion contra picos de voltaje
de polaridad, picos de voltaje y sobrecorriente
Cables 4 x 3P, 2m B4 x 2P, 2m
Proteccién IP67(IEC estandar)
Certificados Ce€
Peso de la unidad Aprox. 80g

#(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2
de la distancia de deteccion para la distancia al objeto.
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Serie PFI

EIDimensiones

Indicador de operacién

( o @)
o -._@g}._. e —,—
N (B
11 La» 2-p4
49 2000
g ==
! (Unidad:mm)
mIDiagrama de salidas de control
©3 hilos CC ©2 hilos CA
Salida universal NPN
Objetoa P i N.A s .NA .NC
resencia . .
detectar bSin pres. gg::;?a?[girszfgga
Carga

s
i3
=]
£
5
]
3
2
o

(Café-negro)

oneres
reomo L

Voltaje de salida H
egoaay Lt BB B

Indicador
(LED)

ON
OFF

B BN

Circuito principal

caga [gome ML WL
Indicador - ON . ._.

(LED) LOFF

Salida universal PNP

aII

Circuito princip

b NA NC
Objeto a - Presencia
detectar “ Sin pres. J—

Carga Operacion
(Negro-azul) [Retorno J— .—.

Voltaje de salida[ H
(Negro-azul) - L

B EE
NN

Indicador
(LED)

ON
OFF

@mUso correcto

Olnterferencia mutua

Cuando varios sensores de proximidad se montan
cerca, se puede producir un malfuncionamiento de los
sensores por interferencia mutua. Entonces asegurese
de tener la distancia minima entre dos sensores, como
se ve en la tabla de abajo.

A

D

Area de
deteccion

(Frente a frente)

(Paralelos)

A

100

80

(Unidad:mm)

Olnfluencia de metales cercanos
Cuando los sensores se montan en un panel metalico, se
necesita proteger a los sensores de la interferencia de
cualquier metal excepto del objeto a detectar. De esta
manera asegurese de usar la distancia minima como se ve

en la tabla de abajo.

Area de
deteccion

Cuando la altura entre el sensor
de proximidad y el metal circun-
dante es la misma.

Cuando la altura entre el sensor
de proximidad y el metal circun-
dante es diferente.

15

(Unidad:mm)
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Serie AS Deteccidn extendida

Sensor de proximidad de distancia de deteccion extendida

mICaracteristicas
®Posibilidad de deteccion de hasta 50mm
®Resistencia al ruido mejorada con Cl dedicado
®Proteccién contra inversion de polaridad, picos de
voltaje, corto circuito y sobrecorriente f-w::::;.;,;-«
®Amplio rango de alimentacién: 12-48VCC
(Rango de voltaje: 10-65VCC)
®Salida simultanea normalmente abierto+normalmente cerrado

(D)

Sensores
de proximidad

®Indicador de alimentacion e indicador de operacion integrados
®Proteccion IP67 a prueba de agua (IEC estandar)

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion”
=Tipos

©4 hilos CC distancia de deteccion extendida

Apariencia Modelo
AS80-50DN3
AS80-50DP3
mEspecificaciones
Modelos AS80-50DN3 AS80-50DP3
Tipo de deteccion NPN Normalmente abierto + Normalmente cerrado PNP Normalmente abierto + Normalmente cerrado
Distancia nominal 50mm +10%
Histéresis Max. 15% de la distancia de deteccion
Objeto estandar de deteccion 150 x150 x Imm(hierro)
Distancia de deteccion 0 ~35mm
Alimentacion 12-48VCC
(Voltaje de operacion) (10-65VCC)
Consumo de corriente Max. 10mA
Respuesta de frecuencia (*1) 30Hz
Voltaje residual Max. 1.8V
Variacion por temp. +10% Max. para la distancia de detecciéon +20°C con el rango de temperatura -25 ~ +70°C
Salida de control Max. 200mA
Resistencia de aislamiento Min. 50MQ(a 500VCC mega)
Rigidez dieléctrica 1500VCA 50/60Hz por 1 minuto
Vibracion Amplitud de Imm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de operacién (LED rojo)
Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)
Temp. de almacenamiento -30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 ~ 95%RH
Circuito de proteccion Circuito de proteccién contra inversion de polaridad, picos de voltaje y sobrecorriente
Cables ¢ 5X4P, 2m
Proteccion IP67(IEC estandar)
Certificados C E
Peso de la unidad Aprox. 470g

#(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2
de la distancia de deteccion para la distancia al objeto.
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Serie AS

mEDimensiones
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mDiagrama de salidas de control
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E % ' )
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mInterferencia mutua e influencia de metales cercanos

Olnterferencia mutua

Cuando varios sensores de proximidad se montan cerca,
se puede producir un malfuncionamiento de los sensores
por interferencia mutua. Entonces asegurese de tener la
distancia minima entre dos sensores, como se ve en la

tabla de abajo.

320

320

(Frente a frente)

Olnfluencia de metales cercanos

Cuando los sensores se montan en un panel metélico,
se necesita proteger a los sensores de la interferencia de
cualquier metal excepto del objeto a detectar. De esta
manera asegurese de usar la distancia minima como se

ve en el diagrama de abajo.

[
150 Metal
V'
80 80 Placa base
—| /7
[ 1
(Unidad:mm)

D-51

Autonics





